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2 Guvenlik

Bu bdlumde, bu kilavuzda kullanilan ve kullanicinin dikkat etmesi gereken uyari ve
isaretleri aciklanmaktadir.

Yumusak yolverici yalnizca yetkili personel tarafindan kurulmalidir.

Bu kilavuz PSE yumusak yolvericinin bir pargasidir ve her zaman bu Urlnle galisan
personelin ulasabilecedi bir yerde bulunmalidir.

Bu kilavuz, herhangi bir kurulum veya calistirma islemi gerceklestiriimeden 6nce
her zaman okunmalidir.

2.1 Dikkat, uyar ve bilgi isaretlerinin kullanimi

[\

Dikkat!
Dikkat simgesi fiziksel yaralanmaya yol acabilecek bir tehlikenin varligini
gosterir.

A

Uyar!
Uyari simgesi ekipman veya miilk hasarina yol acabilecek bir tehlikenin
varligini gésterir.

Bilgi

Bilgi isareti, okuyucuyu ilgili durum ve sartlar konusunda uyari.
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Bolim 1 Girig

1.1 PSE18...PSE370 yumusak yolvericiler igin
dokumanlar

PSE18...PSE370 Yumusak Yolvericiler icin su kilavuzlar mevcuttur:

18FC132059M9901 (Kullanici kilavuzu kisa form, basil)
1SFC132057M1901 (Ingilizce stirim, PDF dosyas)

Asagidaki kilavuzlar PDF dosyasi olarak internet sayfamizda mevcuttur.

1SFC132057M3401 (isvecge)
1SFC132057M0101 (Almanca)
1SFC132057M0301 (Fransizca)
1SFC132057M0901 (italyanca)
1SFC132057M0701 (ispanyolca)
1SFC132057M1601 (Portekizce)
1SFC132057M3101 (Felemenkge)
1SFC132057M4001 (Lehce)
1SFC132057M1101 (Rusca)
1SFC132057M1801 (Fince)
1SFC132057M1901 (Turkge)
1SFC132057M1301 (Arapca)
1SFC132057M2001 (Cince)

Detayli bilgi icin: www.abb.com/lowvoltage/. Bu sitede Kontrol Urlinleri baglantisini
secin ve yumusak yolverici Urln ailesine gidin.

1.2 Kurulum ve devreye alma kilavuzu

Bu kilavuz yumusak yolvericinin kurulumu, devreye alinmasi ve bakimina iliskin
talimatlar icermektedir. Kilavuz mekanik ve elektriksel kurulum prosedurlerini
ve haberlesme cihazlarinin kurulumunu kapsamaktadir. Ayrica enerjilendirme,
ayarlama, yapilandirma ve ayarlar dogrulamayi da kapsar.

Ozet bilgi icin: Kurulum ve Devreye Alma Kilavuzu ile ayni dil secenekleri bulunan
PSE18...PSE370 kisa form kullanici kilavuzuna bakiniz.

Hizll kurulum igin BolUm 2’de yer alan “Hizli Baslangig” sayfasini okuyun veya
1SFC132059M9901 referans numarall kisa form kullanici kilavuzuna bakiniz.

ABB yumusak yolverici ailesine ait tim bilgileri 1SFC132005C0201 referans
numarall ana katalogda bulabilirsiniz.
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1.2.1 Kullanici profili
1.2.1.1 Genel
Kurulum ve devreye alma kilavuzu, kurulum, devreye alma ve bakim personelinin,

yumusak yolvericinin normal hizmete ve hizmet disina alinmasindan sorumiu
olmasini amaclamaktadir.

1.2.1.2 Gereksinimler

Kurulum personeli, elektrik donanimini kullanma konusunda temel bilgiye
sahip olmalidir. Devreye alma ve bakim personeli, bu tir donanimlari kullanma
konusunda deneyimli olmalidir.

1.2.2 Dlizeltme notlari ve diger belgeler

PSE yumusak yolvericilerle ilgili dlizeltmeler ve diger belgelere iliskin en son bilgiler
icin 1utfen www.abb. com/lowvoltage/ adresini kontrol edin. Bu sitede Kontrol
UrUnleri baglantisini secin ve yumusak yolverici Urtn ailesine gidin.
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1.2.3 Terimler ve kisaltmalar

Bu kilavuzda tablo 1.1'de gosterilen terimler ve kisaltmalar kullaniimigtir.

Tablo 1.1
Terim/ kisaltma Aciklama
BP Baypas
DOL Direkt yolverme
EOL Motor icin elektronik asin yik korumasi
FB FieldBus
FBP FieldBusPlug
HMI insan-makine ara yiizil
le Nominal akim
T Bilgi teknolojisi
LCD Likit kristal ekran
LED LED sk
PCB Elektronik devre karti
PLC Programlanabilir lojik kontrolér
PTC PTC
SC Kisa devre
SCR Tristor
TOR Rampa sonu (tam gerilim)
Uc Kontrol devresi nominal gerilimi *
Ue Nominal ¢alisma gerilimi *
Us Kontrol beslemesi nominal gerilimi *

*) Bkz. IEC 60947-1 revizyon 5.0

1.2.4 Kavramlarin aciklamasi
Mevcut lg ayarl, motorun nominal galisma akimi (ana akim) ayaridir.

Ue = Motorun galisma akimindaki nominal galisma gerilimi (motoru U¢ fazla besler).

Ug = Kontrol beslemesi nominal gerilimi, yumusak yolvericideki elektronik
bilesenleri besler.

U = Nominal kontrol gerilimi, yumusak yolvericiyi kontrol etmek igin kullanilir.
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Sekil 2.1:
LED durum gostergeleri.

Select

1SFC132235F0001

Arkadan aydinlatmali LCD ekran.

Parametre dlzenlemelerini iptal etmek ve
mendu igerisinde bir Ust seviyeye ¢ikmak icin
kullanilir.

Parametre degerlerini secmek, degistirmek ve
saklamak icin Se¢/Sifirla tusu.

MenUde gezinmek ve parametre degerlerini
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Sekil 2.2: PSE yumusak yolverici baglant! érnegi

Bolum 2 Hizl Baglangic

1.

2.

3.

4.

Bu bolum, yumusak yolvericiyi en kolay sekilde badlamaya, yapilandirmaya
ve baslatmaya yonelik &zet bir kilavuzudur.

Bu Urdn 6zenli bir sekilde Uretilmis ve test edilmistir ancak nakliye sirasinda
dikkatli tasinmamaktan kaynaklanan zarar gérme riski bulunmaktadir.
Bu nedenle ilk kurulum sirasinda asagidaki islem uygulanmalidir.

A

Uyari!

Yumusak yolvericinin montaji, elektrik baglantisi ve ayarlar mevcut
kanun ve ydnetmeliklere uygun olarak yapilmali ve yetkili personel
tarafindan gerceklestirilmelidir.

A

Uyan!
PSE18...PSE370 serisi yumusak yolvericileri Inside-Delta baglamak
ekipmana zarar verebilir ve 6liim veya ciddi yaralanma riski tasir.

Direkt

Inside-Delta

A

Uyari!

PSE18...PSE170 serisi yumusak yolvericilere gerilim uygulamadan
once baypas rélelerinin acik konumda olmasini saglamak icin kontrol
besleme gerilimi uygulanmalidir. Bu islem, ekipmanin baglanti
sirasinda yanlislikla calismasini énlemek icin gereklidir.

40 °C uzerindeki ortam sicakliklarinda anma akimi C° bagina dusus gosterir.

Yumusak yolvericinin montajini Bolim 4'te yer alan talimatlara uygun olarak
yapiniz..

/N

Dikkat:

Yiiksek gerilim. Oliime veya ciddi yaralanmaya yol agar. Bu donanim
lizerinde calismaya baslamadan énce bu cihazi besleyen tim gtic
kaynaklarini kapatin.

1L1, 3L2 ve 5L3 terminallerini sebeke tarafindaki galisma gerilimine baglayin.

2T1, 4T2 ve 6T3 terminallerini motora baglayin.

VAN

Uyan!

Kompanzasyon kondansatérleri, yumusak yolvericideki tristérlere
hasar verebilen yiiksek akima neden olacagi icin, yumusak yolverici ile
motor arasina baglanamaz. Kondansatdrler kullanilacak ise, yumusak
yolvericinin sebeke tarafina baglanmalidir.
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Sekil 2.3:
Nominal Akim parametresinin yapilandirimasi.

Devre dislysa, ekrandaki 1s1g1 etkinlestirmek icin
herhangi bir tusa basin. Se¢ tusuna ikinci kez
basarak uygulama ayarina girin.

le parametresini dizenlemeyi etkinlestirmek
icin se¢ tusuna tekrar basin. Bu, yanip sénen
bir degerle gosterilir.

Yukari veya Asagi ok tuslarina basarak
degeri artinn veya azaltin. Tusu basil tutmak
degistirmeyi hizlandirr. Degisikligi iptal etmek
icin Cikis tusuna basin.

Motorun nominal akimina ulasildiginda,
kaydetmek icin tekrar Sec tusuna basin.

Gerekirse, ayni prosedurli izleyerek diger
parametreleri uygulamaya gore ayarlamaya
devam edin.

En Ust dlzeye geri ddnmek icin Cikis tusuna
basin.

8.

10.

11.

12.

Kontrol besleme gerilimini 1 ve 2 no'lu terminallere (100-250 V 50/60 Hz)
baglayin.

Fonksiyonel topraklama hattini, topraklama noktasi yumusak yolvericiye yakin
olacak sekilde 14 no'lu terminale baglayin.

Topraklama koruyucu dedil, fonksiyonel bir topraklama hattidir. Topraklama
kablosu miimkcin oldugunca kisa olmalidir. En fazla 0,5 m. Topraklama
kablosu montaj plakasina baglanmali ve montaj plakasi da topraklanmalair.

Baslatma, durdurma ve analog ¢ikigi da iceren diger kontrol devrelerini
gerekirse 8, 9, 10, 11, 12, 13 no'lu terminallere baglayin. Bu kisim dahili 24 V
DC kullanmaktadir. Harici gerilimle beslemeyin.

A

Uyan!

8,9, 10, 11, 12, 13 ve 14 no'lu kontrol terminallerine harici bir gerilim
baglamayin. Yukaridakilere dikkat edilmemesi yumusak yolvericiye
zarar verebilir ve garanti gegerliligini yitirebilir.

Sinyal ¢ikis rélelerini kullanirken 3, 4, 5, 6 ve 7 no'lu terminalleri baglayin.
Bunlar en fazla 250 V AC, 1,5 A AC-15 icin potansiyelsiz kontaklardir. Bu
terminaller icin ayni gerilim dizeyini kullandiginizdan emin olun.

A

Uyan!

3, 4, 5, 6 ve 7 no'lu cikis rélesi terminallerine ayni harici gerilim (en
fazla 24 V DC veya en fazla 250 V AC) baglanmalidir. Yukaridakilere
dikkat edilmemesi yumusak yolvericiye zarar verebilir ve garanti
gecerliligini yitirebilir.

Kontrol besleme gerilimini (Ug) baglayin.(Terminal 1 ve 2).

le parametresini sekil 2.3'te gosterildigi gibi yapilandirmaya devam edin.
Yapilandirma hakkinda tam bilgi Bolim 6 Insan-Makine ArayUzU (HMI) ve
Bolum 7 Fonksiyonlar ve Yapilandirma sayfalarindan bulunmaktadir.

Ug calisma gerilimini agin. Yesil sayfalarinda “Hazir” LED'i strekli yanmaya
baslar.

Yumusak yolvericiye “start” komutu verin.

/N

Dikkat!

[ki faz kontroliine bagh olarak, bagl bulunan motor terminali her
zaman tehlikeli gerilim tasir. Gerilim varken terminallere dokunmayin.
Cikis terminallerinde, cihaz kapali bile olsa gerilim bulunur. Bu, éliime
veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.
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Bu sayfa bilerek bos birakilmigtir.

14 Bolim 2 PSE18...PSE370 Tipi Yumusak Yolvericiler Kurulum ve Devreye Alma Kilavuzu 1SFC132057M1901



Bolum 3 Aciklamalar

Genel baKis ......ocvvvieiiiiennn, 16
isaretler ve baglantilar 17
Kodlama aCIKIamalari...........coooiiiiiiiiiiie e 18
DOKUMENTASYON ..iiiiiiiiie e 18
CEVIESEl BTKIIET ...t 18
SPESHIKASYONIAI ...t 18
TEKNIK VEIIBE .. 19
GIBINEL ..t 19
AGITIKIBE <. 19
Pse yumusak yoIVeriCi tUrleri. ... .. 20
lec bilgisi 21

cus BIIGIET v vvvveoe oo 20

BOYULIAN . 23
25

Delme plani

PSE18...PSE370 Tipi Yumusak Yolvericiler Kurulum ve Devreye Alma Kilavuzu 1SFC132057M1901 Bolim 3 15



1SFC132253F0001

Sekil 3.1: Dahili baypas kontrollii fazlar 1 ve 3
(L1 vel3)

[ () ]

Sekil 3.2: Tork kontrol PSE yumusgak yolvericiyle
birlikte standart olarak sunulur.

Bolum 3 Aciklamalar

Bu bolimde uygun aksesuarlar ve yedek parcalarin yani sira PSE Yumusak
yolvericinin genel teknik 6zellikleri de anlatiimaktadir.

3.1 Genel bakis

PSE Yumusak yolverici, ¢ fazll sincap kafesli motorlara yol vermek ve durdurmak
icin en son teknolojiyle tasarlanmis mikroislemci tabanli bir yumusak yolvericidir.
Yumusak yolvericide bazi gelismis 6zellikler standart olarak bulunmaktadir.

e |1 ve L3 fazlarinda dahili baypas, bkz. sekil 3.1.

e |1 ve L3 fazlarinda motor gerilimini kontrol etmek icin tristérler kullaniimigtir.
L2 fazi dogrudan motora baglidir, bkz. sekil 3.1.

e  Baslatma ve durdurma sirasinda gerilim rampasi veya tork kontrolt arasinda
secin yapin.

e Dusuk yuk ve Kilitli rotor korumasi.

On kisimdaki ekran ve tus takimlar olabildigince kullanici dostu sekilde
tasarlanmistir.

PSE Yumusak yolverici iki yolla kontrol edilebilir:
e Giris terminalleri ile kontrol
e FieldBus haberlesme arayuzu ile kontrol

Ayni anda yalnizca tek bir tdr kontrol yontemi kullanilabilir. Varsayilan secim giris
terminalleri Gzerindedir.

Sogutma igin dahili fanlar yalnizca rampalama sirasinda (baslatma/durdurma)

sirasinda ve sogutma blogunun sicaklig yiksek oldugunda calistirlir. Sicaklik,
sogutma blogunun arka kismina monte edilmis bir termistor tarafindan kontrol
izlenir.

Calisma gerilimine, kontrol besleme gerilimine ve nominal motor verisine gore
dogru Urtine sahip oldugunuzu kontrol edin. Bkz. bélim 3.3 Kodlama aciklamalari.

PSE18...PSE370 Yumusak yolvericiler genis gerilim araliklarindan calisir.
e Nominal calisma gerilimi 208 - 600 V AC arasidir.
e Nominal kontrol besleme gerilimi 100 - 250 V AC arasidrr.

VAN

Uyarn!

Urtin yalnizca belirtilen oranlar icinde kullanilmalidir.

Ortam sicakligina ve deniz seviyesinin (izerindeki yiiksekliklere gére degerler
degisiklik gdsterebilir. 40 °C (104 °F) sicaklik ve 1000 m (3281 ft) ylikseklik
lizerinde anma akimi C° basina dlislis gdsterir.
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3.2 isaretler ve baglantilar
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Motor tarafi baglantisi

Harici Tug Takimi baglantisi

Sekil 3.3: Isaretler ve badlantiar
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PSE18 - 600 - 70

@ 06

Sekil 3.4: Tip kodlamasi

C)

®

3.3 Kodlama aciklamalari

Yumusak yolvericinin énidinde bulunan tip kodlamasi. Bkz. Sekil 3.4.

@ Yumusak yolverici tiirli: PSE
® Nominal akim degeri: 18 = 18 A
@ Calisma gerilimi: 600 = 208 - 600 V 50/60 Hz

@ Kontrol besleme gerilimi: 70 = 100 - 250 V 50/60 Hz

3.4 Dokumantasyon
BrosUr, katalog, sertifika ve ¢izim gibi dokUmanlar su adreste bulunabilir:

www.abb.com/lowvoltage. Kontrol Urlnleri sekmesini secgin ve Yumusak
Yolvericilere gidin.

3.5 Cevresel etkiler
Uriin, tretim ve kullanim sirasinda gevresel etkileri en aza indirmek Uizere
tasarlanmistir. Kullanilan malzemelerin cogu geri dénUsturdlebilir tirdedir ve

mevcut yasalara uygun sekilde islenip geri dénusturdlebilir.

Urlintin kullaniimis malzemesine ve geri ddniistimiine iliskin daha fazla bilgi su
adreste bulunabilir: www.abb.com/lowvoltage

3.6 Spesifikasyonlar

Tablo 3.1
Koruma sinifi IP 00
(Calisma devresi)
Calisma konumu + 30° dikey
Ortam sicakligi Depolama. -40 °C ile + 70 °C (-40 °F ila 158 °F)

Galisma: -25 °C ile + 40 °C (-13 °F ila 104 °F) deger
kaybl olmadan.

+ 40 °C ile + 60 °C (104 °F ile 140 °F) deg@er kaybi ile
%0,6 /1 °C (%0,6/ 1,8 °F).

YUkseklik Deger kaybi olmadan deniz seviyesinden 1000 m
(3281 fit) yukseklikte

Deger kaybi ile deniz seviyesinden 1000-4000 m
(8281 - 131283 fit) yukseklikte

%0,007 / m.
Kirlenme sinifi 3
Bagil nem %5-95 (yogusma olmadan)
Standartlar IEC 60947-1
IEC 60947-4-2
EN 60947-1
EN 60947-4-2
Standartlar <@ UL 508, CSA C22.2 No 14-10
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3.7 Teknik veriler
3.7.1 Genel

Tablo 3.2

Genel veriler

Nominal izolasyon gerilimi, U;

600 V

Nominal ¢alisma gerilimi, Ug

208-600 V 50/ 60 Hz

Nominal kontrol besleme gerilimi, Ug

100 - 250V 50/ 60 Hz

Gerilim toleransi

+10% ile -15%

Frekans toleransi

+5%

Nominal darbe dayanim gerilimi

6 kV calisma devresi
/ 4 kV kontrol besleme gerilimi

Kontrol edilen faz sayisi

2

Besleme devresi

Girigler Baslatma, durdurma, sifirlama

Analog ¢ikis 4-20 mA

Sogutma sistemi Fan

Nominal ¢alisma Kesintisiz

EMC IEC 60947-4-2 A Sinif @
Lloyds Register (2002)

Onerilen sigorta BA Gecikmeli

MCB kullanim karakteristikleri

Haberlesme protokolleri

DeviceNet/Profibus/Modbus/CANopen

@ Burin Asnif ekipman igin tasarlanmigtir. Bu UrlinUn ev ortamlarinda kullaniimasi
kullanicinin ek azaltma ydntemleri uygulamasini gerektirebilecek

radyo parazitine neden olabilir.

3.7.2 Agirliklar

Tablo 3.3
Tip Kg cinsinden agirlik Libre cinsinden agirlik
PSE18...60 2,4 5,3
PSE72...105 2,5 55
PSE142...170 4,2 9,2
PSE210 12,4 27,3
PSE250...370 13,9 30,6
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3.7.3 PSE yumusak yolverici turleri

Tablo 3.4
Tip PSE18 | PSE25 | PSE30 | PSE 37
Nominal Akim lg (A) 18 25 30 37
Motor boyutu 380 - 415 V (kW) 7.5 11 15 18,5
Motor boyutu 480 V (hp) 10 15 20 25
Motor boyutu 600 V (hp) 15 20 25 30
Nominal akimda gu¢ kaybi (W) 0,2 0,4 0,5 0,8
Guc kaynagi gereksinimleri tutma 16 16 16 16
(VA)
Guc kaynagi gereksinimleri cekme 19,9 19,9 19,9 19,9
degeri (VA)

Tablo 3.5
Tip PSE45 | PSE60 | PSE72 | PSE 85
Nominal Akim Ig (A) 45 60 72 85
Motor boyutu 380 - 415 V (kW) 22 30 37 45
Motor boyutu 480 V (hp) 30 40 50 60
Motor boyutu 600 V (hp) 40 50 60 75
Nominal akimda gu¢ kaybi (W) 1,2 2,2 3,1 4,3
Gug kaynagi gereksinimleri tutma 16 16 16 16
(VA)
Guc kaynagi gereksinimleri cekme 19,9 19,9 19,9 19,9
degeri (VA)

Tablo 3.6
Tip PSE 105 | PSE 142 | PSE 170 | PSE 210
Nominal Akim Ig (A) 106 143 171 210
Motor boyutu 380 - 415 V (kW) 55 75 90 110
Motor boyutu 480 V (hp) 75 100 125 150
Motor boyutu 600 V (hp) 100 125 150 200
Nominal akimda gug kaybi (W) 6,6 12,1 17,6 8,8
Gug kaynagi gereksinimleri tutma 16 16 16 23
(VA)
Guc kaynagi gereksinimleri cekme 19,9 31 31 350
degeri (VA)

Tablo 3.7
Tip PSE 250 | PSE 300 | PSE 370
Nominal Akim Ig (A) 250 302 370
Motor boyutu 380 - 415 V (kW) 132 160 200
Motor boyutu 480 V (hp) 200 250 300
Motor boyutu 600 V (hp) 250 300 350
Nominal akimda gl kaybi (W) 12,5 18 27,4
Gug kaynagi gereksinimleri tutma 23 23 23
(VA)
Guc kaynagi gereksinimleri gekme 350 350 350

degeri (VA)
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3.7.4 IEC bilgisi

Tablo 3.8’de belirtilen koruma UrUnleri ile birlikte kullanilarak farkli tip
koordinasyonlar saglanabilir. IEC'ye gore yari iletken sigortalar ve MCCB
ornekleri. Sigortalar hakkinda daha fazla bilgi igin bkz: http://www.abbcontrol.fr/
coordination_tables/coordtable.htm

Tablo 3.8

Tip 2 koordinasyonu

IEC

Tip 1 koordinasyonu

Sigortalar MCCB
MCCB I I I
S — - % R
L [E5g]
-
600V 400V 400V
g 85kA g 35kA g 50kA
Yari iletken Bussmann
DIN 43620
Yumusak yolverici
tipi Tip Deger Tip Tip
PSE18-600-70 170M1563 40A T2N160 MA20 28160 MAZ0
PSE25-600-70 170M1564 50A TON160 MA32 T25160 MA32
PSE30-600-70 170M1566 SOA TON160 MA52 T25160 MA52
PSE37-600-70 170M1567 100A T2N160 MAG2 125160 MAS2
PSE45-600-70 170M1568 125A TON160 MA52 T28160 MASZ
PSE60-600-70 170M1569 160A TON 160 MABO T25160 MAGO
PSE72-600-70 170M1571 D50A TON160 MASO 25160 MASO
PSE85-600-70 170M1572 315A T2N160 MAT00 T2S160 MAT00
PSE105-600-70 170M3819 LOOA T3N250 MA160 T35250 MA160
PSE142-600-70 170M5809 4504 T3N250 MA200 T35250 MA200
PSE170-600-70 170M5810 500A T3N250 MA200 T35250 MA200
PSE210-600-70 - S30A T4N320 PR221-1 1320 | T45320 PR221-1 In320
PSE250-600-70 170M5813 00A T5N400 PR221-1 In400 | T5S400 PR221-1 In400
PSE300-600-70 170MB812 S00A T5N400 PR221-1 In400 | T5S400 PR221-1 In400
PSE370-600-70 170M6813 900A T5N630 PR221-1 1630 | T5S630 PR221-1 In630
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3.7.5 c@us bilgiler

Tablo 3.9'da belirtilen koruma Urinleriyle kombinasyon saglanabilir.
Bkz. tablo 3.9. Daha fazla bilgi igin
Bkz: http://www.abbcontrol.fr/coordination_tables/coordtable.htm

Tablo 3.9
Sigortalar MCCB
MCCB N
|_ —\ =
= F-[EEg]
‘-
Normal kesici Standart kesici
550-600V | 440-480V | 550-600V 440-480V | 550-600V
Kesme
kapasitesi
85kA
Yumusak
yolverici J sinifi Kesme Kesme Kesme Kesme Standart
tipi sigortalar | kapasitesi | kapasitesi Normal kesici kapasitesi | kapasitesi kesici
25kA 14KA Ts3NO70TW 35kA 25kA Ts3LO70TW
PSE18-600-70 40A
Ts3N100TW Ts3L100TW
PSE25-600-70 50A
Ts3N100TW Ts3L100TW
PSE30-600-70 60A
Ts3N125TW Ts3L125TW
PSE37-600-70 80A
TsSN150TW Ts3L150TW
PSE45-600-70 100A
PSE60-600-70 125A TsSN150TW Ts3L150TW
PSE72-600-70 150A 18KA TAN250TW T4S250TW
PSE85-600-70 175A T5N300TW T5S300TW
PSE105-600-70 225A T5N300TW T5S300BW
PSE142-600-70 300A T5N400BW T5S400BW
PSE170-600-70 350A T5N400BW T5S400BW
PSE210-600-70 450A 35kA 20kA TENGOOBW 50kA T6S600BW
PSE250-600-70 500A TENGOOBW T6S800BW
PSE300-600-70 600A TEN800BW TES800BW
PSE370-600-70 600A TEN80OBW T6S800BW
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3.7.6 Boyutlar
PSE 18...105 boyutlari
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PSE 210...370 boyutlari
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3.7.7 Delme plani

PSE142...170 delme plani
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PSE210...370 delme plani

532 MM ¢

1SFC132273F0001
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1SFC132239F0001

Sekil 4.1: PSE18...PSE170'in kutuaan ¢ikartimasi

Sekil 4.2: PSE210...PSE370'in kutudan ¢ikartimasi

Bolim 4 Montaj

Bu boélimde yumusak yolvericinin nasil teslim alinacagi ve nasil diizgln sekilde
monte edilecegi anlatimaktadir.

4.1 Teslim alma, kutudan ¢ikarma ve kontrol
etme

Paketin, dogru tarafinin Uste gelip gelmedigini kontrol edin, sekil 4.1 ve 4.2
Nakliye sirasinda olusan hasarlari kontrol edin.

Nakliye kasasini ¢ikartin.

Yumusak yolvericiyi gbzunuzle inceleyin.

Siparis kodunun teslimat belgeleriyle ayni oldugunu kontrol edin.

Teslimat notuna gére tUm parcalarin bulundugunu kontrol edin.

Paketin yani sira yumusak yolvericiyi de kontrol edin. Herhangi bir hasar
bulursaniz lUtfen nakliye firmasiyla veya tedarikciyle hemen iletisime gecin.

4.1.1 Ara depolama

Yumusak yolverici, montajl yapilana kadar kutusunda bulundurulmalidir.

4.2 Montaj

4.2.1 Montaj sirasinda tagsima

Yumusak yolverici Ug farkli fiziksel boyutta bulunmaktadir. PSE'nin tim modelleri
kaldirma donanimi olmadan kutusundan cikartilabilir ve montaji yapilabilir. Agiriklar
icin 3.7.2 bolimune bakin.

A

Uyari!
Urtine zarar verebilecedi icin, yumusak yolvericiyi asla baglant: baralarindan
kaldirmayin.
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Sekil 4.3: En dlistik pano boyutlari

1SFC132269F0001

4.2.2 Gereksinimler
Cevresel gereksinimler icin bkz. Bélum 3 Acgiklamalar.

PSE Yumusak Yolvericiler, ayni boyut ve gucteki civatalarin yani sira, M6 (1/4
ing) civatalarla montaji yapilmak Uzere tasarlanmis Ug farkli fiziksel boyutta
bulunmaktadrr. Olgiiler ve delme planlan 3.7.6 Boyutlar ve 3.7.7 Delme plan
pdlimlerinde bulunmaktadir.

4.2.3 En kuciuk muhafaza boyutu

Yumusak yolvericinin bir pano igerisinde bulundugu uygulamalarda asagidaki en
kicuk boyutlar dnerilir. Sekil 4.3'teki ¢cizime gore boyutlar.

Tablo 4.1
IEC G (mm) Y (mm) D (mm)
PSE18...105 400 500 260
PSE142...170 400 600 260
PSE210...370 600 1000 300
Tablo 4.2
G (in) | Y (in D (in¢) |en az
() [ ¥ ing) [ D ling) [en az
sayisl
PSE18...105 20 24 12 1
PSE142...170 30 36 12 2
PSE210...370 36 48 16 1

Boyutlar ve delme planlari igin bkz. Balim 3 Ac¢iklamalar.

VAN

Uyan!
Cok kiictik pano kullanmak ve/veya talimatlara uymamak PSE Yumusak
Yolvericinin asiri 1Isinmasina ve diizensiz ¢alismasina yol acabilir.

PSE18...PSE370 Tipi Yumusak Yolvericiler Kurulum ve Devreye Alma Kilavuzu 1SFC132057M1901 Boélim 4

29



Sekil 4.4: Hava yollar
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Sekil 4.5: Duvaria ve 6n tarafla en az mesafe

e

1SFC132242F0001

4.2.4 Duvarla ve 6n taraf ile en az mesafe

Sogutma amagl hava akisinin yumusak yolvericinin altindan Ustine dogru
dolasabildigini ve serbest bir gecis yoluna sahip oldugunu kontrol edin. Sekil 4.3.

VAN

Uyar!

Yiiksek risk Yumusak yolvericiye sivi, toz veya iletken pargalarin girmemesini

saglayin.

Cevresindeki duvarlara yeterli uzakiikta ve montaj agisinin sekil 4.5 'te gosterilen

sartlar iginde oldugundan emin olun.

One ve duvara olan en az mesafeyi sekil 4.4 'te ve asagidaki tabloda gdsterildigi

gibi ayarlayin.
Tablo 4.3
Tablo 4.3'teki degerler olmasi gereken en az mesafelerdir.
A B C
(mm) (mm) (mm)
[in¢]) [in¢]) [in¢])
PSE18...105 100 10 20
[3,94] [0,394] [0,788]
PSE142...170 100 10 20
[3,94] [0,394] [0,788]
PSE210...370 100 10 20
[3,94] [0,394] [0,788]
O
30° O

Sekil 4.6: Maksimum montaj acisi
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Sekil 5.1: PSE yumusak yolvericinin baglanmasi ve
bir hat kontaktdriiyle seri baglanti.

1SFC132237F0001

Bolum 5 Baglant

Bu bdlumde, yumusak yolvericiyi kullanmadan énce yapllimasi gereken
haberlesme cihazlan baglantisinin yani sira elektrik baglantilar da anlatimaktadir.

5.1 Genel

[\

Dikkat!

Yumusak yolvericinin montaji ve elektrik baglantisi mevcut kanun ve
yonetmeliklere uygun olarak yapilmali ve yetkili personel tarafindan
gerceklestirilmelidir.

/N

Uyari!

Tehlikeli gerilim. Oliime veya ciddi yaralanmaya yol acar. Bu donanim
lizerinde calismaya baslamadan énce bu cihazi besleyen tiim giic
kaynaklarini kapatin.

Temel baglanti icin bkz. Bélim 2 Hizli Baslangic.

Yumusak yolvericinin baglanti devre semalari icin bkz. Bolim 11 Kablo Baglant
Semalar!.

5.2 Elektrik baglantisi

5.2.1 iki faz kontrol dikkat edilmesi gereken hususlar

Cihaz calismiyorken bile faz-2 nedeniyle motor tarafinda gerilim vardir.Bu gerilim
motoru baslatmaz ve motor isinmaz (Inside-delta baglantiya kiyasla). lki faz kontrol
hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. B6lim 3 Aciklamalar.

Yari iletkenler hava izolasyonunun yerine gegmez ve 6nerilen ¢ozum, akimi kesmek
icin bir hat kontaktérd kullanimasidir. Bkz. Sekil 5.1.

/N

Dikkat!

Iki faz kontrole bagi olarak, badl bulunan motor terminali her zaman
gerilim tagsir. Terminallere ve diger parcalara dokunmak 6lim veya ciddi
yaralanmalarla sonuglanabilir.
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PSE18 ... PSE370 Yumusak Yolvericiler iki faz kontrole sahip oldugundan,
baglanti yalnizca sekil 5.2 ve Bolum 11°de goértlen devre semalarina uygun olarak
yaplimalidir.

/N

Dikkat!

PSET18...PSE370 Yumusak Yolvericileri, ekipmana zarar verecegi ve élim

) . veya ciddi yaralanma riski bulundugu i¢in Inside-Delta baglanmamalidir.
Sekil 5.2: ABB PSE yumusak yolverici yalnizca Sekil 5.2.

direkt olarak baglanmalair.

PSE

1SFC132265F0001

1SFC132263F0001

5.2.2 PSE18...PSE170 yumusak yolvericileri baglamadan
once

A\

Uyari!

PSET18...PSE170 serisi yumusak yolvericileri sebekeye baglamadan dénce,
kontrol besleme gerilimi baypas rélelerinin acik posizyonda olmasini
garanti etmesi icin uygulanmis olmalidir. Béylece baglanti sirasinda cihazin
istenmeyen sekilde calismasi engellenmis olur.
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Sekil 5.3: Sebeke tarafi ve motor tarafi terminallerinin PSE1S...

2T1 4T2 6T3

5.2.3 Gug devresi baglantisi

Yumusak yolvericinin, sekil 5.1'de tarif edilen sekilde, bir hat kontaktort Uzerinden
baglanmasi onerilir. Ek devre semalari Bolim 11 Kablo Baglanti Semalari
sayfasinda bulunabilir.

SE18...PSE105 yumusak yolvericiler dahili kablo baglanti terminalleri ile birlikte
sunulmaktadir. Kablolar baglantidan énce soyulmali ve ¢iplak kablonun uzunlugu
20 mm veya 0,8 in¢ olmalidir. Baglantiyi sekil 5.3 ve 5.5'e gbre yapin.

PSE142...PSE370 yumusak yolvericiler icin kablolar pabuclu olmal ve sekil 5.4 ve
5.5'e gore terminal baralarina baglanmalidir.

Sebeke tarafini, 1L1, 3L2, 53 terminallerine baglayin.
Motoru 2T1, 4T2, 6T3 terminallerine baglayin.

Terminallerin isaretlemeleri yumusak yolvericinin &n kismina basiimistir.

Sekil 5.4: Sebeke tarafi ve motor tarafi terminallerinin PSE7142...

PSE105 baglantisi PSE370 baglantisi
— PSE18...105 f - —
Baglanti moduliinn kullanimi Baglanti baralarinin kullanimi
L1 3L2 5L3 AWG12 .. 6 Baglanti modiilii gikartiimigsa) en fazla
M8 2,5..10 mm? 6Nm - 53 Ib.in 20 mm
\-) 2x2,5 .. 2x10 mm? Mﬁg en fazla (0,787 ing)
AWGS .. 2/0 22 mm
o 10... 70 mm? 8Nm-711bin (ovgﬁs im;) ;nmfer;zla
2410 .. 2x70 mm? 9 Nm - 80 Ib.in ¥ 0467 ing)
Yalnizea Cu 75°C
— PSE142..170 | - — —_—
11 32 5.3 11/6-16 UNF-2S ¢ us Baglanti modulinin kullanimi aglanti baralarinin kullanimi en fazla
. . M8 0 en fazla (0,866 ing)
ATK185: AWG4 300 dairesel mile 2mm g
. Yalnizca Cu 75°C vz, - en fazla
21 a1z 613 275 1b.in 18 N - 160 b ) 0845 ) Y (0515 ing)
—|PSE210...370 | _ <
1 52 53 3/4-16 UNF-2A c@us Baglanti modiiltiniin kullanimi Baglanti baralarinin kullanimi on fazla §
30 mm )
0 ATK300: AWG4 400 dairesel mile M10 en fazla (1,181ing) | &
ATK300/2: AWG4 500 dairesel mile veya omm § R b
375 Ib.in 2xAWG4 2x500 dairesel mile Y%% (1,181 ing) :8 r:rzna 2
2T1 472 673 Yalnizea Cu 75°C 28 Nm - 240 Ib.in 0394 ) | 2

Sekil 5.5: Sikma torklar ve kablo pabuglarinin boyutlar

Uyarn!

Kompanzasyon kondansatérleri, yumusak yolvericideki tristérlere hasar
verebilen yiiksek akima neden olacagdi icin, yumusak yolverici ile motor
arasina baglanamaz. Kondansatérler kullanilacak ise, yumusak yolvericinin
sebeke tarafina baglanmalidir.
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5.2.4 Kontrol beslemesi ve kontrol devresi

EndUstriyel kontrol uygulamalarindaki kablolar t¢ gruba ayriimistir: ana gic
kaynagl, kontrol beslemesi ve kontrol.

5.2.4.1 Kontrol besleme gerilimi, 1 ve 2 no'lu terminaller

No6tr ve akim taslyan kablolan sekil 5.6 ve 5.7'de gosterildigi gibi 1 ve 2 no'lu
terminallere baglayin.

Dogru kontrol besleme gerilimi (Us) uygulandigindan emin olunuz.

L N

\\)

Qév/ \Z

:

O

J
=)
(-
N—

2BRB D

pRRRRBRR
QRRIRVRABRR R
12RPDRBBARBRR
PABRREABRRRBRAD

AEOORBBRARBAR

Sekil 5.6: Kontrol besleme gerilimi igin terminaller

M3 4 x0,8 mm 5
1 2 3 45 6 7 8 91011121314 0,2..4 mm*, AWG 24 ... 10

56 7 0.157 x 0.031 in
27/ %03 %)% ‘@@?@@@% " ¢ )| - 002 1,5 mm?, 2 x AWG 24 .. 16
1 N‘ (R = l

100-9500 i 0,2..4 mm?, AWG 24 ... 10
50/8087  CON RN TOR  EVENT  Stat Sy Bt % selg0tt | 0,5 Nm - 4,3 Ib.in T ESS 5902, 1.5mm? 2 X AWG 24 . 16

Sekil 5.7: Sikma torku ve kablo kesitleri
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5.2.4.2 Fonksiyonel topraklama hatti, 14 no'lu terminal

Kabloyu yumusak yolvericiye yakin bir topraklama noktasina baglayiniz. Kablo
mumkUn oldugunca kisa olmalidir. Uygun topraklama noktasi, sekil 5.8 ve 5.9'da
gosterildigi gibi, montaj plakasinda yumusak yolvericinin yaninda olabilir. Montaj
plakasi da topraklanmalidir.

Bu, koruyucu dedil, fonksiyonel bir topraklama hattidir. Topraklama kablosu
mdmktin oldugunca kisa olmalidir. Maksimum uzunluk 0,5 metredir.

S
Sekil 5.8: Fonksiyonel topraklama terminali
M3 3,5x0,6 mm AWG 24 ... 12
172 3 45 6 7 891011121314 (0.138 x 0.24 in)
QDD ?®@@@?% !‘) 0225
| | | | | 5
b LUV FY g | ]} s 202..15mm
SO/ OO0 BONTORCVENT Sl Sl Rl Yy At | ) g g e 0,2 ..2,5 mm?
S 502 15mm?

Sekil 5.9: Sikma torku ve kablo kesitleri
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5.2.4.3 Baglatma ve durdurma

PSE yumusak yolvericide dahili bir tutma devresi bulunur ve baglatma icin strekli
sinyal gerektirmez. 11 ve 12 no'lu terminaller Uzerinden kontrol besleme gerilimi
uygulanir.

Baslatma ve durdurma icin kullanilan butonlu devre semasi icin bkz. sekil 5.10 ve
5.12.

Yardimci rleli devre semasi icin bkz. sekil 5.11 ve 5.12.

Uyan!

8,9, 10, 11, 12 ve 13 no'lu kontrol terminallerine harici bir gerilim
uygulamayiniz. Yukaridakilere dikkat edilmemesi yumusak yolvericiye zarar
verebilir ve garanti gecerliligini yitirebilir.

| Durduri
|____| | Ba§lati
| Bagslat | i |
! Durdur ! i ] W W !
O - |
S O I
() () M M)
\_/ _/ \_/ \_
[ iC [ [ \
P ) 1 B 2 ~
1 /) L9 D 2 SUNVER L3 3
_/ i) \_/ A5 N
= N4
12 3 4 5 6 7 8 9101 1213 14 112 13 14
DO DO 020222 20200
b A Lo
I
100-2500 o 100-2501 7 |
O0/60Hz  COW PN TOREVENT  Stard St Reel Jp T el U HE S0/804 LN AN 108 EVENT  Slal Sty esel s by Ot o
ABS PSE 18-600-70 | ABB PSE 18-600-70 | |
Sekil 5.10: Baslatma ve durdurma igin terminaller, butoniu Sekil 5.11: Baslatma ve durdurma igin terminaller, yardimci
devre baglantisi roleli devre

M3 3,5x 0,6 mm AWG 24 ... 12
8 91011121314 (0.138 x 0.024 in)

7

ZN-X XX XXX 0,2..2,5mm?

3 P\\#P\\ l";‘;l” :}_zmz 15 mm2
I

L I R T T 02 ..25mm

2
S 02 15mm?

Sekil 5.12: Sikma torku ve kablo kesitleri
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5.2.4.4 Reset, 10 no'lu terminal

10 no’lu reset kontrol terminali, acma olaylarinin uzaktan resetlenmesi icin
kullanilan 11 ve 12 no’lu terminaller ile ayni devrededir.Bkz. sekil 5.13 ve 5.14

Uyari!

8,9, 10, 11, 12 ve 13 no'lu kontrol terminallerine harici bir gerilim
baglamayin. Yukaridakilere dikkat edilmemesi yumusak yolvericiye zarar
verebilir ve garanti gecerliligini yitirebilir.

[ -
! Sifirla A,_ !
| |
| |
N\ 7N
U U

= G 2
<4 L@
()
)

9 10 11 12 13 14

& 554
IEESaNN

Starl Siop Reset W g Ana\g\u §-10nk

PSE 18-600-70 |

M3 3,5x0,6 mm AWG 24 ... 12

12 3 4 5 6 7 8 91011121314 (0.138 x 0.024 in)
0000000 eeeecee ” T 0225
[ [N | 2
b LUV S gy [ ] 2402 . 1,5 mm
50/60H; COM  AUN TOR EVENT Start Stop Beset Yy Vp Aoalog Qul-nk 0.5 Nm - 4.3 Ib.in 0,2..25 mm2
S 502 15mm?

Sekil 5.14: Sikma torku ve kablo kesitleri
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5.2.4.5 Analog cikig, 13 ve 14 no'lu terminaller
Analog ¢ikis, analog ekipmanlarin baglantisinda kullanilabilir.

Analog cikis kullanimigsa, kablolar 13 (+) ve 14 (-) no'lu terminallere baglanacaktrr.
Bkz. sekil 5.15 ve 5.16

Analog ¢ikis sinyali, lg parametresi ayar degerinin % 0-120'sine karsilik gelen 4 -
20 mA araliginda degisiklik gdsterebilir. %100, 17,3 mA'ye karsilik gelir.

Uyan!

8,9, 10, 11, 12 ve 13 no'lu kontrol terminallerine harici bir gerilim
baglamayin. Yukaridakilere dikkat edilmemesi yumusak yolvericiye zarar
verebilir ve garanti gecerliligini yitirebilir.

1 2 3 4 5 6

| | | 7

102501 \ ) |

50/60Hz CON  RUN TOR EVENT  Starl Stap Resel Tp Vp Analog Qut -2k
AbB PSE 18-600-70 |

Sekil 5.15: Analog c¢ikis terminalleri

M3 3,5x 0,6 mm AWG 24 ... 12
91011121314 (0.138 x 0.024 in)

1.2 3 4 5 6 7 8
eloyelelalolog LX) ” T 02250
T N | 2
) [V - S\ E%E\ ‘ I1 2x0.2 .. 1,5 mm
COM  RUN TOR EVENT Start Stop Resel ¥y Vp Analog Dt 4-I0nk 0,5 Nm - 4,3 Ib.in 0,2..25 mm2

&R 02, 15mm?

Sekil 5.16: Sikma torku ve kablo kesitleri
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5.2.4.6 Cikis roleleri, 3, 4, 5, 6 ve 7 no'lu terminaller

3, 4,5, 6 ve 7 no'lu terminallere baglanti yapilmasiyla, RUN, TOR ve EVENT bu
sinyalleri giris olarak kullanabilen kontaktér, PLC veya durum gdstergesi igin uygun
hale gelir.

3 no'lu terminale yapilan COM bagdlantisi, 4, 5, 6 ve 7 no'lu terminaller igin
paylastirimis bir nétr baglantidir.

Calisma sinyali, yolverme rampasi, ¢alisma ve durdurma rampasi arasinda terminal
4 Uzerinden uygulanir.Ayrica hat kontaktérinU kontrol etmek igin kullanilir.

Motora tam gerilim uygulandiginda 5 no'lu terminalden Rampa Sonu (TOR) sinyali
verilir.

6 no’lu terminalde normal kapali ¢ikis ve 7 no’lu terminalde normal acik ¢cikis
varken, olay rélesi uygun durumdadir. Bu, mevcut bir hata veya korumayi gdsterir.
Olay sinyali, durum gdésteren bir lamba veya bir LED i¢in giris olarak kullanilabilir.

Baglanti igin bkz. sekil 5.17 ve 5.18

Uyar!

3, 4, 5, 6 ve 7 no'lu cikis rélesi terminallerine ayni harici gerilim (24 V DC veya
110-250 V AC) baglanmalidir. Yukaridakilere dikkat edilmemesi yumusak
yolvericiye zarar verebilir ve garanti gecerliligini yitirebilir.

- - - """ -|

el

R |

| .

2 |

| |

o |||

O N I O
/TN TN
- -
\_/ \__/
\ [

/ | N //4\\ N
= Y

1 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
V0 e e ?@@@@@@
| | | | |

ca LUy e ]

50/60Hz ~ COM RUN TOR EVENT  Starl Stop Reset Wp W ﬂnn\w UuH“Dm‘
|ABB PSE 18-600-70 |

Sekil 5.17: Cikis sinyal roleleri terminalleri

M3 4x08mm AWG 24 ... 12

12 3 45 6 7 8 91011121314 (0.157 x 0.031 in) R
Q0 QD2 @ @@@@@@@ T 024
I | Y ? ‘ ‘E? ‘ 2x0,2 .. 1,5 mm?
Lo LY R e e 2
0/60H7  CON RUN TOR  EVENT  Start Stop lesst Avu\n muum 0,5Nm - 4,3 Ib.in 0,2..4 mm
e 2x0,2 .. 1,5 mm?

Sekil 5.18: Sikma torku ve kablo kesitleri
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5.3 Haberlesme cihazlarnin baglanmasi (istege bagli)

5.3.1 Harici tus takimi

istege bagli olarak pano kapagina montajl yapilacak sekilde harici bir tus takimi
yumusak yolvericiye baglanabilir.3m’lik bir kablo ile hem haberlesme, hem de
besleme sagdlanir.Bu kablo yumusak yolvericinin altinda bulunan baglanti noktasina
baglanir. Bkz. Sekil 5.19 ve 5.20

Harici tus takimi, parametreleri bir yumusak yolvericiden digerine aktarmak icin
de kullanilabilir. Tug takimi monte edilmediginde IP66 elde edilemeyecegini géz
ontinde bulundurun.

Harici tus takimi kullanildiginda her iki tus takimi da paralel olarak galisir ancak her
iki birimdeki tuslara ayni anda basildiginda yumusak yolvericinin dahili tus takimi
her zaman en ylksek 6ncelige sahiptir.

/

5.3.1.1 Harici tus takimi teknik verileri

Genel veriler
~_ Ekran LCD tipi
) Durum g&sterge LED'leri Hazir: Yesil
Sekil 5.19: Harici tus takimi Calisma: Yesil
Koruma: Sari
Hata: Kirmizi
Ortam sicakligi Depolama: -40 °C ile +70 °C (-40 °F ila
158 °CF).
Caligma: -25 °C ile +60 °C (-13 °Fila
+140 °F).
Standartlar IEC/EN 60947-4-2

UL508
CSA C22.2 No 14

Cevresel derecelendirmeler P66
UL Tipi 1, 4X Kapali alan, 12

Sekil 5.20: Harici tus takimi baglantisi
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Sekil 5.21: Yumusak yolvericiden harici tus
takimina parametrelerin aktariimasi

Sekil 5.22: Harici tus takimindan yumusak
yolvericiye parametrelerin aktarimasi

1SFC132292F0001

1SFC132293F0001

5.3.1.2 Parametrelerin aktariimasi

Parametreleri bir PSE Yumusak yolvericiden digerine aktarmak (kopyalamak) igin,
“harici” tus takimini secilen yumusak yolvericiye baglayin ve asagidaki siralamayi
izleyin. Daha fazla bilgi i¢in bkz. bu kilavuzdaki BolUm 6. Aktarim Parametresi
menusu gizlidir ve yalnizca harici tus takimi yumusak yolvericiye baglandiginda
erisilebilir. imlec le simgesi Uzerindeyken Ayarlar Dlzeyi'nde baglayin. Yukar Ok
tusuna basin ve Aktarim Parametresi menutsUne girin;

LCD ekranda tP yazisi gérintdlenir.

5.3.1.2.1 Yumusak yolvericiden harici tus takimina parametrelerin aktariimasi

Yumusak yolvericiden harici tus takimina parametrelerin aktariimasi, rampa esnasi
hari¢ tim durumlarda mdmktnddr. Rampa esnasinda TP mentsUne girmek
mumkun degildir.

Parametre Aktarma menustndeyken, Sec tusuna basarak onaylayin ve devam
edin. LCD ekranda toSS yazisi gérintllenir. FrSS yazisina gidin ve Seg tusuna
basarak segimi onaylayin; FrSS yazisi yanip soner. Sec¢'e basarak secin ve aktarimi
yapin. Aktarim basarili olursa LCD ekranda Bitti yazisi gértntUlenir; aksi takdirde
bir hata kodu gértnttlenir. Parametre Aktarma menusUne geri ddnmek igin Cikis
veya Seg'e basin. Ardindan, bir Gst menU dizeyine ¢ikmak icin Cikis'a basin.

5.3.1.2.2 Harici tus takimindan yumusak yolvericiye parametrelerin
aktariimasi

Harici tus takimindan yumusak yolvericiye parametre aktarimi yalnizca bekleme
durumunda mimkindUr. Rampa esnasinda TP menUsutine girmek mumkin
degildir. Parametrelerin aktarimi TOR esnasinda yapiimigsa bir hata kodu
goruntulenir.

Parametre Aktarma mentstndeyken, Sec tusuna basarak onaylayin ve devam
edin. LCD ekranda toSS yazisi gérintilenir. Segim tusuna basarak toSS

secimini onaylayin; toSS yazisi yanip soner. Se¢'e basarak devam edin. Gegerli
parametreler kabul edilirse, Nominal Motor Akimi le parametre degeri gorunttlenir;
aksi takdirde bir hata kodu gérunttlenir. le icin bir deger segin, bkz. 7.5.1 bélimdu.
Seg'e basarak segimi onaylayin ve kaydedin. Aktarim gergeklesmisse ekranda Bitti
yazisi gorunttlenir; aksi takdirde bir hata kodu gérunttlenir. Parametre Aktarma
menUsune geri ddnmek icin Cikis veya Sec'e basin. Bir Gst ment dizeyine gikmak
icin Cikis'a basin.

Aktarilacak tim parametreleri gosteren liste 7.3 Kullanilabilir parametrelerin listesi
bélimunde bulunabilir.

Motorun Nominal Akimi ve PSE parametreleri aktarimaz.

Ekran Aciklama
l: P Parametre Aktarimi
Harici tus takimindan yumusak yolvericiye
t (] 5 S parametrelerin aktarimasi

Yumusak yolvericiden harici tus takimina
F [ 5 5 parametrelerin aktariimasi

Basaril aktarmin onaylanmasi

donkt

Harici tus takimi nasil kullanilir, bkz. Blim 6 insan-Makine Arayiizi (HMI).
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5.3.2 FieldBus haberlesme

Bkz. Bolim 8 FieldBus Haberlesme.
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Bu sayfa bilerek bos birakilmigtir.
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Béliim 6 insan-Makine Arayiizii (HMI)

GENEIDAKIS ..ot
UYGUIBME. ..
TASAIM L.ttt

Led durum goStergeleri. ..o
Led ekran ve tus takimi....eviiiiiiiiiiciccceeeee e
Tus takimi kilitleme/Kilidini agma .........oovviiiiii

Tum ayarlarin sifilanmasi
Olaylarin sifirlanmasi..........

MenU yapiSl........ccooeeeeinnns

Bilgi AUZEYi ettt
Ayarlar dizeyi ve ayarlar MenUSU........cvvveeeieeeeeeiiiiiieiciciiiiinns

MENUAE GEZINMIE ...viiiiiiiiie e
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Sekil 6.1:
LED durum gdstergeleri.

®

Arka aydinlatmall LCD ekran.

Parametre dizenlemelerini iptal etmek ve

bir Ust menU dlzeyine ¢ikmak icin Cikis tusu.

Parametre degerlerini degistirmek ve

saklamak, bir ment dlzeyine girmek ve devre
acma olaylarini sifirflamak icin Sec/Sifirla tusu.

Mentde gezinmek ve parametre degerlerini
degistirmek igin gezinme tuglari. Ekranda
yanip sbnen sayllar veya gdsterilen metin
menUnUn/degerin degistirilebilecedini veya
kaydirilabilecegini gosterir.

1SFC132235F0001

Bolim 6 insan-Makine Ara Yiizi

Bu bdlimde insan Makine Arayiizi'niin (tus takimi, LED durum gdstergeleri ve
LCD ekran) nasll calistigr anlatimaktadir.

6.1 Genel Bakis

6.1.1 Uygulama

insan Makine Arayiiz(, koruma islevleri ve fieldbus haberlesmeyi de iceren PSE
Yumusak yolverici parametrelerini ayarlamak gibi birkag amag icin kullanilir. HMI
ayrica LED durum gostergeleri ve LCD ekran araciligiyla durum bilgisi de sunar.

PSE Yumusak yolverici farkll degerleri izler ve géruntUler. Besleme gerilimi
uygulandiginda LCD ekran ilk 6nce bilgi duzeyini gortntiler. Bilgi dizeyinde
motor akimi, sebeke tarafindaki giris gerilimi, gtic faktort ve motora giden gerilimi
gosterilir.

Bilgi Dlzeyi ayrica tus takiminin kilit olup olmadigina dair bilgiyi de gortntdler.

6.1.2 Tasarim

HMI'nin gdrlntusu sekil 6.1'de gosterilmistir.
HMI sunlardan olusur:

e |LED durum gostergeleri

e Arka aydinlatmall LCD ekran

e Secim ve gezinti tuslar

Baslangicta tim LCD ekran boélumleri ve LED'ler kisa bir stre yanar.

LCD ekran arka aydinlatmasi belli bir stire etkinlik olmazsa otomatik olarak séner.
Herhangi bir tusa basarak tekrar agin.

Besleme gerilimi uygulanirken, LCD ekran ilk dnce tUm boélimleri, LED'leri ve arka
aydinlatmayi yakar. Daha sonra Bilgi Dlzeyi gortntulenir. Bkz. Sekil 7.1.
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6.1.2.1 LED durum géstergeleri

LED durum gdstergeleri tablo 6.1'deki gibi igler:

Tablo 6.1
LED Renk | Aciklama
Hazir Yesil e Kapali: kontrol besleme gerilimi Ug kapali veya bagl
olmadiginda.

e Yanip sénen isik kontrol besleme gerilimi Ug Acik
ve ¢alisma gerilimi Ug Kapall oldugunda.

e  Sabit yanan isik kontrol besleme gerilimi Ug Acik ve
calisma gerilimi Ug Acik oldugunda.

Calisma Yesil e Kapali motor caligmiyorken.

e Yanip sénen isik yumusak yolverici, yolverme veya
durdurma rampasi sirasinda ¢alisma gerilimi Ug'yi
kontrol ediyorken.

e Sabit yanan isik tam calisma gerilimi Ug Rampa
Tepesi'ndeyken.

Koruma Sar e Kapali: yumusak yolverici herhangi bir korumada
devre agmadiginda

e  Sabit yanan isik sifirlama mUmkin olmadiginda
korumadayken.

e Yanip sénen isik sifilama mimkin oldugunda
korumadayken.

Hata Kirmizi | ¢  Kapal: yumusak yolverici herhangi bir hatada devre
acmadiginda

e  Sabit yanan isik sifirlama mUmkin olmadiginda
hatadayken.

* Yanip s6nen isik sifirlama mimkun oldugunda
hatadayken.

Hata veya koruma LED'i etkinken, LCD ekran gercek hata veya korumayi bir
olay kodu olarak gdsterir. Bkz. tablo 10.1.
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6.1.2.2 LCD ekran ve tus takimi

Tus takimi ¢ogu cep telefonundaki gibi ayni kullanici konseptine dayanmaktadir.
||:| Readyl\:l Run||:| Protectionll:l Faultl Bkz. Sekil 6.1.

I;.|I'_‘.|IQ.|| MJ LCD ekran 3 satir icerir. Ustteki satirda 8 parametre simgesi bulunur. Ortadaki
’_' n satirda kilit simgesi, 4 haneli sayi ve birimler bulunur. Alttaki satirda 4 parametre

simgesi bulunur.
L A

e

Ortadaki satirda cesitli bilgiler verilir.

OFF

Bir imleg @) her konumda hangi parametre degerinin, sekil 6.2'de gdsterildigi gibi
* degistirilebilecegini gdsterir.
Exit Select Parametre dizenlemelerini iptal etmek ve bir Ust mend dizeyine ¢cikmak icin Cikis

tusu.

’ Reset

Normalde Sec¢/Sifirla tusunun; secmek, degistirmek, saklamak ve devre agma
olaylarini manuel sifirlamak gibi birden fazla iglevi vardir.

Gezinti tuslar menutde gezinmek ve parametre degerlerini degistirmek icin
' kullanilir. Yanip sénen sayilar veya ekranda gérinen yazilar, parametre degerinin
Sekil 6.2: Imle¢ yapilandirimak istenen parametreyi  degistirilebilecegini veya kaydirilabilecegini gosterir.

secmek icin kullanifr.
Tus basll tutulursa, kaydirma daha hizli olur. Bir listeden secim yaparken, kaydirma

kapall bir ddngtide yapllir.

Baltim 7 Fonksiyonlar ve Yapilandirma ve yapilandirmadaki tim ayarlarin
aciklamasini bulacaksiniz.

Tus takiminin menU yapisi sekil 6.7'de gdsterilmistir.
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Sekil 6.3: Tus takimi Kilitlerne/kilidini agrma
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|FBP|
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= YEE
= HG

4

Exit ||———|| Select

\4

Sekil 6.4 Olaylann sifirlanmasi

6.1.3 Tus takimi kilitleme/kilidini acma

—

Bilgi Diizeyi'ne cikmak icin Cikis tusuna basin.

2. Ortadaki satirin sag tarafinda kilit simgesi gdrinmuyorsa tus takiminin kilidi
aciktir.

3. Tus takimini kilitlemek ve tUm parametre ayarlarinin yanlislikla tus takimindan
degistiriimesini engellemek icin her iki Gezinti tusunu 4 saniye boyunca basili
tutun. Bkz. Sekil 6.3.

4. Ortadaki satirda Kilit gcikmigsa tus takimi kilitlenmistir.

5. Tus takimi kilidini agcmak ve parametre ayarlarinin degistiriimesine izin vermek

icin her iki Gezinti tusunu 2 saniye boyunca basili tutun.

6.1.4 Tum ayarlarin sifirlanmasi

Degistirilmis parametrelerin tekrar kullanici varsayilan ayarlarina sifirlanmasi 7.7.1
bolimuinde anlatilmistir.

6.1.5 Devre acma olaylarinin sifirlanmasi

Sec/Sifirla tusu, olaylari tus takimi aracilidiyla sifilamak icin kullanilabilir, bkz. Sekil
6.4. Olaylar sifirlama hakkinda ayrinti igin
7.6 bolimune bakin.

PSE18...PSE370 Tipi Yumusak Yolvericiler Kurulum ve Devreye Alma Kilavuzu 1SFC132057M1901 Bolim 6 49



i pr—p— 6.1.6 Menu yapisi
=cw ow
MenU yapisi sekil 6.8'de aciklanmistir. Tum farkli parametreler, menUt dizeyleri ve

, , '7 kaydirllarak nasil erisilebilecekleri de aciklanmistir.

LU A
|10 |EOL|

= i:’é:‘
=t
Sekil 6.5 Bilgi diizeyi

| 1. [l

OFF

|FBP|

6.1.6.1 Bilgi diizeyi

Bir tusa basinca arka aydinlatma acilir ve Bilgi DUzeyi gorunttlenir. Bilgi Duzeyi 7.1
bo6limuinde aciklanan genel galisma bilgilerini icerir.

TUm parametreleri sira ile gérmek icin gezinti tuslarini kullanin. Parametreler tek tek
orta satirda belirecektir.

Exit —
* 6.1.6.2 Ayarlar dlizeyi ve ayarlar mensu

Ayarlar DUzeyi'ne Secim tusuna basilarak Bilgi Dizeyi'nden erisilir. Bkz. sekil 6.6
ve sekil 6.8'deki menuU yapisi.

Ayarlar menUst gegerli uygulama icin parametrelere sahip PSE Yumusak yolvericiyi

Sekil 6.6: Sec tusuna basarak Ayarlar diizeyi'ne ayarlamak igin kullanilir.

irin.
g Uygulanabilir ayarlar ekrandaki Ust ve alt satirlarda birer birer cikarilir.
Tum secimleri ¢cikarmak igin imleci hareket ettirmek Uzere gezinti tuslarini kullanin.
Sekil 6.7'de imle¢ su anda Nominal Akim lg parametresini isaretlemektedir. Bu
parametreye, hassas ayar yapmak icin Secim tusunu bir saniye boyunca basili
tutarak erisilebilir.

RN

54 .

OFF

FBP

OFF

Sekil 6.7: Ayariar dlizeyi
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Bilgi duzeyi

Exit

Ayarlar dizeyi

A

%

___ Cos

\

s~ Avarlar diizeyini kilitle/kilidini ag

Tum parametre ayarlarini kullanici varsayilan degerlerine sifirlayin

-------- PSE
|£| = |g (Motorun nominal akimi) Bagimsiz
I _Yolverme KAPAL, <
rampasl zamani 1...30 saniye
N = Durdurma KAPALI,
|—| rampasl zamani 1...30 saniye<
Baslangic/bitis
Al = 0,
2 erimi 30...70 %
|&| = AKIM sINir 1,5..7Xlg
_ Yolverme rampasi sirasinda tork Kapall
¥ |= Kontrolii
— Zaman ayari yolverme rampasl zamaninda
Aclk ¢
yaplimalidir
Kapall
|| | Durdurma rampasi sirasinda Tork
hand Kontrol Ack *1 Zaman ayarl durdurma rampasl zamaninda
¢ yaplimalidir
Kapali
| Darbel [~
olverme
Y L- 50,100
) Kapali
’M == Elektronik motor asirn yuk korumasi —[ Manuel
10A/10/20/30 —E
Otomatik
_ Kapali
|| = DUstlk ylk korumasi _[ Manuel
02.1xle _|:
Otomatik
_ Kapali
|z@%| p= Kilitli rotor korumasi _[ Manuel
05..7xlo 4|:
Otomatik
dPoF
Kapall = 0...255
P (okunabilen)
dPon
[Fee| ™= FieldBus kontrolii dPoF Manuel
Agk == 0...255 —[ trIP —[
dPon —|_ Otomatik
= LocC

Sekil 6.8: PSE Yumusak yolverici mend yapisi
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Select
Reset

4+
¥

Sekil 6.9: [ptal etmek igin Cikis tusuna basin
ve daha st bir mendi diizeyine gikin.

1SFC132291F0001

6.2 Menlude gezinme

MenUde tus takimiyla gezinti yapilir. Gezinti tuslar asagdi ve yukari kaydirmak igin
kullanilir. Seg tusu bir ayari segcmek ve kaydetmek icin kullanilir. Cikis tusu bir ayar
secmeden veya kaydetmeden iptal etmek icin kullanilir ve, sekil 6.9'da gdsterildigi
gibi, bir Gst menu duzeyine cikar.

1.

2.

Herhangi bir tusa basarak arka aydinlatmayi agin.
Bilgi dUizeyinde farkli calisma bilgilerine gitmek icin Gezinti tuslarini kullanin.

Ayarlar dizeyine girmek igin Seg tusuna basin. Sekil 6.10'daki @ konumuna
bakin. Imle¢ erisilebilir parametreyi isaretler; bu durumda ise Nominal Akim
le'yi isaretlemektedir.

Nominal Akim parametresini dizenlemeyi etkinlestirmek icin Seg tusuna
tekrar basin. Sekil 6.10'daki @ konumuna bakin. Orta satirdaki yanip sénen
deger, parametrenin kaydirma ve sec¢im icin uygun durumda oldugunu
gOsterir.

Gezinti tuslarina pes pese basarak degeri artirin veya azaltin. Tusu basili
tutmak kaydirmayi hizlandirir. Sekil 6.10'daki @ konumuna bakin.

Motorun nominal akimina ulasildiginda, kaydetmek igin Seg tusuna tekrar
basin. Sekil 6.10'daki ® konumuna bakin.

Ayni islemi tekrarlayarak diger parametreleri secmek ve ayarlamak
muamkunddr.

Bir ayan iptal etmek ve bilgi diizeyine geri ddnmek icin herhangi bir zamanda
Cikis'a basin.
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Sekil 6.10: Mentide gezinme
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Bu sayfa bilerek bos birakilmigtir.
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Bolum 7 Fonksiyonlar ve Yapilandirma

Meniide nasil gezinti yapilacagini gérmek icin Baliim 6 insan-Makine Aray(izil
(HMI) bélumine, dzellikle de 6.2 Menlde gezinme bdllimuine bakin.

7.1 Yumusak yolverici calisma verileri

Bilgi dUzeyi, kullanici mentsuntn en Ust dizeyidir. Cikis akimi, sebeke gerilimi, glic
faktoérd ve motora giden gerilim hakkinda bilgi géruntdlenir.

Bilgi dUzeyinde, yumusak yolverici sunlarin akim degerini gérintuler:
©@ Motor akimi (A)

Motora giden gerilim (%)

Gug faktort /Cos @
® Sebeke tarafindaki giris gerilim (V)

Motor akimi U¢ fazin en yiksek RMS degeri olarak hesaplanir. Bilgi dlizeyinde
Akim Siruri'nin giris ayan olarak gdrdintiilenen motor akimini kullanmak, ¢ok distik
Akim Sinint'yla sonuglanabilir. Bu durum ¢ok uzun baslama stiresine ve motorun
gereksiz isinmasina neden olabilir.

7.2 Parametre ayarlari

Ayarlar dort farkli sekilde yapilabilir:
e Tus takimi

e FieldBus haberlesme (secenek)
e Harici tus takimi (secenek)

Ayarlar tus takimiyla veya harici tus takimiyla, tim gerekli parametrelerin bagimsiz
parametre ayari olarak yapilabilir.

FieldBus haberlesme (opsiyonel) etkinlestirildiginde, cogu parametre bu araylzden
de degistirilebilir.

Kullanici varsayllan parametre ayari, varsayilan degerlere olasi bir sifirlama icin
birim iginde saklanir. Parametreleri kullanici varsayilan degerlerine sifirlama
hakkinda bilgi icin 7.7.1 bolimuane bakin.

/N

Dikkat!

Asagdida listelenen eylemlerden birini gerceklestirirken bir sinyal verilirse
motor beklenmedik bir sekilde calismaya baslayabilir.

e Bir kontrol tiiriinden digerine gecis (fieldbus kontrolly/ sinyal ile kontrol)
e Olaylan sifilama.

e Otomatik olay sifilama kullanma
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7.3 Kullanilabilir parametrelerin listesi

PSE18...PSE370 icin kullanilabilir parametrelerin listesi tablo 7.1'de gorllebilir.

Tablo 7.1
Aciklama Ekran Ayar Varsayilan | Erisildigi = Mevcut ayar
simge aralig deger yer _g o
© =
M)
(23]
2| ZE%
m -
= 8| 28¢
= o © o ©
I L =25
Motor Ig'nin Nominal Akimi Bagmsiz Bagmsiz | W | W
PSE Yumusak
yolverici tUrleri
o icin 3.7.3
LEseEEREE | bolimUndeki
200 tablolara bakin.
|10 ieou || er) o .
Ayar araligi lg'nin
%30-100'U
arasindadir
Yolverme Rampasi zamani 1..80s 10s W 1| W T
Durdurma Rampasi zamani b KAPALI, 1...30 Kapali W 1| W T
\ saniye
DR
OFF
| o plm| ]
Baslangic/Bitis Gerilimi [ 30...70 % 30 % W | W T
I \m\mé\mﬂ?a\w
| _eo. [l
AKImM siniri e 1,5x7le 40xle | W | W T
m
| o s
Yolverme rampasi sirasinda Tork kontrol = Kapal/Acik Kapali W | W T
I \z\_mmsﬁérﬂw
Durdurma rampasi sirasinda Tork Kontrol Kapali/Acik Acik W 1| W T
Darbeli Yolverme Kapali, 30...70 Kapali W 1| W T
[¢)
AN 2V ZES &
0
|0 jeou i 7| [Fer
Elektronik Motor Asir YUk Korumasi (EOL) T
Acma Sinifi (EOL) 10 A, 10, 20, 10 W | W T
30
Calisma turt (EOL) Manuel/ Manuel X X T
Otomatik @

R = Okunabilen
W = Yazilabilen
T = Aktarilacak (yUklendi/indirildi)
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Aciklama Ekran Ayar Varsayilan | Erisildigi - Mevcut ayar
simge araligi deger yer E °
o =
)
(23]
2| 255
m A e
= - | 282
= o © o ©
I L =5
DusUk YUk Korumasi T
Dizey “&"‘BE‘E’M‘ Kapall T
[t seow T |28  ree]

Calisma tlrd (7] Manuel T
Kilitli Rotor \LMD\E?W\ T
Korumasi s eou i)

Bl
Duzey Kapali W | W T
Calisma tlrd “&'K‘-“‘m:‘-'ﬂ“ﬂ-“‘ (7] Manuel | W | W T
| e o[ er

FieldBus KontrolUi EEE Kapal/Ack @ | Kapal | W | R T
L
=l &

FieldBus adresi [FESERrE 255 255@ | W | R T

| o/l for

Parametre indirme dPoF/dPon @ dPon W | R T

Hata Oldugunda FieldBus Calistirma LocC/trlP @ LocC W | R T

Calisma Turu Manuel/ Manuel | W | R T

Otomatik @
R = Okunabilen
W = Yazilabilen

T = Aktarilacak (yUklendi/indirildi)

© Manuel = Koruma veya hatanin manuel sifirlanmasi.

Otomatik = Koruma veya hatanin otomatik olarak sifirlanmasi.

(2] Kapall = FieldBus, motoru kontrol edemez.
Acik = FieldBus, motoru kontrol edebilir.

© 255 = Kullanilacak FieldBusPlug'in adresi.

@ dPon = PLC'den parametrelerin indliriimesi etkindlir.

dPoF = PLC'den parametrelerin indirimesi engellenmistir.

@ Yalnizca Acik daha énce segilmisse erisilebilir
trlP = Hata durumunda agma

LocC = Hatada local kontrol ve fieldbus kontrol mdmkdindCir.

0@ Yainizca, trIP daha énceden segilmisse erisilebilir.

Manuel = Koruma veya hatanin manuel sifirlanmasi.

Otomatik = Koruma veya hatanin otomatik olarak sifirlanmasi.
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Sekil 7.2: Sik kullanilan parametrelerin termel yapilandirmasi

7.4 Temel ayar esaslari

Ayarlar dizeyi (menU), kolay ve hizli bir kurulum gerektiginde
kullanilacak uygulama icin dnceden tanimlanmis parametrelerden
olusur.

Bir ayari iptal etmek ve bilgi dizeyine geri donmek icin herhangi bir
zamanda Cikis'a basin.

1.

2.

o o

10.

11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.

18.

19.
20.

21.
22.
23.
24.

25.

Herhangi bir tusa basarak ekrani aydinlatin.

Sec tusuna basarak Bilgi Dlzeyi'nden
Ayarlar DUzeyi'ne girin.. Bkz. Sekil 7.2.

Se¢ tusuna basarak Nominal Akim Ig ayarina girin.

Gezinti tuslanni kullanarak lg'yi ayarlayin. Motorun sebekeye
direkt baglanmasi gerektigi icin, etiket plakasindaki motor
akimini kullanin.

iptal etmek icin Cikis'a, kaydetmek icin Sec'e basin.
Yolverme Rampasi zaman ayarlyla devam edin veya Bilgi
Duzeyi'ne geri ddnmek icin Cikis tusuna basin.

Alttaki gezinti tusunu kullanarak Yolverme Rampasi zaman
ayarina gidin.

Sec'e basin ve gezinti tuslarini kullanarak zamani ayarlayin.
Kaydedip ilerlemek icin Sec¢'e basin veya iptal edip Bilgi
Duzeyi'ne geri ddnmek icin Cikis'a basin.

Alttaki gezinti tusunu kullanarak Durdurma Rampasi zaman
ayarina gidin.

Sec'e basin. Kapall'yl secin veya gezinti tuslarini kullanarak
zamani ayarlayin.

Kaydedip bir sonraki parametreye gitmek icin Sec'e basin veya
iptal edip Bilgi Dlzeyi'ne geri donmek icin Cikis'a basin.

Alttaki gezinti tusunu kullanarak Baglangic/Bitis Gerilimi ayarina
gidin.

Seg'e basin ve gezinti tuslarini kullanarak degeri ayarlayin.

Iptal etmek icin Cikis'a, kaydedip ilerlemek icin Sec'e basin.

Alttaki gezinti tusuna basarak Akim Sinir'na gidin.

Sec'e basin ve gezinti tuslarini kullanarak Akim Sinirn faktérind
Acik veya Kapall olarak ayarlayin.

iptal etmek icin Cikis'a, kaydedip ilerlemek icin Sec'e basin.

EOL sinifina devam etmek icin alttaki gezinti tusuna basin.
Sec'e basin ve gerekli Devre Acma Sinifi'ni veya Kapali'y
secmek icin gezinti tuslaryla kaydirma yapin.

iptal etmek icin Cikis'a, kaydedip ilerlemek icin Sec'e basin.
Kullanicl veya Otomatik olarak ayarlamak icin Sec'e basin.
Gezinti tuslarni kullanarak kaydirma yapin.

Kaydedip ilerlemek icin Sec'e basin.

Bilgi dlizeyine geri dénmek icin Cikis'a basin.
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Sekil 7.5: Yolverme rampasi zamaninin islevi
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7.5 Fonksiyonlar

Bu boélimde PSE yumusak yolvericideki tim olasi ayarlar ve islevler ile bunlar
bulmanin en kolay yolu anlatiimaktadir. Ekranda gdsterilen ilgili varsayilan degerler,
ayar araliklar ve parametre dizileri de belirtilmistir.

7.5.1 Motorun nominal akimi le

Bu parametre, yumusak yolvericinin maruz kalacagi akimin yapilandirimasini
saglar. Motorun sebekeye direkt baglanmasi gerektigi icin , motor etiketinde
bulunan nominal motor akimini ayarlayin.

Ekran Varsayilan deger Aralik ayarlama Aciklama
Bagimsiz Bagimsiz Nominal motor
Ie (boyuta gére degisir) | (boyuta gore akimi lg
-— degisir)
Bkz. 3.7.3 PSE

yumusak yolverici
tUrleri bolimUndeki
tablolar. Ayar aralig
le'nin %30-100'U
arasindadir

/N

Dikkat!
PSE18...PSE370 Yumusak Yolvericileri Inside-Delta baglamak ekipmana
zarar verebilir ve 6liim veya ciddi yaralanma riski tasir.

7.5.2 Yolverme rampasi zamani

Yolverme rampa zamani yolverme rampasinin stiresini ayarlayarak tam gerilime
ulagiimasini saglar.(TOR).

Bu parametre hem gerilim kontrolli hem de tork kontrollt yolverme rampalarini
kontrol etmektedir.

Yolverme sinyali verildiginde PSE Yumusak yolverici, motora giden cikis gerilimini
kontrol ederek bir yolverme rampasi gergeklestirir; bu sayede gerilim, baslangic
gerilimi dlizeyinden tam gerilime dogrusal olarak artar. Tork hem gerilime hem
de akima bagl oldugu icin, tork egrisi her zaman gerilim egrisiyle uyumlu olmaz.
Bu, tork egrisinin dogrusal olarak artmamasini saglayan bir etkiye sahiptir. Tork
Kontroll Yolverme parametresi KAPALI olarak ayarlanmissa, yolverme rampasi
sirasinda bir gerilim rampasi gerceklestirilir. Gerilim rampasi ve motorun RPM'si
sekil 7.5'deki grafige uygun olur. Dogrusal artisli bir tork egrisi tercih edilmisse,
yolverme rampasi sirasinda 7.5.6 boliminde anlatilan Tork Kontroll'nl secin.

Mevcut deger | Ayar araligi Aciklama

Gerilim kontrollt
ve tork kontrollt
yolverme rampalari
icin zaman ayar

=] 10s 0-30s

Yolverme rampas! zamani icinde ayarlanan zaman, bu parametre etkinlestiriimisse,
tork kontrolli yolverme zamaninin da ayanalr.
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Sekil 7.6: Durdurma rampasi zaman
parametresi gorcintiilenir

FBP‘

UA

rpm A
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|
Sekil 7.7: Durdurma rampasi zamaninin islevi

1SFC132162F0001

7.5.3 Durdurma rampasi zamani

Durdurma Rampasl Zamani parametresi, durdurma rampasinin Rampa Sonundan
(TOR) bitis gerilimine ulasmasi icin hassas ayar yapiimasini saglar.

Durdurma sinyali verildiginde PSE Yumusak yolverici, motora giden cikis gerilimini
kontrol ederek bir durdurma rampasi gerceklestirir; bu sayede gerilimini, tam
gerilim duzeyinden bitis gerilimi dizeyine dogrusal olarak azalir. Tork hem gerilime
hem de akima bagli oldugu icin, tork egrisi her zaman gerilim egrisiyle uyumiu
olmaz. Bu, tork egrisinin dogrusal olarak azalmamasini saglayan bir etkiye sahiptir.
Tork KontrolU parametresi durdurma sirasinda KAPALI olarak ayarlanmissa,
durdurma rampasi sirasinda bir gerilim rampasi gerceklestirilir. Gerilim rampasi ve
motorun RPM'si sekil 7.7'deki grafige uygun olur. Dogrusal azalmali bir tork egrisi
tercih edilmisse, durdurma sirasinda Tork Kontroli'nt Acik olarak ayarlayin. Bkz.
bolim7.5.7.

Bu parametre, biiylik volan kiitlesinin bulundugu uygulamalar icin KAPALI
olarak ayarlanacaktir.

Ekran Mevcut Ayar aralgi Aciklama
deger
Kapali 0-30s Gerilim kontrolll ve tork
|-\ | kontrolli durdurma
ok rampalari igin zaman ayari

Durdurma rampasi zamani icinde ayarlanan zaman, bu parametre
etkinlestirilmisse, tork kontrolii durdurma zamaninin da ayaridir.
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Sekil 7.8: Baslangic/bitis gerilimi parametresi

gordintdilenir

A
TOR

(a1 R

=

nY

Sekil 7.9: Baslangig/bitis gerilimi’nin islevi

\

7.5.4 Baslangig¢/bitis gerilimi

Bu parametre yolverme rampasinin basladigi baslangic gerilimi dizeyinin
ayarlanmasini mimkun kilar. Durdurma rampasinin bittigi bitis gerilim degeri,
baglangi¢ geriliminden otomatik olarak %10 az olur.

Daha sonra gerilim, yolverme rampasi sirasinda baslangi¢c gerilimi diizeyinden tam

gerilime cikar.

Durdurma rampasi sirasinda gerilim, tam gerilimden bitis gerilimi dizeyine iner ve
motora giden guicl keser. Sekil 7.9.

Baslangi¢ geriliminin ¢ok dlisiik bir degere ayarlanmasi daha uzun baslama
zamanina ve motorun gereksiz isinmasina neden olur. Motor tam hiza (TOR)

ulasamayabilir.
Ekran Mevcut Basglangic Aciklama
deger gerilimi ayar
araligi
30 % 30-70 % Yolverme rampasl ve durdurma

a}

rampasi i¢in baglangig ve bitis
gerilimi
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I 7.5.5 AKim siniri
Bu islev kullanilarak yolverme akimi sinirlandirilabilir. Yolverme rampasi ve
——

OFF
durdurma rampasi sirasinda sinir asilamaz. Akim Sinirina ulagildiginda cikis gerilimi,
akim dUzeyi sinirin altina diisene kadar sabit kalir ve rampalama devam eder.

Akim siniri, motora giden akim ve ¢ikis gerilimi arasindaki iliski sekil 7.13'te

|M| aciklanmistrr.

url .
|10 EoL | [5@] [Fer ﬂ

Sekil 7.12: Akim sinin parametresi gércintilenir Yolverme akimi, motorun nominal hiza ulasmasini mimkiin kilacak degerde
olmalidir. Olasi en diisiik akim, motorun performansina ve ytikiin ézelliklerine
baghdir. Akim sininnin ¢ok dtistik bir degere ayarlanmasi daha uzun
yolverme zamanina ve motorun gereksiz isinmasina neden olur.

| 1.l

YAl

OFF

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
deger
4xlg 7..1,6xlg | Ckis gerilimine iliskin Akim Sinir'nin
|||"L | duizeyi
—-—
u
100%
30%
1 t2
|
5
[ — = = AKIM SINITI

)

o

2 Z

; 8

B

%)

LL

@

Sekil 7.13: Akim Siniri, motora giden akim ve ¢ikis gerilimi
arasindaki iliski
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Sekil 7.14: Yolverme rampasi sirasindaki
Tork Kontroldi'ndin islevi

RPM A

>

1SFC132161F0001

Sekil 7.15: Durdurma rampasi sirasinda Tork

Kontroldi'ndn islevi

7.5.6 Yolverme rampasi sirasinda tork kontroll

Bu parametre etkinlestirilerek yolverme sirasinda tork kontrolt kullanilabilir.
Tork kontroll, uygulamalarin cogunda hizin daha dogrusal olarak artmasiyla
sonuglanabilir.

Tork kontroll kullanilirken motora giden cikis gerilimi kontrol edlilir; bu sayede
motor torku, yolverme sirasinda baslangic gerilimi dtizeyinden tam gerilime dogru
Onceden tanimlanmis en uygun egriyi izler.

Bu, motorun tahrik ettigi ekipmanin mekanik yolalma davranisinin, gerilim rampasi
kullanimina kiyasla ¢cok daha yumusak olmasini saglar. Tork kontrolli baslama
sirasinda motor gerilimi ve RPM, sekil 7.15'deki grafige uygun olur.

Yolverme rampasi sirasinda motora giden ¢ikis gerilimi kontrol edilir; bu sayede
tork, yolverme sirasinda baslangic gerilimi dizeyinden tam gerilimi dodru énceden
tanimlanmis en uygun egriyi izler. Bu, motorun tahrik ettigi ekipmanin mekanik
baslama davranisinin, gerilim rampasi kullanimina kiyasla cok daha yumusak
olmasini saglar. Tork kontrolli yolverme sirasinda motorun gerilimi U'su ve RPM'i
sekil 7.15'de gdsterilen grafikler gibi gortnar.

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
deger
o Kapali Acik/Kapali | Yolverme sirasinda Tork kontrolU

OFF

Yolverme rampasi sirasindaki Tork Kontrolii zamani, Yolverme Rampasi
zamani parametresinde ayarlanir.
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Sekil 7.16: Durdurma rampasi sirasinda

Tork Kontrol(i parametresi gorcintilenir

Ui

RPM A

1SFC132163F0001

Sekil 7.17: Durdurma rampasi
sirasindaki Tork Kontrolti'ndin islevi

Y

7.5.7 Durdurma rampasi sirasinda tork kontroll

Bu parametrenin etkinlestiriimesi (Acik) durdurma sirasinda motor torkunun
kontrol edilmesini mumkun kilar. Tork kontroll kullanmak, genellikle pompalari
durdururken gereken hizin daha uygun sekilde yavaslamasiyla sonuglanir.

Tork kontrolt kullanilirken motora giden cikis gerilimi kontrol edlilir; bu sayede
motor torku, olasi en iyi durdurma icin énceden tanimlanmis en uygun egriyi

izler. Bu, motorun tahrik ettigi ekipmanin mekanik durma davranisinin, gerilim
rampasi kullanimina kiyasla cok daha yumusak olmasini saglar. Bu, 6zellikle

ani bir durmanin su darbesine ve basing artisina neden olabilecegi pompa
uygulamalarinda kullaniglidir. Tork kontrollli durma sirasinda motor gerilimi ve RPM,
sekil 7.17'deki grafiklere uygun olur.

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
deger
o Kapali Acik/Kapall | Durdurma rampasi sirasinda Tork
Kontroll
-——

Durdurma rampasi sirasindaki Tork Kontrolli zamani, Durdurma Rampasi zamani
parametresinde ayarlanir.
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7.5.8 Darbeli yolverme

Bu parametre, normal bir yolverme rampasi gerceklestirimeden énce kisa bir
sure uygulanan darbeli yolverme gerilim dizeyine ince ayar yapiimasini mimkan

V- kilar. Darbeli Yolverme, yolverme sirasinda yeterli tork imkani sunar ancak yine de
yumusak yol verme sagdlar.

OFF
Onceden tanimlanmis tim gerilim diizeylerinde ayarlanabilir. Her gerilim diizeyi
icin, farkll darbeli yolverme gerilim dlizeyleriyle birlikte artan sabit bir sre iligkisi (t)
vardir. Bu islev yUksek surtinmeli veya, sikismis pompalar ya da konveydr kayislar
= o gibi, calismanin ilk kisminda fazladan gug isteyen uygulamalar icin faydalidir. Tablo
| l, |Iﬁ. D.HV_‘.HQ. ‘M| 7.2'ye ve sekil 7.19'daki grafige bakn.
,—, Tablo 7.2 darbeli yolverme ayarlari
|10 |EOL|-G[-@)| [Fee _ _ _
Darbeli yolverme ayari Darbeli yolverme Darbeli yolverme
Sekil 7.18: Darbeli yolverme parametresi gerilimi zamani
gortintdilenir Ue (ylizde) t(s)
30 30 0,30
35 35 0,35
40 40 0,40
45 45 0,45
50 50 0,50
55 55 0,55
60 60 0,60
65 65 0,65
Ue & 70 70 0,70
75 75 0,75
80 80 0,80
85 85 0,85
90 90 0,90
I 95 95 0,95
100 100 1,00

\

Baslangi¢ Gerilimini Ayarla

Akim Sinirt islevinin Darbeli Yolverme sirasinda calismadigini géz éniinde

bulundurun.
Calisma zamani
————— Normal rampa
Darbeli Yolvermeli Ekran Mevcut Ayar araligi Aciklama
deger
Kapali Kapall, Darbeli Yolverme seviyesi

ekil 7.19: Darbeli yolverme'nin islevi
SekKi rbeli yolver in islevi %30..100
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Sekil 7.20: Elektronik motor asin ylik koruma EOL

parametresi gordinttilenir

7.5.9 Elektronik motor asin yik korumasi E.O.L.

Bu parametre gerekli motor asir yik korumasi sinifinin ayarlanmasini mumkuin
kilar. Dort farkl sinif bulunmaktadir. Bkz. Sekil 7.21.

e Sinif 10A
e Sinif 10
e Sinif 20
e Sinif 30

Devre agmadan sonra reset icin bir secenek bulunmaktadir. Manuel veya otomatik.
Manuel, devre agmadan sonra Elektronik Motor Asiri Yuk Korumasi'nin sifirlanmasi

icin varsayilan degerdir.

Motorun ulasmasi gereken daha dusuk bir sicaklik 6lcilmeden 6nce bu ayarin

sifilanmasi mumkun degildir.

S
S
A 8
1000 2 5
A\ E
100 LAY :
<A
™~ R
10 c
== D
1
1 2 3 4 5 6

Sekil 7.21: Elektronik motor asin ylik korumasi
(EOL) icin devre agma egdrileri

Sinif 30
Sinif 20
Sinif 10
Sinif 10A

oow>

OFF

Lgnd

|0 ieoLf @

Sekil 7.22: elektronik motor asin ylik korumasi
hata parametresinin sifirlama islerni t(ir(i
gordintdilenir

||°

|FBP|

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
deger
|—| 10 Kapali, 10A, | Elektronik Motor Asir Yik
—1o__|FoL 10, 20, 30 Korumasi (E.O.L) i¢in agma sinffi.
Manuel Manuel/ Elektronik Asir YUk Korumasi
qul—l D’ Otomatik (E.O.L) "icin sifirlama iglemi tard.
Auto

= Devre agma, motoru durduracagdl zaman yeniden
baslatma yapilmadan édnce manuel sifirlama
gerekKlidir.

Otomatik = Otomatik sifirfama: = Devre agma, motoru durduracagdl zaman birim

yeniden baslatimaya hazir olmadan énce otomatik

sifirlama gerceklestirilir.

1. Manuel = Manuel sifirflama:
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7.5.10 Dusuk yuk korumasi

Aktifken, akim (lg) 30 saniye veya daha uzun bir stre boyunca ayarlanan degerin
I_.| altina diserse DUsUK YUk Korumasi devreye girer.
OFF

[ [ I

OFF o

Bu koruma, érnegin, pompanin kuru ¢alismasini, kopmus bir kayisi tespit

OFF OFF | [OFF etmek vb. icin kullanilabilir.
| 10 |EOL|:f3 5@ |FeP
Devre agmadan sonra manuel veya otomatik reset icin bir secenek bulunmaktadir.
Manuel sifirlama, devre acmadan sonra Kilitli Motor Korumasi'nin sifilanmasi icin
varsayllan degerdir.
AR
OFF
= .";
= ?_@
¢/
Sekil 7.23: Diistik yiik koruma parametresi Ekran g"eeg:r”t Avararaligr | Agiklama
gaordntdilenir
a— Kapall Kapall, DUsUk Yuk Korumasi Dlzeyi
|:Z\,m | 0,2..1 xlg
= (D
—_ P’/
Manuel Manuel/ DUsUk YUk Korumasi hata
H ,q M D, Otomatik parametresinin sifirlama islemi
tard !
o= =
=TS Auto

| _
’L, '_' L’ 1. Manuel = Manuel sifirflama: = Devre agma, motoru durduracagdi zaman yeniden

baglatma yapiimadan énce manuel reset

B Kidr.

10 |EOL|:@S|:@S| [Fer| | | gere v )

| = ED Otomatik = Otomatik sifirlama: = Devre agma, motoru durduracagi zaman birim
Sekil 7.24: Diisiik yiik korumasi hata yem(tjen baillatlltr.n‘?ya hazir olmadan énce otomatik
parametresinin sifirlarma islerni tiirti reset gerceklestirii.

gaordntdilenir
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7.5.11 Kilitli rotor korumasi

Bu koruma, motor tam gerilimde calisirken, motor akimi set degderinin Uzerine

AN
necrC
U F

OFF

Tl |

OFF

ciktiginda aktif olur. Kilitli Rotor Korumasi motor tam gerilimde 30 sn calistiginda
aktif hale gecer ve agcma reaksiyon suresi 1sn’dir.

7= | = Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
EOL.[Z¢2 |2 9
|é Z‘_’\ deger

a— Kapali Kapal, 0,5 | Kilitli rotor igin
|E: ﬁg”\’ -7 xlg koruma dizeyi

A

OFF s Manuel Manuel/ Kilitli Rotor Korumasi

5: ( F;‘, H H n d Otomatik parametresinin sifirlama islemi

Sekil 7.25: Kilitli rotor koruma parametresi

gordntcilenir

Huto

tarG !

1. Manuel =

Otomatik =

a7 S |

| . [l =
HHnd
L—__Jﬂn%g:

OFF

|FBP|

Sekil 7.26: Kilitli rotor korumasi hata
parametresinin sifirlama islemi tdrd

gordintdilenir

Manuel sifilama:

= Devre agma, motoru durduracagi zaman yeniden
baslatma yapilmadan édnce manuel reset

gereklidir.

Otomatik sifirlama: = Devre agma, motoru durduracagl zaman birim
yeniden baslatimaya hazir olmadan énce otomatik
reset gergeklestirilir.
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Sekil 7.27 FieldBus kontrol parametresi

10 eoLZ|5m|[Fee
AR
OFF

FBP

7.5.12 FieldBus kontrolii (istege bagh donanim gereklidir)

Bu parametre fieldbus haberlesmenin yapilandiriimasi icin kullanilir. PSE Yumusak
yolvericinin FieldBusPlug'a baglanmasi fieldbus haberlesmeyi otomatik olarak
etkinlestirir. FieldBus kullanan yumusak yolvericinin kontroltinu etkinlestirmek

icin bu parametre Acik olarak ayarlanmalidir. FieldBus Kontroll Kapall olarak
ayarlanmigsa, fieldbus yalnizca yumusak yolverici verisini izlemek icin kullanilir.

Bu parametre Acik olarak ayarlanmissa, yumusak yolverici, herhangi bir fieldbus
haberlesme yokken fieldbus hatasina neden olabilir. FieldBus kontrolt olmadan
calisma dusunullyorsa, bu parametre Kapall olarak ayarlanmalidir.

/N

Dikkat!

Asagida listelenen eylemlerden birini gerceklestirirken bir sinyal verilirse

motor beklenmedik bir sekilde calismaya baslayabilir.

e Bir kontrol tiiriinden digerine gecis (fieldbus kontrolly/ sinyal kontrold)
FieldBus Hata Tepkisi parametresi LocC olarak ayarlandiginda bu

gaordntdilenir . . o .

gecisin otomatik olarak gerceklesecegini unutmayin.

Olaylanin sifilanmasi.

e Otomatik olay sifilama kullaniliyorsa.

FieldBus kontrol parametreleri ve ayarlari

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
deger
Kapali Kapal/Acik | Yumusak yolvericinin fieldbus ile
| FBP| kontrolU.
1_3 5 S 255 0...255 FieldBus Adresi'
dPoF dPoF/dPon | PLC'den 2 indirilen parametreyi
C{ P on engelleyebilir.
dFofF
! ~ | LocC LocC/trIP Hata Oldugunda Calistirma 2
LOoCL
/
£l P
Manuel Manuel/ FieldBus Hatasl parametresinin
qul_l d Otomatik * | sifirlama iglemi turG @
Auko

1. 255 = Kullanilacak FieldBus Kontroltintin adresi.

2. Yalnizca, FieldBus Kontroll daha 6énceden Acik olarak ayarlanmissa erisilebilir.

3. Yalnizca, trIP daha énceden seciimisse erisilebilir.

4. Manuel = Manuel reset: = Devre agma, motoru durduracagi zaman yeniden
baslatma yapilmadan énce manuel reset
gereklidir.

Otomatik = Otomatik reset: = Devre agma, motoru durduracagi zaman birim
yeniden baslatimaya hazir olmadan énce otomatik
reset gerceklestirilir.

FieldBus haberlesme ve istege bagli aksesuarlar hakkinda daha fazla bilgi Bolim 8

FieldBus Haberlesme kisminda bulunmaktadir.
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Sekil 7.28: FieldBus adres parametresi
gordintdilenir

|1, e I
| ,c: _C
aor ol
|_10 oLl i@

Sekil 7.29: Parametre indirme gordntdilenir

|l

|FBP|

7.5.12.1 FieldBus adresi
FieldBus Adresi parametresi, adresin fieldbus haberlesme icin ayarlanmasini saglar.

FieldBus adresinin ayar araligi 0...255 arasidir. Adres 255 olarak ayarlanmigsa,
fieldbus soketin dahili belleginden saklanan adres kullanilir. Adres ayarlarina iliskin
ayrintill bilgi i¢in fieldbus soketi dékimanlarina bakin.

FieldBus Kontroll Acik veya Kapali olarak ayarlandiginda bu parametre tus takimi
araciliglyla okunup ayarlanabilir.

Bu parametrenin degistiriimesi fieldbus araylzinU otomatik olarak sifirlar ve yeni
adres etkin hale gelir. PLC eski adresle haberlesme kuruyorsa, PLC'nin yeniden
yapilandirimasi gerekir.

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
deger
C—, 5 5 255 0...255 FieldBus Adresi

7.5.12.2 Parametre indirme

Bu parametre fieldbus'tan parametre indirimenin engellenmesini saglar.
Parametrelerin indiriimesinin farkli fieldbus protokolleri igin farkli sekilde ¢alistigini
g6z 6nuinde bulundurun. Kullanilan protokoller icin dokiimantasyona bakin.

FieldBus Kontrolli Acik veya Kapali olarak ayarlandiginda bu parametre tus takimi
araciliglyla okunup ayarlanabilir.

Ekran Mevcut Ayar araligi | Agiklama

dPon dPoF/dPon | Parametre indirme etkin.

dPon
dPof

Parametre indirme engellendi.
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Sekil 7.30: Hata durumunda fieldbus calisma

7.5.12.3 Hata durumunda fieldbus calisma

Bu parametre yalnizca FieldBus Kontroll daha énceden Acik olarak ayarlanmissa
erisilebilir durumdadir.

Gu¢ kaybi veya kablo kopmasi gibi FieldBus arizasi durumunda bu parametre
hataya karsi farkll (hata durumunda galisma) tepkiler verilmesini saglar.

FieldBus hata tepkisinin trlP olarak ayarlanmasi yumusak yolvericinin fieldbus
hatasi durumunda agmasini saglar. trIP secilmesi devre agma olayl durumunda
hatayi sifirlar.

LocC segildiginde, yumusak yolvericinin kontroll otomatik olarak fieldbus
kontroltiinden yerel kontrole geger. Yerel kontrole gegmek kontrol devresi ile
kontrolt mumkun kilar. FieldBus yeniden calismaya bagladiginda kontrol otomatik
olarak FieldBus'a geri déner. Motoru kontrol etmeden dnce 10 saniyelik gecikme
olabilir.

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama
deger
| r LocC LocC,/trlP Hata Durumunda Galisma
LocCccL
|
Erl P
1. P = FieldBus hatasinada agma.

LocC

FieldBus hatasinda otomatik olarak yerel kontrole gecer.
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Sekil 7.32: Olaylann sifilanmasi

7.5.12.4 FieldBus hatasi parametresinin sifirlama iglemi tirt

Bir fieldbus hatasl meydana gelirse hangi islemin ortaya koyulacagini secin.
Manuel veya otomatik secenekler mevcuttur. Manuel, FieldBus Hatasini sifirlamak

icin varsayilan degerdir:

e Manuel secilmisse - Motor durur ve manuel sifirlama gerekir.
e Otomatik segilmisse - Motor durur ve otomatik sifirlama gergeklestirilir.

Bu parametre yalnizca parametre icin 6nceden trlP secilmisse erisilebilir

durumdadir.

Hata Oldugunda FieldBus Calisma

Ekran Mevcut Ayar araligi | Aciklama

deger

Manuel Manuel/ FieldBus Hatasi parametresinin
H an E/ Otomatik sifirlama iglemi tard !

Auto

1. Manuel

= Manuel sifrlama: = Devre agma, motoru durduracagdl zaman yeniden
baslatma yapilmadan énce manuel sifirflama
gerekKlidir.

Otomatik = Otomatik sifirflama: = Devre agma, motoru durduracagdl zaman birim

yeniden baglatimaya hazir olmadan énce otomatik

sifirlama gergeklestirilir.

7.6 Olaylarin sifirlanmasi

Devre agma olayl durumunda PSE Yumusak yolverici, kontrol devresi, tug takimi,
harici tus takimi veya FieldBus araciligiyla sifirlanabilir.

Bu secenekte, devre agma olayl durumunda bir parametre igin eylem olarak
Manuel secilmisse yumusak yolvericinin manuel olarak sifirlanmasi gereklidir.

Bu secenekte, devre agma olayl durumunda bir parametre igin eylem olarak
Otomatik secilmisse yumusak yolvericinin sifilanmasi otomatik olarak gerceklesir.
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Sekil 7.33: Tim ayariann kullanic varsayilan
degerlerine sifilama mendstine girme
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Sekil 7.34: Goriinen tim degerleri fabrika
ayarlarina sifirlar

7.7 Ozel islevier

7.7.1 Tum parametre ayarlarini kullanici varsayilan
degerlerine sifirlama

Bilgi Dlzeyi'nden baglayin ve Cikis ve Sec tuslarni, sekil 7.29'da gosterildigi
gibi, sirayla birkac saniye boyunca basll tutun. LCD ekranda, sekilde 7.34'te
gbsterildigi gibi, “rES” yazisi gortintdlenir.

Tum Ayarlan Sifirla'ya girmek icin Sec¢'e basin; LCD ekrandaki “rES” yazisi yanip
sénmeye baglar.

iptal etmek icin Cikis'a veya tim ayarlan sifirlamak icin Sec'e basin.

Sifiramadan sonra, Bilgi Dizeyi'ne geri ddnmek icin Cikis'a basmak gerekir.

/N

Dikkat!
Asagida listelenen eylemlerden birini gerceklestirirken bir sinyal verilirse
motor beklenmedik bir sekilde calismaya baslayabilir.
e Bir kontrol tiiriinden digerine gegis (fieldbus kontrolli/ kontrol devresi
kontrolii)
Tiim parametrelerin sifirlanmasi
Olaylar sifirlama
e  Otomatik olay sifirlama kullaniliyorsa
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Sekil 7.35: PSE parametresinin girfimesi
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Sekil 7.36: PSE parametresi gordintdilenir

7.7.2 PSE parametresi

Bu parametre kullanilabilir durumdaki PSE Yumusak yolverici tUr( hakkinda

bilgiler icerir. PSE parametresi, PCB degistirildikten sonra yapilandinimalidir. PCB

degistiriimemisse bu parametre degistirimemelidir. Yumusak yolvericinin tipini

anlama hakkinda bilgi edinmek icin 3.3 Kodlama aciklamalari boélimant okuyun.

Bilgi Dlzeyi'nden baglayin ve Cikis, Sec ve Yukari Ok tuslarini, sekil 7.31'de
gbsterildigi gibi, sirayla birkag saniye boyunca basili tutun. LCD ekranda, sekil
7.36'da gosterildigi gibi, “Id” yazisi gbrtntulenir.

PSE parametresini girmek igin Seg'e basin; "Id" yazisi yanip sénmeye baglar.

Bilgi Dlizeyi'ne geri dénmek icin Cikis'a basin veya yumusak yolverici boyutuna
gbre yapilandirma icin kaydirin. Onaylamak icin Sec'e basin.

/N

PSE parametresini yalnizca devre karti degistirildiginde yapilandirin.
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7.8 Zaman alanindaki sinyallerin temsili

Yumusak yolvericinin temel islevlerinin zamanlama semasi, zaman alanindaki sinyal
setinin temsiliyle birlikte tablo 7.3'te bulunabilir.

Tablo 7.3: Zamanlama semasi

8 910111213 14
| (=1

Kontrol besleme gerilimi

| L
el | |
L 1 i

Start Sop Besel Ty Yy o b4 2l

a6

$eb§k9 tarafindaki ¢alisma 1~ L1
gerilimi @)

Kontrol devresi - Yolverme
girisi

Kontrol devresi -
Durdurma girisi

e el |

Q)

COM RUN TOR  EVENT Starl Stop Bese Ty fp b

Motor tarafindaki ¢calisma
gerilimi

Sinyal ¢ikis rélesi - Calisma
sinyali

5 7 — e
Sinyal ¢ikig rélesi - TOR sinyali % ‘ OOV 20 T@ X I
LV Y A A .

+
1

Sop Resel Yy Yy g ol -2

Sinyal cikis rélesi
- Devre agma olayl NC sinyali

‘ -
GOM RUN TOR  EVENT tarl Stap Reset Wy Up Analog It 4-Iim

Sinyal ¢ikis rolesi - Devre 12 34567 891011121314
val GIKIS ) . D GCIDO@ 2222222
acma olayl NO sinyali Lol o [y
fib TOR EVENT  Starl Stop hestt Wy Wp sz\r.‘q]u‘HfW

Durum sinyali - Hazir LED'i {[# Ready | = Run | =1 Protection | = Fault |

Durum sinyali - Galigma LED'i |

Durum sinyali - Hata LED'| = Reacy |

1SFC132254F0001
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7.9 Uygulama ayarlan

Tablo 7.4'te, farkll uygulamalar igin 6nerilen parametre ayarlari gdsterilmistir.

Tablo 7.4: Uygulama ayarlari

Onerilen temel ayar

SN =
Santrif(jlt fan 10s Kapali 40 % 50xlg Kapali Kapali
Aksiyel fan 10s Kapali 40 % 50xlg Kapali Kapall
SantrifGjla 10s 10s 40 % 50xlg Kapali Aclk
pompa
Yiiksek basingh 10s 10s 50 % 55xlg Kapali Agik
pompa
Kompresor 5s Kapali 40 % 4,5 x lg Kapall Kapall
Ogutiici 10s Kapal 40 % 50xlg Kapall Kapall
Karistiric 10s Kapali 40 % 50xlg Kapali Kapali
Bas pervanesi 10s Kapali 40 % 4,5x g Kapali Kapali
Hidrolik pompa 10s Kapali 40 % 4,5 x lg Kapali Kapali
Kirici 10s Kapall 40 % 50xlg Kapall Kapal
Konveyor kayisi 10s Kapall 50 % 50xlg Kapall Kapall
Yurtyen 10s Kapali 40 % 4,5x g Kapali Kapall
merdiven
Kaldirag/ 10s Kapall 40 % 4,5 x lg Kapall Kapall
Asansor
Kesici 10s Kapall 40 % 50xlg Kapali Kapall
Serit testere 10s Kapali 40 % 50xlg Kapali Kapali
Daire testere 10s Kapal 40 % 50xlg Kapali Kapall

Yukanidaki parametre degerlerinin yalnizca rehber olarak kullanilacagini géz éntinde
bulundurun. YUkleme kosullarindaki farkliliklar ek ince ayar gerektirebilir.

Agrr s uygulamalari igin Akim Siniri'nin “2" yani sira Baglangi¢/Bitis Gerilimi'nin de |If_\|
artinlmasi gerekebilir.
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Bu sayfa bilerek bos birakilmigtir.
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Sekil 8.1: PSE yumusak yolvericilerin

badlandigi bir fieldbus agi prensibi

Bolum 8 FieldBus Haberlesme

8.1 Genel bakis

PSE Yumusak Yolvericinin 6n bélimdnde fieldbus haberlesme icin kullanilan

ABB FieldBusPlug’in baglandidi bir arabirim bulunur. Bu arabirim araciligiyla,
parametreleri yiklemenin ve indirmenin yani sira yumusak yolvericiyi kontrol etmek
ve durum bilgisini almak da mumkunddr.

Yumusak yolverici ile FieldBusPlug arasindaki arabirim, kullanilan fieldbus
protokolinden bagimsizdir. Yumusak yolverici tipinden veya dagitim tarihinden
bagimsiz olmasi, FieldBusPlug'in kendisinde tanimlandidi icin daha sonra herhangi
bir uygun FieldBus protokollne baglanti kurmayr mimkin kilar.

Su FieldBus protokolleri kullanilabilir:
DeviceNet

e  CANopen

e  Profibus

e Modbus

FieldBus haberlesme kurulumu hakkinda daha fazla bilgi 7.5.12 FieldBus kontrolU
(istege bagl donanim gereklidir) boliminde bulunmaktadir.

8.1.1 Gerekli aksesuarlar

PSE Yumusak yolvericiyi bir fieldbus sistemine baglamak icin su aksesuarlar
gerekKlidir:
e ABB FieldBusPlug Aksesuari FBPA
e Mevcut fieldbus protokoll icin ABB FieldBusPlug (kablo uzunlugunu yeterli
oldugunu kontrol edin).
e Bus baglantisi icin konnektorler.
Sonlandirma direnci (bazi protokollerde).
PLC kurulum yaziimi.

8.1.2 Talimatlar

Giris ve clkis parametre ayarlari, talimatlar vb. asagidaki adreste bulunmaktadir:
www.abb.com/lowvoltage:

* DeviceNet 1SFC132066M0201
e Profibus DP 1SFC132067M0201
* Modbus 1SFC132068M0201
e CANopen 1SFC132069M0201
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Bolim 10 Sorun Giderme
10.1 Genel

Bu bolum, PSE Yumusak yolvericide veya uygulamada ortaya ¢ikacak durum
sorunlarinda kullanilabilecek bir kilavuzdur.

PSE Yumusak yolverici normalde LED Hata durumu géstergesinde bir hatayi
gbsterir ve LCD ekran hatanin tlrdn goértntuler. Bir koruma etkinlestirildiginde,
LED koruma durumu gostergesi ile gosterilir ve LCD ne tUr korumanin etkin
oldugunu gérunttler. LED'ler ve LCD ekran hakkinda daha fazla bilgi 6.1.2.1 ve
6.1.2.2 bdlimlerinde bulunmaktadir.

PSE Yumusak yolverici insan Makine Arayiiz(i'nden gériintiilenmeyen hatalar da
bu bélimde bulunabilir.

10.2 Gostergelere genel bakis

Bu tabloda farkll koruma, hata ve ariza gdstergelerinin hangi durumda
gorunecegini gdsterilmektedir.

Tablo 10.1 Koruma, hata ve ariza gdstergelerine genel bakis

Motor kontrol durumlan
c c
o) © S | @ o © S | @ ©
2 | 8| et e2 (5.8 sf | s2|5gt
g e | E2| E2 |[EEQ E5 | Ea |cEo
> | = | 22| wg|822 « |EE| B2 |Eg2
] 0] ® o T £ S O £ o 3 0 5 E = £
() m nx o8 |[FEX8 F o | o8 |[Ec©
3 Elektronik Motor Asin YUk Korumasi P1 X X X X X X X
©
E | Dustk Yik Korumasi P2 X0
£ | Kilitl Rotor Korumasi P3 X0
Yazilm hatalari SF20 X X X X X
E So6nt hatasi SF3x ®
©
0O | Baypas ack SF4x @
Yumusak yolverici asir yuku SF50 X X X X X X
(_Ee Faz kaybi EF1x © X X o o X X
‘I" Kotl Ag Kalitesi EF20 X X X X
'S | Akm kaybi EF3x @ X X X X X X
3
I | FieldBus hatasi EF40 X X X X X X X
Dustk besleme gerilimi EF50 X X X X X X X
Yiksek akim EF6x © X X X X X X X
% Harici tus takimi arizalari Fy (3] X X X X X X
N
<
© Akim kaybi olarak gériintiilenir
® x =faz numarasi, 4 birden ¢ok veya bilinmeyen fazi gosterir
(3] y = 1-8 numarall arizalar
o 30 saniye sonra etkinlegtirilir.
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10.3 Devre acma olaylari

PSE Yumusak yolverici yapilandirmasina bagl olarak, LCD ekranina
farkli olaylar génderilmis olabilir. Tum olay kodlari Tablo 10.2'de
bulunmaktadir: Olay listesi.

Tablo 10.2: Olay listesi

Olay Olay tanimi Neden

kodu

SF20 Yazilm hatasi Yazilimda hata

SF3x @ | Sont hatasi Baypas rélesi/kontaktdri agiimiyor veya tristor kisa devre yapiyor

SF4x @ | Baypas agk Baypas rolesi veya baypas kontaktort kapanmiyor veya agilmiyor

SF50 Yumusak yolverici asir yuku Tristorler agirt 1sindl

EF1x @ | Faz kaybi hatas Bir veya birkag fazda calisma akiminda gug kaybi

EF20 Koétl ag kalitesi Calistirma besleme aginda asir diizensizlik

EF3x @ | Akim kaybr hatasl Bir veya birkac fazda calisma akimi kaybi

EF40 FieldBus hatasi FieldBus haberlesmede hata

EF50 Dusuk besleme gerilimi Kontrol besleme geriliminde veya yumusak yolvericide gerilim ¢ok distk veya
kisa bir stire kesildi

EFex @ | Yiksek akim hatasi Calisma akimi 8 x lg'den daha yuksek

P1 Motor agin yik korumasi Motordaki yik motor derecelendirmesinden ve karsilik gelen secili EOL
Sinfi'ndan daha yiksek.
Akim sinir parametresi ¢cok distk degere ayarlandi.

P2 DUsUk yUk korumasi Motordaki yuk ¢ok dusuk

P3 Kilitli rotor korumasi Motordaki yUk kisa bir stire cok yuksek

SF = Yumusak yolverici hatasi
EF = Harici hata

P = Koruma

© x =raz numaras, 4 birden ¢ok veya bilinmeyen fazi gésterir
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10.4 Baglama sorunlarn ve hatalan

Durum Olasi neden Co6zim
LED yanmiyor ve LCD ekran bos. Kontrol besleme gerilimi Ug bagl degil. e Bir devre semasina gére baglant
yapin. Bkz. Bélim 5 Baglanti ve
| = Ready| = Run|= Protection| = Faut | Bolim 11 Kablo Baglanti Semalari.
Yesil renk Hazir LED'i sabit yaniyor veya LCD ekran arka aydinlatma otomatik e Tus takiminda herhangi bir tusa basin.
yanip sonuyor ve LCD ekran soluk. kapanma.
N

—In Readyll:l Run||:| Protectionll:l FauItI
AN

1SFC132298F0001
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10.5 Genel sorunlar ve hatalar

Durum

Olasi neden

Co6ziim

Motor yolverme sinyali vermeden
ugulduyor/calisiyor

Baypas rolesi bir problemden dolayi
kapandi. (Yalnizca PSE18...PSE170).

Calisma gerilimini ve kontrol besleme

gerilimi kapatin. Gerilimi dogru sira ile

baglayiniz.

1.1 ve 2 no'lu terminallerdeki kontrol
besleme gerilimi. Bkz. 5.2.4 boluma.

2. 4 saniye bekleyip L1, L2 ve L3
terminallerindeki calisma gerilimini
uygulayin. Bkz. bélim 5.2.3.

Ayni ariza devam ederse, ABB Satis

Ofisinizle iletisime gegin.

Baypas kontaktdri/rolesi kapall konumda

takili kaldl.

Réle veya kontaktorl kontrol edip
degistirin.

Ayni ariza devam ederse, ABB Satis
Ofisinizle iletisime gegin.

Kisa devre tristor.

Tristor( kontrol edip degistirin. ABB Satis
Ofisinizle iletisime gegin.

Motor baglantisi dogru degil. (Sebekeye
bagl olmalidir).

Kablolamayi kontrol edip duzeltin.
Kontrol besleme gerilimini devre
semasina gore baglayin. Bkz. Bolim 5
ve Bolim 11.

Inside-Delta bagdlanti yapilamaz.

Yolverme ve ¢aligma sirasinda kot motor

sesi.

Motor baglantisi dogru degil. (Sebekeye
bagli olmalidir).

Kablolamayi kontrol edip duzeltin.
Kontrol besleme gerilimini devre
semasina gore baglayin. Bkz. Bolum 5
ve Bolim 11.

Inside-Delta baglanti yapilamaz.

Yanlis yolverme rampa suresi.

Farkl rampa sUreleri deneyin (en iyi
sonug igin bazi ayarlamalar gerekli
olabilir). Bkz. bélim 7.5.2.

Yanlis Baslangic/Bitis Gerilimi.

Baslangi¢/Bitis Gerilimi parametresi
icin farkli ayarlar deneyin. 7.5.4
balimUne bakin veya ABB Satis
Ofisinizle iletisime gegin.

Yanlis akim siniri.

Akim Sinin parametresi icin farkli
ayarlari deneyin. 7.5.5 b6limune bakin
veya ABB Satis Ofisinizle iletisime

gegin.

Motor ¢ok kuguk.
(akim, dlctim araligi disinda).

Yumusak yolvericinin motor boyutuna
uygun oldugunu kontrol edin.

Durma sirasinda kot motor sesi.

Yanlis durdurma rampa suresi.

Farkli rampa durdurma sureleri
deneyin (en iyi sonug igin baz
ayarlamalar gerekli olabilir). Bkz.
bolum 7.5.3.

Yanlis Baslangic/Bitis Gerilimi.

Baslangi¢/Bitis Gerilimi parametresi
icin farkli ayarlar deneyin. 7.5.4
balimune bakin veya ABB Satis
Ofisinizle iletisime gegin.

Yolverme ve durdurma komutu ayni anda

verildi.

Yolverme ve durdurma komutunun
ayni anda verilmedigini kontrol edin.
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Durum

Olasi neden

Co6zim

LCD ekranda goéruntilenen akim sabit
degil.

Motor ¢ok kuguk.
(akim, 6lcUim araligi disinda).

Yumusak yolvericinin motor boyutuna
uygun oldugunu kontrol edin.

Motor fieldbus Uzerinden galismiyor.

Yumusak yolverici hata veya koruma
modunda devre agti.

Cihaz sifirlayin. Bkz. bélim 6.1.5.

Yumusak yolverici lokal modda calisiyor.

Otomatik Kod bitinin 1 oldugunu
kontrol edin.

FieldBusPlug aksesuarindaki Lokal
Mod dijital girisinin uzaktan kontrol
olarak ayarlandigini kontrol edin.

Hata parametresi LocC konumundayken
fieldbus galisma.

Hata parametresi LocC konumunda
iken, haberlesme yeniden
kuruldugunda 10 sn gecikme olur.

Dijital veya ikilik sinyaller yanlis.

PLC yapilandirmasi yanlis.

PLC yapilandirmasini kontrol edin.

FieldBus Uzerinden parametre yUklenmesi
dogru calismiyor.

FieldBus ayarlari

Parametrelerin PLC ile, yumusak
yolverici arasinda eslestigini
dogrulayin.

FieldBus Parametre indirme'nin dPon
olarak ayarlandigini dogrulayin.
Engelleme parametrelerinin devrede
oldugundan emin olun.
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10.6 Hata gostergeleri

Durum

Olasi neden

Co6zim

Yazilim hatasi
Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor veya

yanip sonUyor ve LCD ekran hata kodu SF20.

Hata ve koruma LED durum gdstergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 bolimine bakin.

N2 N s
—||:| Ready|:| Run||:| Protectlonln Faultl
AN

PNV

S5F20

1SFC132300F0001

Yaziimda hata.

Kontrol besleme gerilimi (Ug)
baglantisini kesip tekrar baglayin ve
yeniden baslatin. Bkz. bolim 5.2.4.
Ayni ariza devam ederse, ABB Satis
Ofisinizle iletisime gecin.

PSE parametresi hatasi.

PSE parametresini kontrol edin ve PSE
Yumusak yolverici tipine uygun dogru
ayar segin. Bkz. bolum 7.7.2.

|10 EOL |- |-@| [rer
Sont hatasi Baypas rolesi nakliyeden sonra kapandi, e Calisma gerilimini ve kontrol besleme

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve LCD
ekran hata kodu SF3x @

Hata ve koruma LED durum gostergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 bolimine bakin.
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(Yalnizca PSE18...PSE170).

gerilimini kapatin. Gerilimi dogru sira ile

baglayin.

1.1 ve 2 no'lu terminallerdeki kontrol
besleme gerilimini. Bkz. 5.2.4
balumU.

2. 4 saniye bekleyip L1, L2 ve L3
terminallerindeki galisma gerilimini
acin. Bkz. bdlim 5.2.3.

Baypas kontaktdri/rolesi agiimiyor.

Roleyi kontrol edip degistirin. Degisim
kiti icin ABB Satis Ofisinizle iletisime
gegin.

= Tristorler kisa devre yapiyor. e Tristérl kontrol edip degistirin. Degisim
|10 |EOL|5E3 5@ |Fer Kiti icin ABB Satig Ofisinizle iletisime
gecin.
Baypas acik Kontrol besleme devresinde gug kaybi. e Kontrol besleme gerilimini kontrol edin.

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve LCD
ekran hata kodu SF4x @

Hata ve koruma LED durum gostergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 bolimiine bakin.
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Baypas rolesi/kontaktorl acik veya baypas
rélesi/kontaktorl kapanmiyor.

Baypas rélesini’/kontaktorini kontrol
edip degistirin. Degisim kiti icin ABB
Satig Ofisinizle iletisime gegcin.

Yumusak yolverici asiri 1sinma yUku
Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve LCD
ekran hata kodu SF50.

Hata ve koruma LED durum gdstergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 balimiine bakin.
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Tristorler agin isindi. Hata, sifirlamadan
sonra da devam ederse sogutma blogu
1sist Gok yUksektir.

Fanlarin dizgun sekilde calistigini
kontrol edin. Bkz. bolim 9.1.
Sogutma hava yollarinin tozlanmadigini
ve kirlenmedigini kontrol edin. Bkz.
bdlum 9.1.

Ortam sicakliginin ¢ok yuksek
olmadigini kontrol edin. 40 °C (104 °F)
Uzerinde deger kaybi gereklidir. Bkz.
bdlum 3.6.

Montaj acisinin 30 °C'den fazla
olmadigini kontrol edin. Bkz. bdlim
4.2.4.

PSE Yumusak yolvericinin saat basina
yolverme ve durdurma sayisinin
belirtilenden fazla olmadigini kontrol edin.

SF = Yumusak yolverici hatasi
EF = Harici hata
P = Koruma

© x =1aznumarasi, 4 birden ¢ok veya bilinmeyen fazlan gdsterir
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Durum

Olasi neden

Co6zim

Faz kayb hatasi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LCD ekran olay kodu EF1x @.

Hata ve koruma LED durum g&stergeleri
aktivasyonu igin 6.1.2.1 badlimine bakin.

N N
—||:| Ready|:| Run||:| Protectlonln Faultl
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1SFC132318F0001

Sigortada problem var.

Her Ug fazdaki sigortalari kontrol edip
degistirin.

Bir veya birka¢ fazda galisma akiminda gug¢

kaybl.

Sebekeyi kontrol edin.

Ana kontaktdr veya devre kesici acik.

Kontaktorl/kesiclyi veya herhangi bir
harici anahtarlama aygitini kontrol edip
kapatin.

Hat kontaktort durma aninda ¢ok hizli
aglyor.

Ana kontaktort 4 no'lu terminaldeki
Calisma sinyali rélesiyle kontrol edin.
Bkz. 5.2.4.6 balimda.

Bir zaman rélesi ekleyin.

Durdurma Rampasi'na ihtiyag olursa,
Durdurma Rampasi suresini 0'a
ayarlayin.

Kéti sebeke kalitesi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LCD ekran olay kodu EF20.

Hata ve koruma LED durum g&stergeleri
aktivasyonu igin 6.1.2.1 balimine bakin.
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Sebekede asin duzensizlik.

Sebekeyi kontrol edin.

Sebekedeki Ui¢ fazda da kisa sureli glic
kaybl.

Sebekeyi kontrol edin.

Akim kaybi hatasi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LCD ekran hata kodu EF3x @.

Hata ve koruma LED durum g&stergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 badlimine bakin.

N s N2
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SF = Yumusak yolverici hatasi
EF = Harici hata
P = Koruma

1SFC132310F0001

Bir veya birkac fazda calisma akimi gok
disUk veya yok.

Sebekeyi kontrol edin.

Sebeke tarafinda veya motor tarafinda faz

kaybl.

Sebekeyi kontrol edin.
Bkz. Faz kaybi EF14.

Tristorler iletkenligini kaybetmis.

PCB'yi/tristorl kontrol edip degistirin.
Degistirme kKiti icin ABB Satis Ofisinizle
iletisime gegin.

Motor ¢ok kiguk.
(akim, dlgim aralidr disinda).

Yumusak yolvericinin motor boyutuna
uygun oldugunu kontrol edin.

© x =faz numarasi, 4 birden ¢ok veya bilinmeyen fazlan gdsterir
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Durum

Olasi neden

C6ziim

FieldBus hatasi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LCD ekran olay kodu EF40.

Hata ve koruma LED durum gostergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 balumune bakin.
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FieldBus baglantisinda veya FieldBusPlug
Aksesuari'nda hata.

e Dogru tip FieldBusPlug aksesuarinin
kullanildigini kontrol edin. BoIUm
8’e bakin veya ABB Satis Ofisinizle
iletisime gecin.

e FieldBusPlug baglantinizin dogru
oldugunu kontrol edin. Bkz. bélum 3.2.

e  FieldBus aksesuarinin baglantisini
kontrol edin.

e Cihaz sifirlayin.

FieldBus iletisimi ¢alismiyor

e Dogru tip FieldBusPlug aksesuarinin
kullanildigini kontrol edin. 8. Bélime
bakin veya ABB Satis Ofisinizle
iletisime gecin.

e  FieldBusPlug baglantinizin dogru
oldugunu kontrol edin. Bkz. bélum 3.2.

e FieldBus aksesuarinin baglantisini
kontrol edin.

e PLC yapllandirmasini kontrol edin.

e  Olasi FieldBus hatasil.

PLC calismiyor.

e PLC'yi ¢calisma moduna alin.
e  PLC yapilandirmasini kontrol edin.

FieldBus disi bir uygulamada FieldBus
Kontrolt devrede.

e  FieldBus Kontrol parametresini KAPALI
olarak ayarlayin.

Dusiik besleme gerilimi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LCD ekran olay kodu EF50.

Hata ve koruma LED durum gostergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 bdlumune bakin.
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1 ve 2 no'lu terminallerde kontrol besleme

gerilimi ok dusUk.

Kontrol besleme gerilimini kontrol edip
duzeltin.

Sebekede kisa sUreli guc kaybl.

e Sebekeyi kisa sUreli kesintilere kargl
kontrol edin.

Yiksek akim hatasi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LCD ekran olay kodu EF6x 0.

Hata ve koruma LED durum gostergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 bdlimune bakin.
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Calisma akimi 8 x lg'den daha yiksek

e Motorun kilitli olup olmadigini veya zor
calisip calismadigini kontrol edin.

e Motordaki rulmanlari ve bagl ekipmani
kontrol edin.

e Motordaki ylkin ¢ok agir olup
olmadigini kontrol edin.

e Motor bobinlerindeki izolasyonu
kontrol edin.

e Motoru degistirin.

SF = Yumusak yolverici hatasi
EF = Harici hata
P = Koruma

© x =faz numarasi, 4 birden ¢ok veya bilinmeyen fazlar gdsterir
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10.7 Koruma belirtileri

Durum Olasi neden Cozim
Motor Asin Yiik Korumasi (EOL) Motordaki yik motor Yolvermede
Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve derecelendirmesinden ve karsilik gelen e Agin yukleme nedenini kontrol edip
LCD ekran olay kodu P1. secili EOL Sinifi'ndan daha yuksek. duzeltin.
Hata ve koruma LED durum gostergeleri e Baslangic/Bitis Gerilimini artirin.
aktivasyonu icin 6.1.2.1 bolumune bakin. e g icin motor etiketini kontrol edin.
Sifirlama igin zaman geciktirmesinin e Akim Sinir'ni artirin.

[ ]

sicakliga bagl olarak uzayabilecegine
dikkat edin.
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Baslatma Rampasi suresini kisaltin.

Kisa bir sure icinde ¢ok fazla yolverme ve
durdurma.

Yolvermede

e Daha fazla glice sahip bir
motor ve daha yUksek akim icin
derecelendiriimis bir yumusak yolverici
segin.

e Asin yUkleme nedenini kontrol edip
duzeltin.

e  Baslatma i¢cin rampa zamaninin ¢ok
uzun olmadigini kontrol edin.

e Dogru EOL Sinffi'nin kullanildigini
kontrol edin.

Akim belli bir stire ¢ok yUksek oldugu igin
motor asin yuk durumuna maruz birakildi.
(Motor safti Gzerindeki yik ¢ok agir).

Sirekli calisma

e |gicin motor etiketini kontrol edin.

e Calisma gerilimini kontrol edin.

e Daha fazla glice sahip bir motor ve
daha ytksek akimli yumusak yolverici

segin.

e Asin yUkleme nedenini kontrol edip
duzeltin.

e Dogru EOL Sinffi'nin kullanildigini
kontrol edin.

Dusuk Yiuk Korumasi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LCD ekran olay kodu P2.

Hata ve koruma LED durum gostergeleri
aktivasyonu icin 6.1.2.1 bolumune bakin.
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Motor akimi ayarlanan dUzeyin ve surenin
altinda.

e DusUk yuk nedenini kontrol edip
duzeltin.

e g ayarlarinin galistirma sartlarina
uygun oldugunu kontrol edin. Bkz.
bolim 7.5.1.

e Dustk YUk Koruma parametresinin
calistirma sartlarina gére ayarlandigini
kontrol edin. Bkz. bélum 7.5.10.

Kilitli Rotor Korumasi

Kirmizi renk Hata LED'i sabit yaniyor ve
LLCD ekran olay kodu P3.

Hata ve koruma LED durum gostergeleri
aktivasyonu igin 6.1.2.1 bdlimine bakin.

N s N2
- II:I Ready I — Run I = Protectlonl = Faultl
/7

|
Y Lt

F'El

| 10 EOL.

OFF

22N
D
E\

OFF.

75 | |Fer

1SFC132322F0001

Motor zor ¢aligyor.
Olasi nedenler hasarli bir rulman veya takil
kalmig yUktar.

e Motorun rulmanini ve yukua kontrol
edin.

Calisma gerilimini azaltmak daha yUksek
¢alisma akimina neden olabilir.

e Gerilimi kontrol edin.
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10.8 Ariza belirtileri

Durum

Olasl neden

Cozim

Parametrelerin aktariimasi basarisiz
Yalnizca harici tus takiminda gosteriyor.
Hem PSE'den yapilan, hem de PSE'ye

Yaziimda hata.

dogru olan aktarimlarda meydana gelebilir.

F1, F2, F3, F4 ve F6 icin ayni hata.
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e Tekrar deneyin.
e Ayni ariza devam ederse, yerel ABB
Satig Ofisinizle iletisime gegin.

Parametrelerin aktariimasi basarisiz
Yalnizca harici tus takiminda gésteriyor.

PSEEK'te higbir parametre tutulamiyor.

PSE'ye dogru yapilan aktarnmda meydana

gelebilir.
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e  Secilen PSE'den aktarmak istediginiz
aktanm parametrelerini yUkleyin.

e Ayni ariza devam ederse, yerel ABB
Satis Ofisinizle iletisime gegin.

Tum parametreler aktariimadi.
Yalnizca harici tus takiminda gosteriyor.
Hem PSE'den yapilan, hem de PSE'ye

Yaziimda hata.

dogru olan aktarimlarda meydana gelebilir.
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Tekrar deneyin.
Ayni ariza devam ederse, yerel ABB
Satig Ofisinizle iletisime gegin.

Parametrelerin aktariimasi basarisiz
Yalnizca harici tus takiminda gdsteriyor.

TOR'deyken PSE'ye parametre aktarimi
mumkun degil.

PSE'ye dogru yapilan aktanmda meydana

gelebilir.
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PSE'yi ilk konumuna geri ddndurin ve
tekrar deneyin

e Ayni ariza devam ederse, yerel ABB
Satis Ofisinizle iletisime gegin.
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Bolium 9 Bakim

Bu bolimde PSE Yumusak Yolverici icin gereken bakim anlatiimaktadir. Bu Urln
¢ok az bakima ihtiyac duyar ancak bazi bilesenler dizenli olarak kontrol edilmelidir.

/N

Dikkat!

Yumusak yolvericiyi acmayin veya calisma gerilimi ve kontrol besleme
gerilimi baghyken ¢alisan parcalara dokunmayin. Iki faz kontrolii nedeniyle,
bagl bulunan motor terminali her zaman tehlikeli gerilim tasir. Gerilim varken
terminallere dokunmayin. Cikis terminallerinde, cihaz kapall bile olsa gerilim
bulunur. Bu, éliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

9.1 Periyodik bakim

e TUm montaj civatalarinin/vidalarinin takili oldugunu kontrol edin. Gerekirse
sikin.

e TUm ana, kontrol ve besleme devrelerinin takill oldugunu kontrol edin.
Baglanti baralarindaki terminal vidalarini ve civatalarini gerekirse sikin.
Sogutma hava yollarinin tozlanmadigini ve kirlenmedigini kontrol edin.
Gerekirse temizlemek icin basingli hava kullanin.

e Disfiltreleri kontrol edin. Gerekirse temizleyin.

Fanin rahat bir sekilde calistigini ve dondiguni kontrol edin. Fan kanatlar
hicbir direncle karsilasmadan dénmelidir. Bu, gerilim olmadidr durumda
kontrol edilebilir.

e Gercek Zaman Saatini kontrol edin ve gerekiyorsa ayarlayin.

Hata durumunda veya bir hata sifirlanmazsa bkz. Balim 10. Yumusak
yolvericinin temel islevleri icin zamanlama semasina bagvurun.

9.2 Servis ve onarim

PSE Yumusak Yolvericinin onariimasinin gerektigi durumda, yedek parca listesi ve
gerekli ydnergeler su adreste bulunmaktadir: www.abb.com/lowvoltage. Kontrol
Urdnleri baglantisini segin ve Yumusak Yolvericilere gidin.

*  Yedek parga listesi 1SFC132062M0201
e HMI modulinin degistirimesi: 1SFC132063M0201
e Tristdr ve Baypas rolesi / kontaktori

degisimi: 1SFC132064M0201
e Pervanelerin degistiriimesi: 1SFC132065M0201

Servis ve onanm yalnizca yetkili personel tarafindan gerceklestirimelidir. Yetkisiz
onanmin garantiyi bozacagini géz éncinde bulundurun.

[\

Yumusak yolvericinin ylik tarafinda kisa devre olmasi durumunda, cihaz
tamamen tahrip olabilir ve personel icin tehlike teskil edebilir. Dogru sekilde
siniflandirilmis kisa devre koruma cihazi (6rnegin, bir sigorta veya devre
kesici) kullanilarak, hasar, IEC 60947-4-2 ve EN 60947-4-2 standartlarinda
tanimlanan su iki kategoriden birine sinirlandirilir.

Tip 1: Yumusak yolverici hasar gérmiis olabilir ve bazi veya tim parcalarin
degistirilmesi gerekebilir. Kutu veya muhafaza hasar gérmemelidir veya kisa
devre sirasinda c¢alisir durumda olmalidir.

Tip 2: Cihaz kisa devre durumundan sonra ¢alisabilir durumda olmalidir.
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PSE18...PSE370 devre semasi (Sigorta ve kontaktdr sdrdmdi)

Toprakiama koruyucu dedil, fonksiyonel bir topraklama hattidlir.
Topraklama kablosu mdmkiin oldugunda kisa olmalidir. En fazla 0,5 m.
Topraklama kablosu montaj plakasina baglanmall ve montaj plakas! da
topraklianmaldir.
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PSE18...PSE370 devre semasi (MCCB stirimdi)

Topraklama koruyucu dedil, fonksiyonel bir topraklama hattidlr.
Toprakliama kablosu muimkdin oldugunda kisa olmalidir. En fazla 0,5 m.
Topraklama kablosu montaj plakasina baglanmall ve montaj plakasi da

topraklanmaldir.
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Bolum 12 Dizin

A
Acilmayan baypas kontaktorii 85, 89
Agdirliklar 19
Akim 10, 12, 13, 18, 20, 21, 22, 32, 34,
42,46, 50, 52, 56, 57, 59, 60, 61, 63, 66,
68, 69, 77, 87, 88, 92
Akim le’nin ayarianmasi 10, 50, 62, 59
Akim Sinin 22, 51, 56, 57, 59, 63, 66, 77,
85, 87, 92
AKsiyel fan 77
Aktif 68, 71, 84, 88, 91
Analog ¢cikis 13, 19, 39

Aralik 39
Analog ¢ikis 39
Ayarlar 12, 42, 48, 49, 50, 51, 52, 56, 60,
66, 70, 74, 77, 80, 87
Ayarlar diizeyi 50, 51, 62
Ayariar mencisti 50

B

Baglanti 12, 17, 28, 32, 33, 34, 35, 36,

37, 38, 39, 40, 41, 42, 80, 82, 86, 87, 91

Bakim 9, 82

Baslama hatalarr 86

Devreler, baglanti 12, 13, 17, 31, 80, 82,

96, 97

Baslangic/Bitis gerilimi 51, 57, 59, 62, 77,

87, 92

Baslangicta goriintiileme 46, 84

Baslatma 16, 32

Baglatma Rampasi Zamarn 51, 57, 59, 60,

64, 92

Baglatma ve Durdurma 8, 12, 13, 16, 19,

37, 40, 47, 51, 67, 59, 60, 62, 63, 64, 67,

68, 69, 70, 73, 74, 75, 76, 84, 86, 87, 88,

92

Baglanti 12, 17, 28, 32, 33, 34, 35, 36,

37, 38, 39, 40, 41, 80, 82, 86, 87,
91

Baypas 10, 12, 16, 33, 82, 84, 85, 87, 89

Baypas acik 84, 85, 89

Baypas kapanmiyor 85, 87

Baypas rdleleri 12, 33, 89

Belge kimlik nosu 8

Belge numarasi 3

Bilgi diizeyi 46, 49, 50, 51, 62, 566, 59, 74,
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Bu sayfa bilerek bos birakilmigtir.



Klasérden cikartin

Musteri Geri Bildirim Raporu

ABB bu Uriin hakkindaki yorumlariniz icin tesekkir eder. LUtfen her kategori icin bir secenek belirleyerek
asagidaki sorulara puan verin: Cevabiniz, Urlinlerimizi gelistirmemize olanak sagdlayacaktir.

Uriin:

Uriiniin kalitesine kag puan verirsiniz?

Muikemmel Yetersiz
Toplam etki U U [ U
Kullanilabilirlik H U U Hl
islevsellik O O O O
insan makine arayuiz( U U [ U

Yorumlar:

Dokiimantasyonun kalitesine kag puan verirsiniz?

Muikemmel Yetersiz
Toplam etki U U [ U
Duizen H U U Hl
Cizimler U U [ U
Okunabilirlik H U U Hl
Bulmasi kolay U U [ U
icerik yapisi O O O O

Yorumlar:




uneyId uspIQSe|M
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