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Guvenlik

Bu bolumin icindekiler

Bu bolim, surictya ¢alistirirken, kurulum ve servis islemlerini yaparken izlemeniz
gereken glvenlik talimatlarini igerir. Bu talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya 6limlere yol agabilir ya da siriicl, motor veya tahrik edilen
ekipman hasar gdérebilir. Strtci tzerinde galismadan dnce guvenlik talimatlarini
okuyun.

Uyari simgelerinin kullanimi

Bu kilavuz iki ¢esit guvenlik uyarisi igerir:

Tehlike; elektrik, fiziksel yaralanmalara ve/veya hasara yol acabilen
& tehlikeli gerilimlere dair uyari niteligindedir.

Genel tehlike, elektriksel olmayan yollardan olusabilecek yaralanma
A ve/veya hasar durumlarina dair uyaridir.

Kurulum ve bakim galigmalari

Bu uyarilar, suricu, motor kablosu ve motor lizerinde ¢alisma yapan kisiler icindir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya olimlere yol
& acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Siriciiniin bakimi sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan yapilmalidir!

» Besleme gerilimi verildiginde surtci, motor kablosu ve motor Uzerinde islem
yapmayin. Besleme gerilimini kestikten sonra strlcl, motor kablosu veya motor
Uzerinde islem yapmadan énce ara devre kondansatérlerinin yiki bosaltmalari
icin 5 dakika bekleyin.

Multimetreyle asagidakileri her zaman 6l¢in (en az 1 Mohm empedans):
1. Sdricu U1, V1 ve W1 ile toprak hatti giris fazlari arasinda gerilim olmadigini.
2. BRK+ ve BRK- ile toprak hatti arasinda gerilim olmadigini.

+ Surlcl veya harici kontrol devrelerine eneriji verilirken kontrol kablolari Uzerinde
islem yapmayin. Harici olarak saglanan kontrol devreleri, sriici besleme gerilimi
kesilmis olsa bile tehlikeli gerilim tasiyabilir.

» Sdricl Gzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.
Not:

* Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 Glg¢ Devresi terminallerinde
ve kasa boyutuna bagl olarak UDC+ ve UDC- veya BRK+ ve BRK-
terminallerinde tehlikeli duzeyde gerilim bulunur.

Glivenlik
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UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya dliimlere yol
acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Siricli sahada tamir edilemez. Arizali bir cihazi onarma girisiminde bulunmayin;
Degistirme icin fabrikaya veya yerel Yetkili Servis Merkezine basvurun.

Delme igleminin sonucunda meydana gelen tozun kurulum sirasinda strdcinin
icine kagmamasini saglayin. Surdcunun i¢inde bulunan ve elektrik agisindan
iletken olan toz hasara veya arizaya neden olabilir.

Yeterli sogutma saglayin.

Calistirma ve devreye alma

VAN

Bu uyarilar, ¢alistirma islemini planlayan, surlclyu calistiran veya kullanan kisiler
igindir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya oliimlere yol
acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Sirdclyu ayarlamadan ve devreye almadan énce, motor ve tahrik edilen tim
ekipmanin sirtcunun tim hiz araliklarinda ¢alismaya uygun oldugundan emin
olun. Suricu, motorun dogrudan elektrik hattina baglanmasiyla saglanan hizlarin
altinda ve Ustlinde calismasi icin ayarlanabilir.

Tehlikeli durumlarin meydana gelme ihtimali varsa, otomatik ariza resetleme
fonksiyonlarini etkinlestirmeyin. Etkinlestirildiklerinde, bu fonksiyonlar stricuyi
resetler ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.

Motoru AC kontaktdru veya kesme cihaziyla kontrol etmeyin (kesme ydntemleri);
bunun yerine kontrol panelindeki start ve stop tuslarini ((&> ve (&>) veya harici
komutlari kullanin (1/0O). DC kondansatérlerin izin verilen maksimum sarj dongusu
(guc vererek calistirma) dakika da ikidir ve maksimum toplam sarj sayisi

15 000'dir.

Not:

Start komutu igin harici bir besleme segilirse ve ON konumundaysa, surtci 3 telli
(darbe) start/stop igin konfiglre edilmediyse, giris geriliminin kesilmesi veya
arizanin resetlenmesinden sonra derhal ¢alisacaktir.

Kontrol konumu lokal olarak ayarlanmadiysa (ekranda LOC yazmiyorsa), kontrol
panelindeki stop tusu slrtciyt durdurmaz. Cihazi kontrol panelinden durdurmak
icin, LOC/REM tusuna ve ardindan stop tusuna (&> basin.

Glvenlik
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Kilavuz hakkinda

Bu bolumin icindekiler

Bu bolimde kullanici profili, uyumluluk ve bu kilavuzun igerdigi konular hakkinda
bilgi verilmektedir. Surtcunin teslimati, kurulumu ve devreye alinmasini kontrol
etmek icin adimlardan olusan bir akis semasi icermektedir. Akis semasi, bu
kilavuzdaki bdlimler/kisimlara referans vermektedir.

Uyumluluk

Bu kilavuz, ACS150 suricu yazilim versiyonu 1,30b veya Uzeri ile uyumludur. Bkz.
3301 FW VERSION parametresi.

Kullanici profili

Bu kilavuz, suricu kurulumunu planlayan, kuran, devreye alan, kullanan ve bakimini
yapan kisiler i¢indir. Strtcu tzerinde ¢alismaya baslamadan dnce kilavuzu okuyun.
Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrik parcalari ve elektrik sema
simgelerinin temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz dinyanin dort bir yanindaki okuyucular igin hazirlanmistir. Hem Sl hem
de Ingiliz élgu birimleri kullaniimaktadir. Amerika'daki tesisler i¢in 6zel ABD
talimatlar saglanmaktadir.

Kasa boyutuna gore siniflandirma

ACS150, RO0...R2 kasa boyutlarinda Uretilmektedir. Sadece belirli kasa boyutlarini
ilgilendiren bazi talimatlar, teknik veriler ve boyutsal gizimler s6z konusu kasa
boyutunun isaretiyle (RO...R2) isaretlenmistir. SUrlclnizin kasa boyutunu
o6grenmek icin sayfa 109 bolim Teknik veriler icindeki deger tablosuna basvurun.

Kilavuz hakkinda



12

Kurulum ve devreye alma akis diyagrami

Gorev

Sdrlcinizin kasa boyutunun tespit edilmesi:

RO...R2.

Kurulumun planlanmasi: Kablo se¢imi, vb.

Ortam kosullarini, degerleri ve gerekli sogutma
havasi akisini kontrol edin.

Y

Sirtciyu paketten gikarin ve kontrol edin.

Y

Sirtcu, IT (topraklamasiz) veya kdsede topraklamali
sisteme baglanacaksa dahili EMC filtresinin bagli
olmadigindan emin olun.

Y

Sirtciyu bir duvara veya bir panoya monte edin.

Kablolari yénlendirin.

<+ | =

Giris kablosu, motor ve motor kablosunun yalitimini
kontrol edin.

Glg kablolarini baglayin.

- =

Kontrol kablolarini baglayin.

Montaji kontrol edin.

-+ =

Sdrlclyu devreye alin.

Bkz.

Teknik veriler. Nominal Degerler sayfa 109

Elektrik kurulumunun planlanmasi sayfa 21

Teknik veriler sayfa 109

Mekanik kurulum: Siirtictiniin paketinin
aciimasi sayfa 17

Donanim agiklamalari: Tip kodu sayfa 15
Elektrik kurulumu: Gli¢ kablolarinin baglanmasi
sayfa 30

Mekanik kurulum sayfa 17

Elektrik kurulumunun planlanmasi: Kablolarin
ybnlendiriimesi sayfa 26

Elektrik kurulumu: Tertibat yalitiminin kontrol
edilmesi sayfa 29

Elektrik kurulumu: Gli¢ kablolarinin baglanmasi
sayfa 30

Elektrik kurulumu: Kontrol kablolarinin
baglanmasi sayfa 32

Kurulum kontrol listesi sayfa 35

Devreye alma ve I/O ile kontrol sayfa 37

Kilavuz hakkinda
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Bu bolumin icindekiler

Bu bolim, kisaca yapi ve tip kodu bilgilerine deginir.

Genel Bilgiler

ACS150, AC motorlarini kontrol etmek i¢gin kullanilan duvar veya kabine monte
edilebilen siriclidir. RO - R2 kasa boyutlarinin yapisi igerigine gore degisiklik
gosterebilir.

Plakalar olmadan (RO ve R1)

e
CECLEG
Plakalarla (RO ve R1)

Ust kapak lizerinden sogutma cikis!

FlashDrop baglantisi

Montaj delikleri

EMC filtre topraklama vidasi (EMC)

Dahili Kontrol Paneli

Varistor topraklama vidasi (VAR)

Bl W[IN| =~

Dahili potansiyometre

O©| 0| N| O O

1/0O baglantilari

Besleme gerilimi baglantisi (U1, V1, W1), fren direnci
baglantisi (BRK+, BRK-) ve motor baglantisi (U2, V2,
W2)

10

I/O kelepge plakasi

1"

Kelepce plakasi

12

Kelepgeler

Donanim agiklamalari
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Genel Bilgiler: Baglantilar ve anahtarlar

Semada ACS150'nin bagdlantilari ve anahtarlari gosterilmektedir.

4[FlashDrop baglantisi

EMC filtresi|
topraklama vidasi 6

Varistor | [
topraklama vidas: 6 "UH g — [Potansiyometre
Al tiirii segimi]| 20020002202 @ @@@
VI mA %_%§%§:g9s£ 2 oo
- »PITOF0OO0D0o0dD OzZZ .
Analog giris] | | I [Role cikigi
0(2)...(+)10 VDC veya |_250 VAC /30 VDC
0(4)...(+)20 mA QR S
o U1 V1 W1BRK+BRK-U2 V2 W2
Bes dijital giris (R e Y
DI5, frekans girisi olarak :

da kullanilabilir
PNP veya NPN
12 -24 VDC
dahili veya harici
besleme

i

1
PEL1L2 L3

AC Fren Motor
besleme direng

hatti

Donanim agiklamalari
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Tip kodu, surlcunin spesifikasyonlari ve konfigirasyonu hakkinda bilgiler icerir. Tip
kodunu, Urln Gzerindeki tip etiketinde bulabilirsiniz. Soldaki ilk basamaklar temel
konfiglirasyonu belirtir; 6rnegin, ACS150-03E-08A8-4. Tip kodu segimlerine dair

aciklamalar, asagida belirtilmistir.

ACS150 uiriin serisi

ACS150-03E-08A8-4
Acs150

1-faz/3-faz

01 = 1 fazl girig
03 = 3 fazl giris

Konfigiirasyon

E = EMC filtresi bagli, 50 Hz frekans
U = EMC filtresi baglh degil, 60 Hz frekans

Cikig akim degerleri
xxAy formatinda, xx tam sayi deg@erini ve y kesirli bolimi belirtir;
o6rnegin; 08A8 8.8 A anlamina gelir.

Daha fazla bilgi icin, bkz. bélim Nominal Degerler, sayfa 109.

Girisg gerilimi

2 = 200...240 VAC
4 = 380...480 VAC

Donanim agiklamalari
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Donanim agiklamalari
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Mekanik kurulum

Bu bolumiin icindekiler

Bu bdlim, sirtcinidn mekanik kurulum proseduri hakkinda bilgi vermektedir.

Surucunun paketinin agilmasi

Surlcu (1), asagidakileri de iceren bir pakette sunulmaktadir (RO kasa boyutu
sekilde gosterilmektedir):

» kelepce plakasi, 1/O kelepce plakasi, kelepgeler ve vidalar iceren plastik torba (2)
+ montaj sablonu paketin (3) Uzerindedir
* kullanim kilavuzu (4)

+ teslimat belgeleri.

Mekanik kurulum
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Teslimat irsaliyesi

Hasar izi bulunmadigini kontrol edin. Hasarli bilesenler tespit edilirse, génderene
hemen haber verin.

Kuruluma ve galistirmaya baslamadan dnce, suricu tipinin dogru oldugunu kontrol
etmek igin tip etiketi bilgilerini kontrol edin. Tip etiketi, strticiinin sol tarafindadir.
Ornek etiket ve etiket igeriginin agiklamasi asagida gosteriimektedir.

ADD @ 1 |Tip kodu, bkz. bolim Tip kodu, sayfa 15
y V1] ACS150-03E-08A8-4 2 |Koruma seviyesi (IP ve UL/NEMA)
IP20 / UL Open type(2)  IINNININIIININAN @ 3 g‘:yT;”f(')gege”e'" bkz. bolim Nominal Degerter,
4 kW (5 HP) S/N YWWRXXXXWS

4 |YWWRXXXXWS formatindaki seri numarada
U1 3~380...480 V LUy g . S

asagidaki kisaltmalarin anlamlari su sekildedir.

" 13.6 A 3AFE 68581818 @
f1 48...63 Hz Y: 2005...2009, 2010 ...i¢in 5...9, A, ...
uz 3~0..U1v el WW: hafta 1, hafta 2, hafta 3 icin ...01, 02, 03
12 8.8A(150% 1/10 mi 3 @)u(6) ’ ’ PR
f2 0___505) Hz ° min) 0 "@"- R: urlin revizyon numarasi igin A, B, C, ...

XXXX: Her hafta 0001 degerinden baslayan tamsayi
WS:  Uretim fabrikasi

Tip etiketi

5 |Surtcinin ABB MRP kodu

6 |CE isareti ve C-Tick ve C-UL US igaretleri
(strGictnuzin etiketi gegerli isaretleri gosterir)

Kurulumdan once

ACS150 duvara veya kabine monte edilebilir. Duvar kurulumlarinda NEMA 1
segeneginin kullaniimasi igin muhafaza gereksinimlerini kontrol edin (bkz. bélim
Teknik veriler).

Siricl Ug farkh sekilde monte edilebilir:

a) Arka montaj

b) Yan montaj

c) DIN rayina montaj.

Siricl dik olarak kurulmalidir. Kurulum sahasini asagidaki gereksinimlere gore

kontrol edin. Kasa ayrintilari igin Boyutlar bélimuine géz atin.
Kurulum sahasi igin gereksinimler

Sdricinin onaylanan ¢alisma kosullari igin, Teknik veriler bdlimine g6z atin.
Duvar

Duvar olabildigince egimsiz ve puriizsiiz, yanmayan materyalden ve siricinin
agirhigini tasiyabilecek kadar dayanikli olmalidir.

Zemin

Kurulumun dzerinde bulundugu zemin/materyal yanmaz nitelikte olmahdir.

Mekanik kurulum
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Stirtict gevresindeki bos alan

Sogutma igin suricunun alt ve Ust kisminda 75 mm (3 in¢) bos alan bulunmalidir.
Sirdcinln yanlarinda bos alan bulunmasi gerekmedidi i¢cin yan yana monte
edilebilirler.

Siurucunun monte edilmesi

Siriciiyi monte edin

Not: Delme isleminin sonucunda meydana gelen tozun kurulum sirasinda
surdcundn icine kagmamasini saglayin.

Vidalar ile;

1. Pakette bulunan 6rnedin montaj sablonu parcasini kullanarak deliklerin yerlerini
isaretleyin. Deliklerin yerleri, Boyutlar bolumuUundeki gizimlerde gdsterilmektedir.
Kullanilan deliklerin sayisi ve yerleri strtcunidn nasil monte edildigine gore
degisiklik gosterir:

a) arka monta;j: doért delik
b) yan montaj: t¢ delik; alttaki deliklerden biri kelepge levhasi lizerinde yer alr.
2. Vida veya civatalari isaretli konumlara sabitleyin.

3. Sdirlcluyu duvardaki vidalara yerlestirin.

4. Duvardaki vidalari iyice sikin.
DIN rayinda;

1. Cihazi agsagidaki Sekil A'da gosterilen sekilde yerine oturtun. Cihazi s6kmek igin,
cihazin Uzerindeki kola Sekil b'deki gibi basin.

Mekanik kurulum
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Kelepge levhalarini sabitleyin

1. Kelepge levhasini, verilen vidalarla stricinin altindaki levhaya sabitleyin.

2. 1/O kelepge levhasini, verilen vidalarla kelepge levhasina sabitleyin.

Mekanik kurulum
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Elektrik kurulumunun planlanmasi

Bu bolumin icindekiler

Bu bolim, motoru, kablolari, koruma elemanlarini, kablo yollarini ve strticinin
kullanim yollarini segerken izlemeniz ve uymaniz gereken talimatlari icermektedir.
ABB tarafindan verilen talimatlar izlenmezse, cihazda garanti kapsami disinda kalan
sorunlar meydana gelebilir.

Not: Kurulum her zaman yurUrlikteki yerel yasa veya dlizenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar igin higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir.
Motor se¢gimi
109. sayfadaki Teknik veriler bélimindeki deger tablosuna gore 3 fazli AC
enduksiyon motorunu segin. Tablo, her surtcu tipi i¢in tipik motor gictnu gosterir.
AC besleme gerilim baglantisi

AC besleme gerilim hattina sabit baglanti kullanin.

UYARI! Cihazin sizinti akimi genelde 3.5 mA degerini gectidi icin, IEC 61800-5-1'e
/\ uygun sabit kurulum gereklidir.

Besleme kesme cihazi

AC gli¢ kaynagi ve slrlcl arasina manuel olarak galistirilan (kesme yontemleri)
giris kesme cihazi takin. Kurulum ve bakim g¢alismalari igin, kesme cihazi agik
konumda kilitlenebilecek tipte olmalidir.

* Avrupa: Avrupa Birligi Yonergeleriyle uyumluluk i¢in, EN 60204-1 Makine
Guvenligi standardina uygun olarak, kesme cihazinin tipi asagidakilerden biri
olmahdir:

- AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtar ayirici

- her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin yuk
devresini kesmeyi saglayan yardimci kontak igeren bir ayirici (EN 60947-3)

- EN 60947-2 ile uyumlu yaltim icin uygun bir devre kesici

» Diger bolgeler: Kesme cihazi yururlikteki glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu
olmahdir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Termik asiri yuk ve kisa devre korumasi

/N

Kablo boyutlari surdctinun nominal akimina uygun oldugunda, surtcu kendisini,
girisi ve motor kablolarini termik asiri ytke karsi korur. Ek termik koruma cihazlari
kullanmak gerekli degildir.

UYARI! Siricl birden fazla motora bagliysa, her kablo ve motorun korunmasi igin
ayri termik asiri yik rélesi veya devre kesici kullanilmalidir. Bu cihazlar, kisa devre
akimini kesmek igin ayri bir sigorta kullaniimasini gerektirebilir.

Motor kablosu sirticiinin nominal akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre
durumunda surtcu motor kablosunu ve motoru korur.

Giris besleme kablosu (AC hatti kablosu) kisa devre korumasi

Giris kablosunu her zaman sigortalarla koruyun. Sigortalar yerel guvenlik
dizenlemelerine, giris gerilimine ve surticinidn nominal akimina uygun secilmelidir
(bkz. Teknik veriler boluma).

Standart IEC gG sigortalar veya UL tipi T sigortalar dagitim panosuna konuldugunda
kisa devre durumlarinda giris kablosunu koruyacak, suriclye hasari sinirlandiracak
ve surlcu igcinde kisa devre oldugunda diger cihazlara hasar gelmesini
engelleyecektir.

Sigortalari gcalisma siiresi

Sigortalarin ¢alisma siiresinin 0,5 saniyenin altinda oldugunu kontrol edin.
Calisma suresi sigorta tipine, besleme sebekesi empedansina, kesit alanina,
besleme kablosu malzemesine ve uzunluguna baglidir. US sigortalar “zaman
gecikmesiz” tipinde olmalidir.

Sigorta degerleri igin, bkz. Teknik veriler blim.

Devre kesiciler (Belirlenecek)

ABB tarafindan test edilen devre kesiciler ACS150 ile kullanilabilir. Sigortalar, baska
devre kesicilerle kullaniimalidir. Onaylanan kesici tipi ve besleme sebekesi 6zellikleri
icin yerel ABB temsilcinizle irtibat kurun.

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipine, yapisina ve ayarlarina
baglidir. Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagli olarak sinirlamalar
mevcuttur.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Gl kablolarinin secilmesi

Genel kurallar

Giris besleme ve motor kablolarinin boyutlarini yerel diizenlemelere uygun olarak
belirleyin.

+ Kablo, surici yik akimini her zaman tasiyabilecek nitelikte olmalidir. Nominal
akimlar i¢in, bkz. Teknik veriler bélumd.

« Surekli kullanimda kablo iletken igin izin verilen maksimum 70°C sicakliga uygun
degerde olmahdir. ABD igin, bkz. bolum Ek ABD gereksinimleri , sayfa 24.

* PE iletkeninin iletkenlik seviyesi, faz iletkeninin iletkenlik seviyesine esit olmalidir
(ayni capraz kesit alani).

+ 600 VAC kablosu 500 VAC degerine kadar uygundur.
+ EMC gereksinimleri igin Teknik veriler tablosuna goz atin.

CE ve C-tick isaretlerinin EMC gereksinimlerini karsilamak icin simetrik ekranli motor
kablosu (bkz. asagidaki sekil) kullaniimahdir.

Giris kablosu icin dort iletkenli bir sisteme izin verilmektedir ancak ekranli simetrik
kablo tavsiye edilmektedir.

Daért iletkenli bir sistemle karsilastirildiginda simetrik ekranli kablo kullaniimasi tim
surucu sistemindeki elektromanyetik emisyonu ve bunun yani sira motor rulman
akimlari ve asinmayi da azaltir.

Alternatif gii¢ kablosu tipleri

Siricd ile birlikte kullanilabilen glic kablosu tipleri asagida verilmektedir.

Motor kablolari Not: Kablo ekraninin iletkenligi yetersizse ayri bir PE
(giris kablolar icin de tavsiye edilmektedir) iletkeni gerekir.

Simetrik ekranli kablo: (¢ fazl iletkenler, bir
esmerkezli veya simetrik yapili PE iletkeni ve bir ekran

PE iletkeni

Ekran
ve ekran Ekran

PE

Giris kablosu olarak kullanilabilir

Ekran
Dort iletkenli sistem: (i¢ fazli iletkenler ve koruyucu

iletken

PE PE

Elektrik kurulumunun planlanmasi



24

Motor kablosu ekrani

Koruyucu bir iletken olarak gérev gérmesi igin ekranin kesit alani ayni metalden
yapildiklarinda faz iletkenleriyle ayni olmalidir.

Yayimlanan ve iletilen radyo frekansi emisyonlarini etkin sekilde 6nlemek icin ekran
iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmalidir. S6z konusu
gereksinimler, bakir veya aliminyum ekranla kolay bir sekilde karsilanir. Striicinin
motor kablosu ekrani i¢cin minimum gereksinim asagida verilmektedir. Ekran
esmerkezli bakir tel katmani ve acgik bakir serit burgusundan olusmaktadir. Ekran ne
kadar iyi ve sikiysa emisyon seviyesi ve yatak akimlari da o kadar dusuktir.

Dis yahtim Bakir tel ekran Bakir serit burgusu ic yahtim

—

Ek ABD gereksinimleri

iletkenler

Metal kanal kullaniimiyorsa motor kablosu igin simetrik topraklamal MC tipi strekli
oluklu aliminyum koruma kablosu veya ekranli gli¢ kablosu tavsiye edilmektedir.

Gug¢ kablolari 75°C (167°F) seviyesinde olmalidir.
Kanal

Kanallarin birbirine baglanmasi gereken yerlerde mafsalin her bir tarafindaki kanala
bagl toprak iletkeniyle mafsalinda képra olusturun. Stricti muhafazasina gelen
kanallari da baglayin. Girig glict, motor, fren rezistdrleri ve kontrol kablo baglantisi
icin ayri kanallar kullanin. Ayni kanal lzerinde birden fazla sirticliden motor kablo
baglantisi gekmeyin.

Korumali kablo / ekranh glic kablosu

Simetrik topraklamali, alti iletkenli (l¢ faz ve g toprak) MC tipi srekli oluklu
aliminyum korumali kablo asagidaki saglayicilardan temin edilebilir (ticari adlar
parantez icindedir):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)

» BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Ekranli glic kablolari Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) ve Pirelli'den temin edilebilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Enduktif yuk durumunda role ¢ikis kontaginin korunmasi ve kesintilerin
azaltilmasi

Enduktif yakler (réleler, kontaktdrler, motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere
neden olurlar.

Kapanma durumunda EMC emisyonunu minimuma indirmek igin enduktif ylkleri,
gurdlth azaltici devrelerle donatin [varistorlar, RC filtreleri (AC) veya diyotlar (DC)].
Engellenmemeleri durumunda kesintiler, kapasitif veya enduktif olarak kontrol
kablosundaki diger iletkenlerle baglanti kurabilir ve sistemin diger pargalarinda ariza
riski olusturabilirler.

Koruyucu pargayl, mimkun oldugu kadar endiktif yike yakin monte edin. Koruyucu
parcalari 1/0 terminal bloguna monte etmeyin.

Varistor — __ _ _ _ _ _ ______

”‘i"‘ — Stiriici

230 VAc: B | » ] gruoklu(:%l :
RCfitresi ~ ~— " """ """ """

H:T - Siriici

230 VAC: B | N gr.ok'g. :
Diyot oo oTooooooo

r"—‘ - Siiriicii

24 VDC : | :l\ gruoklu(:%l :

______________

Kagak akim cihazi (RCD) uyumiulugu

ACS150-01x surtcitleri Tip A kacak akim cihazlariyla ve ACS150-03x surtciuleri Tip
B kagak akim cihazlariyla kullanim i¢in uygundur. ACS150-03x sirdculeri igin,
dogrudan veya dolayh kontak durumunda c¢ift veya takviyeli yalitimla ortadan ayirma
veya bir transformatdr tarafindan besleme sisteminden izolasyon gibi bagka
Onlemler de alinabilir.

Kontrol kablosu se¢imi

Analog kontrol kablosu (Al analog girisi kullaniliyorsa) ve frekans girisi igin kullanilan
kablo ekranli olmalidir.

Analog sinyal icin ¢ift ekranh bikimli ¢ift kablo kullanin (Sekil a, 6rnedin, NK Cables
firmasinin JAMAK Urtninu).

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Algak gerilim dijital sinyalleri igin ¢ift ekranli kablo en uygun alternatiftir ancak tek
ekranli veya ekransiz bikimlu ¢ok ciftli kablo da (Sekil b) kullanilabilir. Bununla
birlikte, frekans girisi icin mutlaka ekranli bir kablo kullaniimalidir.

(

\
a b
Cift ekranli bikimli ¢ok Tek ekranli blikiimlii cok
ciftli kablo ciftli kablo

Analog sinyal ve dijital sinyaller igin ayri kablolar gekilmelidir.

Gerilimleri 48 V degerini asmamasi kosuluyla réle tarafindan kontrol edilen sinyaller,
dijital giris sinyalleriyle ayni kablolar igcinde kullanilabilir. Réle tarafindan kontrol
edilen sinyallerin bukimlu ¢ift olarak kullaniimasi tavsiye edilir.

24 VDC ve 115/230 VAC sinyalleri asla ayni kabloda tagsinmamalidir.

Role kablosu

Orme metalik ekranh kablo tipi (6rnegin, LAPPKABEL'in OLFLEX Uriinii) ABB
tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kablolarin yonlendirilmesi

Motor kablosunu diger kablo yollarindan ayri olarak yonlendirin. Birgok stricunin
motor kablolari birbirlerinin yaninda paralel olarak kurulabilir. Motor kablosu, giris
besleme kablosu ve kontrol kablolarinin farkli tavalarda kurulmasi tavsiye
edilmektedir. Surtci ¢ikis geriliminde aniden olusan degisikliklerin neden oldugu
elektromanyetik parazitleri azaltmak amaciyla motor kablolarinin diger kablolarla
birlikte gcok uzun bir sekilde paralel olarak ddsenmemesine 6zen gosterin.

Kontrol kablolarinin gu¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari mimkin
oldugunca 90 derecelik aglyla yerlestirin.

Kablo tepsileri birbirleri ve topraklama elektrotlari ile duzgun bir elektrik baglantisina
sahip olmalidir. Potansiyeli lokal olarak esitlemek igin aliminyum tepsiler
kullanilabilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Kablo yollarinin semasi asagida gosterilmektedir.

Surlcl

Girig besleme kablosu

Motor kablosu

Giic kablosu ¢ min. 300 mm (12 ing)

Motor kablosu

y min. 200 mm (8 ing) 90|

¢ min. 500 mm (20 ing)

Kontrol kablolari

Kontrol kablosu oluklari

24V 230V

/

\\
// \\

24 V kablosu 230 V icin yalitimamigsa veya
230 V igin bir yalitim mansonuyla
yalitimamigsa yasaktir.

24V 230V
/
7~

Pano iginde farkh oluklarda 24 V ve 230 V
kursun kontrol kablolari.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Elektrik kurulumu

Bu bolumin icindekiler

/N

Bu bolim, suricunin elektrik kurulum proseduri hakkinda bilgi vermektedir..

UYARI! Bu bdliumde anlatilan galismalar sadece yetkili bir elektrik teknisyeni
tarafindan gercgeklestiriimelidir. BolUm Giivenlik sayfa 5 icindeki talimatlari uygulayin.
Guvenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya 6lim ile sonuglanabilir.

Kurulum sirasinda siiriicliniin giris besleme baglantisinin kesilmis
oldugundan emin olun. (Siriicii zaten giris giicline bagliysa giris besleme
baglantisini kestikten sonra 5 dakika boyunca bekleyin. )

Sistem yalitiminin kontrol edilmesi

Siriicii

Test islemleri surticiye zarar verebileceginden strlcinin herhangi bir parcasi
Uzerinde gerilim toleransi veya yalitim direnci testleri (6rnegin, hi-pot veya megger)
gerceklestirmeyin. Her sirlcu, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim
acisindan test edilmistir. Ayrica, surtc icinde test gerilimini otomatik olarak kesen
gerilim sinirlama devreleri bulunmaktadir.

Giris kablosu

Sirdclye baglamadan énce yerel yasalara uygun olarak giris kablosunun yalitimini
kontrol edin.

Motor ve motor kablosu

—)

Motor ve motor kablosu yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun motora bagh ve U2, V2 ve W2 sirtcu ¢ikis terminalleriyle
baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. 1 kV DC degerinde bir dlcim gerilimi kullanarak her bir faz ve Koruyucu
Topraklama arasindaki motor kablosu ve motor yalitim direnclerini dlgin. Yalitim
direnci 1 Mohm'dan ylksek olmalidir.

Elektrik kurulumu
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Gug¢ kablolarinin baglanmasi

Baglanti semasi

SURUCU
GIRIS CIKIS

PE [ut[vi[wi] &) [ere-]BrRK+ [U2] v2[w2] &)
1)
el 4 (_____i
T | ] -
|

f PE F -l
Alternatifler igin, bkz. O o] o] T
bolim Besleme kesme |\ Y \ g - ]I
cihazi sayfa 21. psiyone
Y \ &1: : [ D [U] frenleme direnci
|_ —

L3

n Dagitim panosunda PE iletkeninin diger ucunu topraklayin.

2) Kablo ekraninin iletkenligi yetersiz ise (faz iletkeninin iletkenliginden daha azsa) ve kabloda simetrik olarak olusturulmus
topraklama iletkeni yoksa ayri bir topraklama kablosu kullanin (bkz. bolim Gli¢ kablolarinin segilmesi sayfa 23).

Not:
Asimetrik olarak olusturulmus motor kablosu kullanmayin.

iletken ekran disinda motor kablosunda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni varsa topraklama iletkenini siiriicii
ve motor uglarindaki topraklama terminaline baglayin.

Motor kablo ekraninin motor ucunda topraklanmasi
Minimum radyo frekansi paraziti igin:

« kabloyu, ekrani agagdidaki gibi bukerek topraklayin: yassilasmis geniglik > 1/5 -
uzunluk

« veya kablo ekranini, motor terminal kutusunun kursun gegisinde 360 derece
topraklayin.

Elektrik kurulumu
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Prosediir

/N

1. IT (topraklamasiz) sistemler ve kosede topraklamali TN sistemlerde,EMC'deki
vidayi sokerek dahili EMC filtresini ¢ikarin. 3 fazli U tipi surtculerde (tip kodu
ACS150-03U-), EMC'deki vida fabrikada énceden cikariimis ve yerine plastik bir
vida yerlestirilmigtir.

UYARI! EMC filtresi sokilmemis bir strtcinin IT sisteminde [topraklamasiz glg
sistemi veya yuksek direng topraklamali (30 ohm Uzerinde) gli¢ sistemi] kurulmasi
durumunda sistem, slricltnin EMC filtresi kondansatorleri Gzerinden toprak
potansiyeline baglanacaktir. Bu, tehlikeye veya sirlciude hasara neden olabilir.

EMC filtresi s6kilmemis bir strlcinun kdsede topraklamali TN sistemine kurulmasi
durumunda surtct hasar gérecektir.

2. Topraklama kelepgesi altindaki giris gtici kablosunun topraklama iletkenini (PE)
baglayin. Faz iletkenlerini U1, V1 ve W1 terminallerine baglayin. 0,8 Nm (7 Ibf in.)
degerinde bir sikkma momenti uygulayin.

3. Motor kablosunu soyun ve kisa bir sa¢ 6rglsu olusturacak sekilde ekrani bukdn.
Bakuld olan ekrani topraklama kelepcesi altina sabitleyin. Faz iletkenlerini U2, V2
ve W2 terminallerine baglayin. 0,8 Nm (7 Ibf in.) degerinde bir sikma momenti
uygulayin.

4. Adim 3'teki motor kablosu prosedurlerini kullanarak ekranli bir kabloyla opsiyonel
frenleme direncini BRK+ ve BRK- terminallerine baglayin.

5. Sirlcunin diginda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.

Sikma momenti:
0.8 Nm (7 Ibf ing)

Elektrik kurulumu
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

I1/O terminalleri

Asagidaki sekilde I/0O baglantilari gdsterilmektedir.

S1 U X1A:

- SCR  X1B: 12: (RO)COM
Al(1) 13: (RO)NC
GND 14: (RO)NO
+24 V

GND

DCOM

DI1

DI2

: DI3

10: DI4

X1A X1B 11: DI5 dijital veya frekans girisi

-

o

RN

N

RN

N

-

w

-

N
CINSITRWN =

Kontrol sinyallerinin varsayilan baglantisi 9902 parametresi ile secilen uygulama
makrosuna gore degigir. Baglanti semalari i¢in bkz. bélim Uygulama makrolari.

S1 anahtari, Al analog girigi icin sinyal tipi olarak gerilim (0 (2)...10 V) veya akimi
(0 (4)...20 mA) secer. Varsayilan olarak S1 anahtari akim konumundadir.

| Ust konum: I [0 (4)...20 mA], Al igin varsayilan
U Alt konum: U [0 (2)...10 V]

Frekans girisi olarak DI5 kullanilirsa 18 FREQ INPUT grubu parametrelerini uygun
olarak ayarlayin.

UYARI! Sdrtclye bagl olan tim ELV devreleri esit potansiyele sahip bir bdlgede
kullaniimalidir, yani, ayni anda erisilebilen tim iletken pargalar aralarinda olusan
tehlikeli gerilimleri engellemek icin elektriksel olarak birbirlerine bagli olduklari bir
alan. Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde gergeklesir.

Elektrik kurulumu
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Prosediir

1. Analog sinyal (bagliysa): Analog sinyal kablosunun dis yalitimini 360 derece
soyun ve giplak ekrani kelepcge altinda topraklayin.

2. iletkenleri uygun terminallere baglayin.

3. Analog sinyal kablosundaki kullanilan giftin topraklama iletkenini SCR terminaline
baglayin.

4. Dijital sinyaller. Kablonun iletkenlerini uygun terminallere baglayin.

5. Dijital sinyal kablolarinin topraklama iletkenleri ve ekranlarini (varsa) bir demet
seklinde bukin ve SCR terminaline baglayin.

6. Surlcinin dis kismindaki tim kablolari mekanik olarak sabitleyin.

Elektrik kurulumu
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Kurulum kontrol listesi

Kontrol listesi

Calistirmadan dnce siricunin mekanik ve elektriksel kurulumunu kontrol edin.
Kontrol listesini bagka biriyle birlikte gézden gegirin. Siricl zerinde ¢alismaya
baslamadan énce bu kilavuzun ilk sayfalarindaki Givenlik bolimini okuyun.

KONTROL

O

O

O

O

O O0O00000O0a00aO0

MEKANIK KURULUM

ELEKTRIK KURULUMU (Bkz. Elektrik kurulumunun planlanmasi ve Elektrik kurulumu.)

Ortam g¢alisma kosullari uygun. (Bkz. Mekanik kurulum: Kurulum sahasi i¢in gereksinimler
sayfa 18, Teknik veriler: Sogutma hava akigi gereksinimleri sayfa 111 ve Ortam Kosullari
sayfa 116.)

Sirdcl, diz, dikey ve yanmayan bir duvara dizgln bir sekilde monte edilmis. (Bkz. Mekanik
kurulum.)

Sogutma havasi serbest sekilde akiyor. (Bkz. Mekanik kurulum: Sdrticii gevresindeki bog
alan sayfa 19.)

Motor ve yik calistirmaya hazir. (Bkz. Elektrik kurulumunun planlanmasi: Motor segimi
sayfa 21 ve Teknik veriler: Motor baglantisi sayfa 114.)

Topraklamasiz ve kdsede topraklamali sistemler icin: Dahili EMC filtresi ¢ikariimis (EMC
vidasi sékuldr).

Surdcu iki yilin Gzerinde bir siire boyunca saklandiysa kondansatoérler yenilenmelidir.
Surlcl uygun bigimde topraklanmis.

Giris besleme gerilimi, stiricliniin nominal giris gerilimine uyuyor.

U1, V1 ve W1'deki giris glict baglantilari dizgin ve dogru moment degerinde sikiimis.
Uygun giris glicu sigortalari ve ayirici takiimis.

U2, V2 ve W2 motor baglantilari dizgin ve dogru moment degerinde sikiimis.

Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmis.

Harici kontrol (I/O) baglantilari dizgun.

Giris besleme gerilimi strlictiniin ¢ikisina uygulanamaz (bypass baglantisiyla).

Terminal kapag! ve NEMA 1 igin baslik ve baglanti kutusu yerinde.

Kurulum kontrol listesi
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Devreye alma ve 1/O ile kontrol

Bu bolumin icindekiler
Bu bolim asagidakilerin nasil yapilacagini agiklar:
* devreye alma
» start, stop, donls ydénuni degistirme ve 1/0O araylzu ile motorun hiz ayari.

Bu gorevlerin gergeklestiriimesi icin kontrol paneli kullanimi, bu bdlimde kisa olarak
aciklanmaktadir. Kontrol paneli kullanimi hakkinda daha fazla bilgi i¢in, 43 numarali
sayfada baslayan Kontrol paneli bélimiine bagvurun.

Surucuniun devreye alinmasi

Baslamadan 6énce motor plaka degerlerinin elinizde olduguna emin olun.

GUVENLIK

Devreye alma sadece yetkili bir servis elemani gerceklestirilebilir.
A Calistirma proseduri boyunca Givenlik boliminde verilen glvenlik talimatlar
uygulanmaldir.

O | Montaji kontrol edin. Bkz. Kurulum kontrol listesi bolimundeki kontrol listesi.
O | Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agip agmadigini kontrol edin.
Hatali donids yoniu durumunda hasar riski varsa motor ile makine arasindaki baglantiyi
sokiin.
ENERJiI VERME
O | Girig besleme gerilimini uygulayin. LocC O O y
z
Panel, Cikis moduna gecer. =
Cikis gee OUTPUT FWD
DEVREYE ALMA DEGERLERININ GIRILMESI
O | Uygulama makrosunu segin (parametre 9902). Loc 9 9 O 2 s
Varsayilan deger 1 (ABB STANDARD) birgok durumda uygundur.
Kisa Parametre modundaki genel parametre ayarlama proseduri asagida PAR FWb
anlatiimaktadir. 57 numarall sayfada parametre ayarlama hakkinda daha
fazla bilgi bulabilirsiniz.
Kisa Parametre modundaki genel parametre ayarlama proseduru: LOC E F
1. Ana mendiye gitmek icin alt satirda OUTPUT yaziyorsa “Y_J tusuna basin; rl
aksi takdirde alt kisimda MENU yazisi gériilene kadar (=7 tusuna art MENU FwD
arda basin.
2. Ekranda “PAr S’ gériintiilenene kadar »a~/<_¥ > tuslarina basin. Loc PA r. S
MENU FwWD

Devreye alma ve I/O ile kontrol
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3. °X_] tusuna basin. Ekranda, Kisa Parametre modundaki bir parametre
gOsterilir.

4. ~a/<¥ 7 tuslarini kullanarak uygun parametreyi bulun.

5. Parametre degeri, alt kisminda ile gosterilene kadar ~Y_J tusuna
basin ve iki saniye kadar basil tutun.

6. Degeri . a~\/<¥ 7 tuslarini kullanarak degistirin. Tusa basili
tuttugunuzda deger daha hizli degisecektir.

7. Parametre degerini, “Y_J tusuna basarak kaydedin.

O | Motor plakasindan motor degerlerini girin:

208 ABB Motors  C€ ¢

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Inscl. F IP_55
v Hz | kW rmin_| A cos @|IAIN |tEls

60Y | 50 |30 | 1475 | 325 |083
400D | 50 |30 | 1475 | 5% |083
860Y | 50 |30 1470 | 3 |o083 380V
30D |50 |30 |40 |59 |08 | <— besleme
415D | 50 |30 |1475 | 54 |08 o
40D |60 | 35 [1770 | 59 | 083 gerilim
Cat.no __ 3GAA202001-ADA

6312/C3 B 6210C3 [180 ko

.(‘;)_ IEC 34-1 -

» motor nominal gerilimi (parametre 9905) - 4. adimindan
baslamak Gzere yukaridaki adimlari uygulayin

» motor nominal akimi (parametre 9906)
izin verilen aralik: 0,2...2,0 - Iy A

» motor nominal frekansi (parametre 9907)

O | REF1 (parametre 1105) harici referansi igin maksimum degeri
ayarlayin.

- 9902

S

LocC 9Pg O Z)

S

*“ 500,

PAR FWD

* 600,

PAR FWD

LocC 9Pg O Z)

Not: Motor degerini motor
plakasindaki degerin aynisina
ayarlayin.

- 9303

]

LocC 9Pg O 9)

LoC 9P? O Z)

- 1103
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1, 2 ve 3 sabit hizlarini ayarlayin (surdcu ¢ikig frekanslari )
(1202, 1203 ve 1204 parametreleri).

Al(1) (parametre 1307) minimum sinyaline karsilik gelen
minimum degeri (%) ayarlayin.

Sirdcl ¢ikis frekansi (parametre 2008) igin maksimum limiti
ayarlayin.

Motor stop fonksiyonunu (parametre 2702) segin.

MOTOR DONUS YONU

Motor dénls yoéninid kontrol edin.

+ Potansiyometreyi saatin ters yonine tam olarak dondurdn.

 Sdricu, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir),
tusuna basarak lokal kontrole gecin.

* Motoru start etmek igin tusuna basin.

* Motor dénene kadar potansiyometreyi hafifgce saat yoninde
dondirdn.

* Motorun gergek ydéninin, ekranda gérintilenenle ayni olup
olmadigdini kontrol edin (FWD, ileri ve REV geri anlamina
gelmektedir).

* Motoru stop etmek igin (&> tusuna basin.

Motor dénme yodnunu degistirmek igin:

+ Girig glclnun baglantisini stridcuden ayirin ve ara devre
kondansatérlerinin yiku bosaltmalari icin 5 dakika bekleyin.
Her bir giris terminali (U1, V1 ve W1) arasindaki gerilimi
Olclin ve siricl yukinin bosaltildiindan emin olmak icin bir
multimetre ile topraklayin.

» Sdricu cikis terminallerinde veya motor baglanti kutusunda
bulunan iki motor kablo faz iletkeninin yerini degistirin.

» Girig guicinl uygulayarak ve kontrolU yukarida tarif edildigi
gibi tekrarlayarak yaptiginizin dogrulugunu kontrol edin.
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HIZLANMA/YAVASLAMA RAMPA ZAMANLARI

O | Hizlanma zamani 1'i (parametre 2202) ayarlayin.

O | Yavagslama zamani 1'i (parametre 2203) ayarlayin.

SON KONTROL

O | Devreye alma artik tamamlanmigtir. Ekranda hata veya alarm
gosterilmediginden emin olun.

Siriicii artik kullanima hazirdir.

2202

PAR FWD
PAR FWD

Devreye alma ve I/O ile kontrol




Surucu /O arayuzu ile nasil kontrol edilir
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Asagidaki tablo belirtilen durumlarda surdcunun dijital ve analog giriglerle nasil

calistirilacagini anlatir:

* sUrdclnin devreye alinmasi ve

* hazir deger (standart) parametre ayarlari gegerli oldugunda.

ON AYARLAMALAR

Donus yonuna degistirmeniz gerekirse 7003 parametresinin 3
(REQUEST) olarak ayarlanmis oldugundan emin olun.

Kontrol baglantilarinin ABB Standart makrosu igin verilmis baglanti
semasindaki gibi yapildigina emin olun.

Surldcunin uzaktan kontrolde oldugundan emin olun. Uzaktan ve
lokal kontrol arasinda gegis igin tusuna basin.

DI1 dijital girisini agarak start edin.
FWD yazisi hizli sekilde yanip sbnmeye baslar ve set degerine
ulasildiktan sonra durur.

Al(1) analog girisinin gerilimi veya akimini ayarlayarak suricu ¢ikis
frekansini (motor hizi) ayarlayin.

MOTORUN HIZINI KONTROL ETMEK VE START ETME

Bkz. ABB Standart makrosu,
sayfa 57.

Uzaktan kontrolde, panel
ekraninda REM yazisi
gOruntilenir.

MOTOR DONUS YONUNU DEGISTIRME
Ters yon: DI2 dijital girisi ON.

ileri yon: DI2 dijital girisi OFF.

MOTORU STOP ETME

DI1 dijital girisi OFF.
Motor durur ve FWD yazisi yavas sekilde yanip sénmeye baslar.

00 -
n

OUTPUT FWD
n

OUTPUT FWD
| ]

OUTPUT REV
n

OUTPUT FWD

00 -
| ]

OUTPUT FWD

Devreye alma ve I/O ile kontrol
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Kontrol paneli

Bu bolumin icindekiler

Bu bolimde, kontrol panel tuslari ve ekran alanlari anlatiimaktadir. Ayrica, ayarlari
kontrol etme, izleme ve dedistirme konularinda panelin kullanimi hakkinda talimatlar
saglanmaktadir.

Sabit Kontrol Paneli

ACS150, Sabit Kontrol Paneliyle birlikte calisir ve bu da parametre degerlerinin
manuel olarak girilmesi icin temel araglari saglar.

Kontrol paneli
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Genel Bilgiler

Asagidaki tabloda, Sabit Kontrol Panelindeki temel fonksiyonlar ve ekranlar
hakkinda 6zet bilgiler saglanmaktadir.

No. |Kullanimi
1 |LCD ekran - Bes alana ayriimigtir:
a. Sol Ust - Kontrol konumu:
LOC: suricu kontroliu lokal, yani kontrol panelinde
REM: sirticlt kontroll, strict I/O'lari ile uzaktan.
b. Sag ust - Gorunttlenen degerin birimi.
s: Kisa Parametre modu, parametreler listesine gézatma.
c. Orta - Degisken; genelde, parametre ve sinyal degerlerini, menileri veya
listeleri gosterir. Alarm ve hata kodlarini gésterir.
d. Sol alt ve orta - Panel ¢galisma durumu:
OUTPUT: Cikis modu
PAR:
Sabit: Parametre modlari
Yanip sénme: Degistirilmis Parametreler modu
MENU: Ana menu.
EXYM: Hata modu.
e. Sag alt - Gostergeler:
FWD (ileri) / REV (geri): motor dénme yoni
Yavas yanip sénme: durmus
Hizli yanip sénme: ¢aligiyor, set degerinde degil
Sabit: galigiyor, set degerinde
H=1: Goruntulenen deger degistirilebilir (Parametre veya Referans
modunda).
2 |RESET/EXIT - Degistirilmis degerleri kaydetmeden bir st menulye gecer.
Cikis ve Hata modlarinda hatalari resetler.
3 |MENU/ENTER - Menunun alt mendlerine girmek icin kullanilir. Parametre
modunda géruntilenen dederi, yeni ayar olarak kaydeder.
4 |Yukari -
« Bir men veya listede yukari dogru ilerlemek icin kullanilir.
« Bir parametre secilmigse, degeri artirmak icin kullanilir.
Tusun asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde degismesine neden
olur.
5 |Asag -
« Bir menu veya listede asagi dogru ilerleme.
* Bir parametre secilmigse, degeri azaltmak icin kullanilr.
Tusun basili tutulmasi degerin daha hizl bir sekilde dedismesini saglar.
6 |LOC/REM - Siurict ¢calisma modunu lokal kontrolden uzaktan kontrole
degigtirir.
7 |DIR - Motor yéninu degistirir.
8 |STOP - Sirticuyu lokal kontrolde durdurur.
9 |START - Suricuyui lokal kontrolde baslatir.
10 |Potansiyometre - Frekans referansini degistirir.

Kontrol paneli
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Calisma

Kontrol paneli, mentiler ve tuslar yardimiyla ¢alistirilir. Secenek ekranda belirene
kadar ~a™ ve ¥ ok tuslarini kaydirip “S_J tugsuna basarak bir secenek segin
(6rnegin, calistirma modu veya parametre).

7 tusuyla yapilan degisiklikler kaydedilmeden bir dnceki ¢caligma dizeyine geri
donaldr.

ACS150'de surtcunin 6n kisminda dahili bir potansiyometre bulunmaktadir. Bu,
frekans referansini ayarlamak igin kullanilir.

Dahili Kontrol Panelinde alti panel modu bulunmaktadir: Cikis, Referans, Kisa
Parametre, Uzun Parametre, Degistiriimis Parametreler ve Hata. ilk bes modun
calistiriima yéntemi bu bdlimde anlatilmaktadir. Bir hata veya alarm meydana
geldiginde panel, hata veya alarm kodunu gosteren Hata moduna otomatik olarak
gecer. Cikis veya Hata modunda hata veya alarmi resetleyebilirsiniz (bkz. boélim
Hata izleme).

Glg¢ agikken panel Cikis modundadir; burada calistirma, durdurma iglemlerini
gerceklestirebilir, yonu degistirebilir, lokal ve uzaktan kontrol modlari arasinda gegis
yapabilir, ¢ adete kadar gercek degeri izleyebilir (ayni anda bir tane) ve frekans
referansini ayarlayabilirsiniz. Diger gorevleri gergeklestirmek igin ilk olarak Ana
mendye gidin ve uygun modu segin. Asagidaki sekilde, modlar arasinda nasil gegis
yapilacagi anlatiimaktadir.

Ana meni
Y
“ 491« -~ TrEF
OUTPUT FWD -7 MENU FWD
Cikis modu (s. 49) E Referans modu (s. 50)

Loc
Panel otomatik olarak Hata PA r S

moduna gecger. MENU FwD

?

£ Kisa Parametre modu (s. 57) 7S
? N %

20007 ~ PAr L

MENU FWD

Resetlenme sonrasinda, panel LoC PA r, C h

Onceki ekrana geri déner.

FWD
%Hata modu (p. 107) % Uzun Parametre modu (s. 57)

?

MENU FWD
! Degistirilen Param.ler modu (s. 57)

Kontrol paneli
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Genel gbrevler hakkinda bilgiler

Asagidaki tabloda genel goérevler, bunlari gergeklestirebilecediniz modlar ve s6z
konusu gorevler hakkinda ayrintili bilgilerin saglandi§i sayfa numaralari

verilmektedir.

Gorev Mod Sayfa
Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gegis Hepsi 47
Siricu start/stop Hepsi 47
Motor donme yoniinin degistiriimesi Hepsi 47
Frekans referansinin ayarlanmasi Hepsi 48
Frekans referansinin goruntilenmesi ve ayarlanmasi Referans 50
izlenen sinyallerin taranmasi Cikis 49
Parametre degerinin degistiriimesi Kisa/Uzun Parametre 51
izlenen sinyallerin segilmesi Kisa/Uzun Parametre 52
Degistirilen parametrelerin goériintiilenmesi ve diizenlenmesi |Degistirilen Parametreler 53
Hatalarin ve alarmlarin resetlenmesi Cikis, Hata 101

Kontrol paneli




Start/stop ve lokal / uzaktan kontroller arasinda gegis

47

istediginiz mod icinde start/stop edebilir ve lokal veya harici kontrol modlari arasinda
gecis yapabilirsiniz. Striclyu kontrol panelinden start veya stop etmek igin

surtcunin lokal kontrolde olmasi gerekir.

Adim | Eylem Gosterge

1. » Uzaktan kontrol (REM solda gosterilimektedir) ve lokal kontrol (LOC solda ||LocC
gOsterilmektedir) arasinda gecis yapmak igin tusuna basin. . Hz
Not: Lokal kontrole gegis, 1606 LOCAL LOCK parametresi ile devre digi  ||OUTPUT FWD
birakilabilir.
Tusa bastiktan sonra 6nceki ekrana donmeden dnce kisa bir sure igin LOC
duruma gore “LoC” veya “rE” mesaji gortntulenir. L O C

FWD

Sdrict ilk kez agildiginda uzaktan kontroldedir (REM) ve sirticinin I/O

terminalleri ile kontrol edilir. Lokal kontrol (LOC) moduna gegmek ve

sUrdcuyi kontrol panelini ve dahili potansiyometreyi kullanarak kontrol

etmek i(;in tusuna basin. Sonug, tusa ne kadar siire boyunca

bastiginiza gére degisir:

» Tusu hemen birakirsaniz ekranda “LoC” mesaji gériintilenir ve siiriicu

durur. Lokal kontrol referansini, potansiyometreyi kullanarak ayarlayin.

» Tusa iki saniye boyunca basarsaniz (ekran “LoC” mesajindan “LoC r”
mesajina gegtiginde birakirsaniz), siirlicti eskisi gibi devam eder ancak
lokal referansi potansiyometrenin gecerli konumu belirler (uzaktan ve
lokal referanslar arasinda buytik bir fark varsa uzaktan kontrolden lokal
kontrole gecis yumusak olmayacaktir). Strlicl, start/stop durumu igin
gecerli uzaktan degeri kopyalar ve bunu, baslangig¢ start/stop ayari olarak
kullanir.

« Lokal kontrolde siriicliyii stop etmek igin (&> tusuna basin. Alt s.atlr(liaki FWD veya REV
metinleri yavas sekilde yanip
sdénmeye baslar.

« Lokal kontrolde siiriicliyi start etmek igin () tusuna basin. Alt satirdaki FWD veya REV
metinleri hizli sekilde yanip
sénmeye baglar. Suriict set
degerine ulastiginda yanip
sOnme durur.

Motor dénme ybniiniin degistirilmesi
Motorun dénme yonunu herhangi bir mod icinden degistirebilirsiniz.
Adim | Eylem Gosterge
1. Sirtcu, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), tusuna LOC
basarak lokal kontrole gegin. Onceki ekrana dénmeden énce kisa bir siire . Hz
icin duruma gore “LoC” veya “rE” mesaiji gérintilenir. OUTPUT FwD
2. YOnu, ileriden (FWD alt kisimda gdsterilir) geriye (REV alt kisimda LOC

gOsterilir) veya tersi sekilde degistirmek igin tusuna basin. i Hz

OUTPUT REV

Not: 7003 parametresi 3 (REQUEST) olarak ayarlanmalidir.

Kontrol paneli
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Frekans referansinin ayarlanmasi

Siricl lokal kontrolde ve 7709 LOC REF SOURCE parametresi 0 (POT) varsayilan
degerindeyse dahili potansiyometreyi kullanarak lokal frekans referansini herhangi
bir mod icinden ayarlayabilirsiniz.

1109 LOC REF SOURCE parametresi, lokal referansi ayarlamak amaciyla ~a~ ve
> tuslarini kullanabilmeniz i¢in 1 (KEYPAD) olarak degistirildiyse Referans modu
icinde gergeklestirmeniz gerekmektedir (bkz. sayfa 50).

Gegcerli lokal referansi goruntulemek icin Referans moduna gitmeniz gerekir.

Adim

Eylem Gosterge

Sdricl, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), tusuna LOC PA r' S

basarak lokal kontrole gegin. Lokal kontrole gegmeden 6nce ekranda kisa
slire boyunca “LoC” yazisi gérintulenir. MENU FWD
Not: 71 REFERENCE SELECT grubuyla uzaktan kontrolde (REM) uzaktan
(harici) referansin degistiriimesine izin verebilirsiniz, 6rnegin, dahili
potansiyometre veya ~ A ve \_¥_ tuslarini kullanarak.

» Referans degerini artirmak icin dahili potansiyometreyi saat yoéniinde
dondirin.

» Referans degerini azaltmak igin dahili potansiyometreyi saatin ters
yoniinde doénddrdn.

Kontrol paneli
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Cikis modu

Cikis modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

» ayni anda bir sinyal olmak Uzere Ui¢ adete kadar 07 OPERATING DATA gurubu
sinyalinin gergek degerlerini izleme

+ start, stop, yon degistirme, lokal ve uzaktan kontrol arasinda gecis yapma ve
frekans referansini ayarlama.

Cikis moduna ekranin alt kisminda OUTPUT metni gdsterilene kadar =7 tusuna
basarak gegebilirsiniz.

Ekranda bir 071 OPERATING DATA grubu sinyalinin
degeri goruntilenir. Birim, sag tarafta goruntulenir. 52 |REM 4 9_1 Hz
sayfasl, izlemek amaciyla Cikis modunda U¢ adete OUTPUT FwD

kadar sinyalin nasil secilecegini agiklamaktadir.
Asagidaki tabloda, ayni anda bir adet olmak Gzere bunlarin nasil gérintilenecedi
gOsterilmektedir.

Izlenen sinyallerin taranmasi

Adim | Eylem Gosterge
1. izlemek igin birden fazla sinyal segilmigse (bkz. sayfa 52), bunlara Cikis
modunda gézatabilirsiniz. REM L 1z
Sinyallere ileri dogru gézatmak igin ~~a ™ tusuna art arda basin. Geri OUTPUT FwWD
dogru gbzatmak igin <_w¥_~ tusuna art arda basin. O 5 A
REM
| |
OUTPUT FWD
o 107 -
n
OUTPUT FWD

Kontrol paneli
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Referans Modu

Referans modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

» frekans referansini gérintileme ve ayarlama

» start, stop, yon degistirme ve lokal veya harici kontroller arasinda gecis yapma
Frekans referansinin gériintlilenmesi ve ayarlanmasi

Siricil lokal kontrolde ve 7709 LOC REF SOURCE parametresi 0 (POT) varsayilan
degerindeyse dahili potansiyometreyi kullanarak lokal frekans referansini herhangi
bir mod iginden ayarlayabilirsiniz. 7709 LOC REF SOURCE parametresi

1 (KEYPAD) olarak degistirildiyse Referans modunda lokal frekans referansini
ayarlamaniz gerekir.

Gegcerli lokal referansi sadece Referans modunda gdruntileyebilirsiniz.

Adim | Eylem Gosterge
1. Cikis modundaysaniz “Y_J tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar (777 tusuna basin. REM PA rl S
MENU

2. Sdrlci, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), tusuna LocC PA r. S

basarak lokal kontrole gecin. Lokal kontrole gegmeden énce ekranda kisa
sure boyunca “LoC” yazisi gérUntulenir. MENU
Not: 11 REFERENCE SELECT grubuyla uzaktan kontrolde (REM) uzaktan
(harici) referansin degistiriimesine izin verebilirsiniz, 6rnegin, dahili
potansiyometre veya .~a ™ ve ¥ _~ tuslarini kullanarak.

3. Panel, Referans modunda degilse (“rEF” gérinmiyorsa) .~A™ veya LocC
¥ tusuna basin ve “rEF” gérintilendiginde “N_J tusuna basin. rl E F
Ekranda, gegerli referans degeri ve degerin altinda gosterilir. MENU
LOC
Hz
FWD

4. Eger parametre 1709 LOC REF SOURCE = 0 (POT, varsayilan) ise:
» Referans degerini artirmak icin dahili potansiyometreyi saat yéniinde

dondurin.
» Referans degerini azaltmak igin dahili potansiyometreyi saatin ters

yoninde déndurin. LOC
Yeni deder (potansiyometre ayari) ekranda gosterilir. 5 O O Hz

FWD

Eger parametre 1709 LOC REF SOURCE = 1 (KEYPAD) ise: LocC O O
» Referans degerini artirmak igin ~~A™ tusuna basin. 5 He
* Referans degerini azaltmak igin <_¥_~ tusuna basin. Fwb

Yeni deger ekranda gosterilir.

Kontrol paneli
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iki parametre modu bulunmaktadir: Kisa Parametre modu ve Uzun Parametre
modu. Kisa Parametre modunda sadece surtclyUl ayarlamak icin gereken minimum
parametreler gosterilmesi diginda iki fonksiyon da benzer sekilde ¢alisir (bkz. bolim
Kysa Parametre modundaki parametreler ve sinyaller sayfa 64). Uzun Parametre
modu, Kisa Parametre modunda gdésterilenler de dahil olmak tizere tim kullanici

parametrelerini gosterir.

Parametre modlarinda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

» parametre degerlerini goruntileme ve degistirme

+ start, stop, yon degistirme, lokal veya uzaktan kontrol arasinda gegis yapma ve

frekans referansini ayarlama.

Parametre se¢me ve dederini degistirme

Adim | Eylem Gosterge
1. Cikis modundaysaniz “X_J tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi LOC
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar (=77 tusuna basin. rl E F
MENU
2. Panel, istenilen Parametre modunda degilse (“PAr S"/“PAr L” LoC
go6rinmiyorsa), duruma bagli olarak “PAr S” (Kisa Parametre modu) veya PA rl S
“PAr L” (Uzun Parametre modu) gériilene kadar /~a ™ veya \_¥_ tusuna MENU
basin.
~ PAr L
MENU
3. Kisa Parametre modu (PAr S): Loc 1 2 O 2 s
« °Y_J tusuna basin. Ekranda, Kisa Parametre modundaki
parametrelerden biri gérintilenir. Sag ust késedeki harfler ,
parametrelere Kisa Parametre modunda gézattiginizi belirtmektedir.
Uzun Parametre modu (PAr L): Loc O 1
« °Y_J tusuna basin. Ekranda, Uzun Parametre modundaki parametre - -
gruplarindan biri gosterilir. PAR
« Istenilen parametre grubunu bulmak igin ~ &\ ve <_¥_~ tuslarini LOC
kullanin. - -
+ °Y_J tusuna basin. Ekranda segilen gruptaki parametrelerden biri
gOsterilir. LocC 1 2 O 2
4. istenilen parametreyi bulmak igin »~a ™ ve <_¥_~ tuslarini kullanin. LoC 1 2 O 3
PAR FWD
5. Ekranda parametre degeri ve alt kisimda degerin degistiriimesinin artik LocC

mimkin oldugunu belirten gosterilene kadar “S_J tusuna basin ve
basil tutun.

Not: gosterildiginde ~~a™ ve ¥ _~ tuslarina ayni anda basiimasi
goéruntllenen dederin parametrenin hazir degerine degigtirir.

100..

PAR FWD
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Adim | Eylem Gosterge

6. Parametre degerini segmek igin ~~a™ ve ¥ _~ tuslarina basin. LoC

Parametre degerini degistirdiginizde yanip sénmeye baglar. Hz
PAR FWD
+ Gériintlilenen parametre degerini kaydetmek igin ~§_J tusuna basin. Loc 1 2 O 3
« Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin =7 tusuna basin.
PAR FWD
Izlenen sinyallerin secilmesi
Adim | Eylem Gosterge

1. Cikis modunda hangi sinyallerin izlenecegini ve 34 PANEL DISPLAY LocC 1
grubu parametreleriyle nasil gértntilenecegini secebilirsiniz. Parametre
degerlerinin degistiriimesi hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa57. PAR FWD
Varsayilan Ug¢ sinyali kontrol panelinden gdzatarak izleyebilirsiniz: 0703 LoC 1 O 4
OUTPUT FREQ, 0704 CURRENT ve 0705 TORQUE.
Sinyalleri degistirmek igin grup 01 OPERATING DATA icinden gézatmak PAR Fwb
icin ic adete kadar sinyal secin. Loc 1 O 5
Sinyal 1: 3401 SIGNAL1 PARAM parametresinin degerini 071 OPERATING
DATA grubundaki sinyal parametresinin indeksine degistirin (= bastaki sifir PAR FWD
haricinde parametrenin numarasi), 6rnegin, 105 0705 TORQUE
parametresini gdstermektedir. 0 degeri, hicbir sinyalin gorintilenmedigini
gOsterir.
2 (3408 SIGNAL2 PARAM) ve 3 (3415 SIGNAL3 PARAM) sinyalleri igin bu
islemleri tekrarlayin. Ornegin, eger 3401 = 0 ve 3415 = 0 ise g6zatma
devre digi birakilir ve sadece 3408 tarafindan belirtilen sinyal ekranda
goruntilenir. Eger her t¢ parametre de 0 olarak ayarlanmissa, yani,
izlemek icin sinyal segilmemisse panelde “n.A.” seklinde bir metin
goruntilenir.

2. Sinyallerin gérintilenme seklini segin. Daha fazla bilgi igin, bkz. 3404 LocC
parametresi.
Sinyal 1: parametre 3404 OUTPUT1 DSP FORM PAR FWD
Sinyal 2: parametre 34771 OUTPUT2 DSP FORM
Sinyal 3: parametre 3478 OUTPUT3 DSP FORM.

3. Sinyaller igin gérintilenecek birimleri seger. Parametre 3404/3411/34189 ||LocC
(DIRECT) olarak ayarliysa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi icin,
bkz. 3405 parametresi. PAR FWD
Sinyal 1: parametre 3405 OUTPUT1 UNIT
Sinyal 2: parametre 3472 OUTPUT2 UNIT
Sinyal 3: parametre 3479 OUTPUT3 UNIT.

4. Minimum ve maksimum gériintileme degerlerini belirleyerek sinyallerin LocC
Olgeklendirmesini belirler. Parametre 3404/3411/3418 9 (DIRECT) olarak . Hz
ayarliysa bunun hicbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi igin, bkz. 3406 ve 3407 PAR FWD
parametreleri. LoC

Sinyal 1: 3406 OUTPUT1 MIN ve 3407 OUTPUT1 MAX parametreleri
Sinyal 2: 3413 OUTPUT2 MIN ve 34714 OUTPUT2 MAX parametreleri

5000

PAR FwWD

Sinyal 3: 3420 OUTPUT3 MIN ve 34217 OUTPUT3 MAX parametreleri.
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Degistirilmis parametreler modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

* Makro hazir degerlerinden degistirilmis tim parametrelerin listesini goérintileme

* Bu parametreleri degistirme

« Start, stop, yon degistirme, lokal veya harici kontrol arasinda gegis yapma ve

frekans referansini ayarlama.

Degistirilen parametrelerin gériintlilenmesi ve dlizenlenmesi

Adim | Eylem Gosterge
1. Cikis modundaysaniz “X_J tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar [T77 tusuna basin. LoC rl E F
MENU
2. Panel, Degistirilmis Parametreler modunda degilse (“PArCh” LocC
gorinmiiyorsa) <~ A™ veya \_¥_~ tusuna basin ve “PArCh” PA r| C
gorintilendiginde SS_J tusuna basin. Ekranda, ilk degistirilen MENU WD
parametrenin numarasi gosterilir ve PAR yanip soner. oc 1 10 3
PAR FwD
3. Listede istenilen degistiriimis parametreyi bulmak igin ~~a™ ve (v~ LoC
tuslarini kullanin.
PAR
4. Ekranda parametre degeri ve alt kisimda degerin degistiriimesini artik LoC
mimkin oldugunu belirten gosterilene kadar “Y_J tusuna basin ve
basil tutun. PAR FWD
Not: gOsterildiginde ~~A™ ve (¥ _ tuslarina ayni anda basiimasi
g6runtllenen degerin parametrenin varsayilan degerine degistirir.
5. Parametre degerini segmek icin ~~a ™ ve C_¥_~ tuglarina basin. LoC
Parametre degerini degistirdiginizde yanip sbnmeye baslar.
PAR FwWD
+ Gérlintiilenen parametre degerini kaydetmek igin S_J tusuna basin. LocC 10 O 3
* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin 777 tusuna basin.
PAR

Kontrol paneli
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Uygulama makrolari

Bu bolumin icindekiler

Bu bolimde, uygulama makrolari anlatiimaktadir. Her bir makro icin varsayilan
kontrol baglantilarini gésteren (dijital ve analog I/O) bir baglanti semasi
bulunmaktadir.

Makrolara genel bir bakig

Uygulama makrolari programlanmis parametrelerden olusmustur. StricU
cahistirilirken kullanici, 9902 APPLIC MACRO parametresinden amacina en uygun
makroyu secer.

ACS150'de bes uygulama makrosu bulunmaktadir. Asagidaki tablo makrolarin bir
Ozetini verir ve uygun uygulamalari agiklar.

Makro Uygun uygulamalar

ABB Bir, iki, U¢ sabit hizin kullanildigi veya hicbir sabit hizin kullaniimadidi siradan hiz

Standardi kontrol uygulamalari. Start/stop, bir dijital giris ile kontrol edilir (seviye start ve
stop). iki hizlanma ve yavaslama hiz kullanimi arasinda gecis yapmak
mumkinddr.

3 kablolu Bir, iki, Ug¢ sabit hizin kullanildigi veya higbir sabit hizin kullaniimadidi siradan hiz

kontrol uygulamalari. Sirlicl, butonlarla start veya stop edilir.

Degisimli Bir, iki, Ug sabit hizin kullanildigi veya higbir sabit hizin kullaniimadidi hiz kontrol
uygulamalari. Start, stop ve yon iki dijital giris tarafindan kontrol edilir (giris
durumlarinin kombinasyonu, calismay! belirler).

Motor Sabit hizin kullanilmadigi veya bir sabit hizin kullanildigi hiz kontrol uygulamalari.

Potansiyom. Hiz, iki dijital giris tarafindan kontrol edilir (artirma / azaltma / degismeden
birakma).

Man/Oto iki kontrol cihazi arasinda gegisin gerektigi hiz kontrol uygulamalari. Bazi kontrol

(Hand/Auto) sinyal terminalleri tek bir cihaz ve geri kalani digerleri igin ayriimigtir. Bir dijital

giris, kullanimda olan terminaller (cihazlar) arasinda se¢im yapar.

Uygulama makrolari
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Uygulama makrolarinin 1/O baglantilari hakkinda kisa bilgi

Asagidaki tabloda, tim uygulama makrolarinin hazir deger I/O baglantilari hakkinda
Ozet bir bilgi vermektedir.

Makro
Girig/ikis Motor Man/Oto
ABB Standardi 3 kablolu Degisimli Potansiyom. | (Hand/Auto)
Al Frekans Frekans Frekans - Frekans
referansi referansi referansi referansi.
(Otomatik)
DI1 Stop/Start Start (darbe) Start (ileri) Stop/Start Stop/Start
(Manuel)
DI2 ileri/Geri Stop (darbe) Start (geri) ileri/Geri ileri/Geri
(Manuel)
DI3 Sabit hiz girisi 1 |ileri/Geri Sabit hiz girisi 1 |Frekans Man/Oto (Hand/
referansi yukari |Auto)
Di4 Sabit hiz girisi 2 | Sabit hiz girigi 1|Sabit hiz girigi 2 |Frekans ileri/Geri
referansi agagil |(Otomatik)
DI5 Rampa cifti Sabit hiz girisi 2 |Rampa gifti Sabit hiz 1 Stop/Start
segimi segimi (Otomatik)
RO Hata (-1) Hata (-1) Hata (-1) Hata (-1) Hata (-1)
(COM, NC, NO)

") Frekans referansi, Manuel seciliyken dahili potansiyometreden gelir.

Uygulama makrolari




ABB Standart makrosu

Bu, fabrikasyon makrodur. Ug sabit hizla genel amagli bir I/O konfigiirasyonu saglar.
Parametre degerleri, 63 numarali sayfadan baslayan Gergek sinyal ve parametreler
boliminde verilen varsayilan degerlerdir.

57

Asagida verilen varsayilan baglantilarin disinda baglantilar kullanirsaniz bkz. bélim
I/O terminalleri sayfa 32.

Varsayilan G/GC baglantilan

X1A
1 SCR Sinyal kablosu ekrani
2 Al Frekans referansi: 0...20 mA
73 3 GND Analog giris devresi ortak ucu
4 +24V Yardimci gerilim gikisi: +24 VDC, maks. 200 mA
5 GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
- 6 DCOM |Dijital giris ortak ucu
17 b1 [stop (0)/ Start (1)
I 8 DI2 ileri (0) / Geri (1)
19 |pi3 Sabit hiz segimi "
110 |DIl4 |Sabit hiz segimi "
g 11 |DI5 Hizlanma ve yavaslama segimi 2)
X1B
12 |COM Role ¢ikisi
13 |NC :, Hata yok [Hata (-1)]
& 14 |NO —
) Bkz. 12 CONSTANT SPEEDS parametre 0= rampa zamani 2202 ve 2203
grubu: parametrelerine gore.
DI3[DI4[Calisma (parametre) 1 = rampa zamani 2205 ve 2206
0 | O |Dahili potansiyometreyi parametrelerine gore.
kullanarak hizi ayarlayin 3) Kelepge altinda 360 derece topraklama.
1|0 |Hiz1(7202)
0| 1 [HIz2(1203)
1|1 |Hiz3(1204)

Uygulama makrolari
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3 kablolu makro

Bu makro, surlicii gegici butonlar ile kontrol edildiginde kullanilir. Ug sabit hiz sadlar.
Makroyu etkinlestirmek igin 9902 parametresinin degerini 2 (3-WIRE) olarak

ayarlayin.

Parametre hazir degerleri icin, bkz. bélim Farkli makrolara gére hazir dederler sayfa
63. Asagida verilen hazir deger baglantilarin disinda baglantilar kullanirsaniz bkz.
bolum /O terminalleri sayfa 32.

Not: Stop girisi (DI12) devre disi birakildiginda (giris yokken), kontrol panelinin start
ve stop butonlari devre digi kalir.

Hazir deger 1/O baglantilar

X1A
1 SCR Sinyal kablosu ekrani
2 Al Frekans referansi: 0...20 mA
2 3 GND Analog giris devresi ortak ucu
4 +24V Yardimci gerilim ¢ikisi: +24 VDC, maks. 200 mA
5 GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
] 6 DCOM |Dijital girig ortak ucu
-7 |DI Start (darbe £ )
—olo—8 DI2 Stop (darbe 1)
—— 9 DI3 ileri (0) / Geri (1)
110 |pia Sabit hiz segimi V)
11 |oi Sabit hiz segimi ")
X1B
12 |COM Role ¢ikisi
13 |NC :, Hata yok [Hata (-1)]
& 14 [NO -
) Bkz. 12 CONSTANT SPEEDS parametre 2) Kelepge altinda 360 derece topraklama.
grubu:
DI3|Dl4|Galigma (parametre)
0 | O [Dahili potansiyometreyi
kullanarak hizi ayarlayin
1|0 |Hiz1(71202)
0| 1 |HIz2(1203)
1|1 |Hiz3(1204)

Uygulama makrolari
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Alternatif makro

Bu makro, surticinin dénus yonu degistirilirken kullanilan bir DI kontrol sinyal sirasi
icin I/O konfiglrasyonu yapilmasini saglar. Makroyu etkinlestirmek icin 9902
parametresinin degerini 3 (ALTERNATE) olarak ayarlayin.

Parametre varsayilan degerleri icin, bkz. bolim Farkli makrolara gére hazir degerler
sayfa 63. Asagida verilen varsayilan baglantilarin disinda baglantilar kullanirsaniz
bkz. bélim I/O terminalleri sayfa 32.

Hazir deger 1/0 baglantilar

X1A
1 SCR Sinyal kablosu ekrani
2 Al Frekans referansi: 0...20 mA
73 3 GND Analog giris devresi ortak ucu
4 +24V Yardimci gerilim gikisi: +24 VDC, maks. 200 mA
5 GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
a 6 DCOM |Dijital giris ortak ucu
g 7 DI1 lleri start: Eger DI1 = DI2 ise siiriicii durur.
g 8 DI2 Geri start
19 |pi3 Sabit hiz segimi V)
- l0 |pi Sabit hiz segimi )
I 11 |DI5 Hizlanma ve yavaglama segimi 2)

X1B
12 |COM Role gikisi
13 |NC :, Hata yok [Hata (-1)]
& 14 |NO —
) Bkz. 12 CONSTANT SPEEDS parametre 20= rampa zamani 2202 ve 2203
grubu: parametrelerine gore.
DI3|DI4][Calisma (parametre) 1 = rampa zamani 2205 ve 2206
0 | O |Dahili potansiyometreyi parametrelerine gore.
kullanarak hizi ayarlayin 3) Kelepge altinda 360 derece topraklama.

110 |Hiz1(1202)
0|1 |Hiz2(1203)
111 |Hiz3(1204)

Uygulama makrolari



60

Motor Potansiyometre makrosu

Bu makro, suracunin hizini sadece dijital sinyalleri kullanarak degistiren PLC’ler igin
dusuk maliyetli bir arabirim saglar. Makroyu etkinlestirmek icin 9902 parametresinin
degerini 4 (MOTOR POT) olarak ayarlayin.

Parametre varsayilan degerleri icin, bkz. bolim Farkli makrolara gére hazir degerler
sayfa 63. Asagida verilen varsayilan baglantilarin disinda baglantilar kullanirsaniz
bkz. bélim I/O terminalleri sayfa 32.

Hazir deger 1/0 baglantilari

X1A
1 SCR Sinyal kablosu ekrani
2 Al Varsaylilan olarak kullanimda degil: 0...20 mA
3 GND Analog giris devresi ortak ucu
4 +24V Yardimci gerilim ¢ikisi: +24 VDC, maks. 200 mA
5 GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
. 6 DCOM |Dijital giris ortak ucu

I 7 DI1 Stop (0) / Start (1)

18 [pi2|ileri (0)/ Geri (1)

g 9 DI3 Frekans referansi yukari D

110 |pw Frekans referansi asagi ")

I 11 |DI5 Sabit hiz 1: parametre 71202
X1B
12 |COM Role ¢ikisi
13 [NC :, Hata yok [Hata (-1)]

X 14 |NO —

) Hem DI3 hem de DI4 aktif veya devre disiysa
frekans referansi degismez.

Mevcut frekans referansi sirticl dururken ve
besleme gerilimi kesilirken saklanir.

Uygulama makrolari
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Hand/Oto makrosu

Bu makro, iki harici kontrol cihazi arasinda gecis yapmak gerektiginde kullanilabilir.
Makroyu etkinlestirmek igin 9902 parametresinin degerini 5 (HAND/AUTO) olarak
ayarlayin.

Parametre varsayilan degerleri icin, bkz. bolim Farkli makrolara gére hazir degerler
sayfa 63. Asagida verilen varsayilan baglantilarin disinda baglantilar kullanirsaniz
bkz. bolim I/O terminalleri sayfa 32.

Not: 2708 CALISTIRMA ENGELLEME parametresinin degeri 0 (OFF)
VARSAYILAN DEGERINDE KALMALIDIR.

Hazir deger 1/O baglantilari

X1A
1 SCR Sinyal kablosu ekrani
@t&% 2 Al Frekans referansi (Otomatik): 4...20 mA D
) 3 GND Analog giris devresi ortak ucu
4 +24V Yardimci gerilim ¢ikisi: +24 VDC, maks. 200 mA
5 GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
— 6 DCOM |Dijital giris ortak ucu

] 7 DI1 Stop (0) / Start (1) (Manuel)

I8 |pi ileri (0) / Geri (1) (Manuel)

A g— 9 DI3 Manuel (0) / Otomatik (1) kontrol se¢imi

{10 D14 |ileri (0) / Geri (1) (Otomatik)

L 11 |DI5 Stop (0) / Start (1) (Otomatik)
X1B
12 |COM Role ¢ikisi
13 |NC :, Hata yok [Hata (-1)]

& 14 |NO —
) Manuel modda, frekans referansi dahili 2) Kelepge altinda 360 derece topraklama.

potansiyometreden gelir.
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Bu bolumin icindekiler

Bu bélimde, Kisa ve Uzun Parametre modlarinda kullanilan gergek sinyaller ve
parametreler agiklanmaktadir. Parametre modunun nasil secilece@i hakkinda bilgi
icin, bkz. bdlim Parametre modlari sayfa 51.

Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gergek sinyal Sdrlci tarafindan dlgllen veya hesaplanan sinyal. Kullanici tarafindan
izlenebilir. Kullanici ayar mumkuin degil. 01...04 gruplari gergek sinyalleri
icermektedir.

Hazir Parametre hazir degeri

Parametre Sirucunln kullanici tarafindan ayarlanabilir galisma agiklamasi. 10...99 gruplari
parametreleri igermektedir.

Farkli makrolara gore hazir degerler

Uygulama makrosu degistirildiginde (9902 APPLIC MACRO), yazilim parametre
degerlerini hazir degerlerine donlsturerek glinceller. Asagidaki tabloda farkh
makrolar igin parametre hazir degerleri verilimektedir. Diger parametrelerin hazir
degerleri tim makrolar igin aynidir (bkz. bélim Uzun Parametre modundaki
parametreler ve sinyaller sayfa 67).

Dizin |Ad/Se¢im ABB STANDARD 3-WIRE ALTERNATE MOTOR POT HAND/AUTO
1001 |[EXT1 COMMANDS |2 =DI1,2 4=DIMP2P,3 |9 =DI1F2R 2=DI1,2 2=DI1,2
1002 |[EXT2 COMMANDS |0 = NOT SEL 0=NOT SEL |[0=NOT SEL 0 =NOT SEL 21=DI54
1102 |[EXT1/EXT2 SEL 0 = EXT1 0 = EXT1 0 = EXT1 0 = EXT1 3=DI3

1103 |REF1 SELECT 1=AN1 1=AN"1 1=AN1 12 =DI3U,4D (NC) |1 = Al1

1106 |REF2 SELECT 2=POT 2=POT 2=POT 1=Al1 2=POT
1201 |CONST SPEED SEL|9 = DI3,4 10 = DI4,5 9 =DI3,4 5=DI5 0 =NOT SEL
1301 |[MINIMUM Al1 %0 %0 %0 %0 %20

2201 |ACC/DEC 1/2SEL |5=DI5 0=NOT SEL |5=DI5 0 =NOT SEL 0 =NOT SEL

9902

APPLIC MACRO

1 =ABB STANDARD

2 =3-WIRE

3 = ALTERNATE

4 = MOTOR POT

5 = HAND/AUTO

Gergek sinyal ve parametreler
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Kisa Parametre modundaki parametreler ve sinyaller

Kisa Parametre modunda kullanilan parametreler ve sinyaller panel Uzerinde
asagidaki sirada goruntulenir.

No. Ad/Deger Aciklama
99 START-UP DATA Uygulama makrosu. Motor devreye alma verisinin tanimlanmasi. Vars.
9902 APPLIC MACRO Uygulama makrosunu seger veya FlashDrop parametre degerlerini 1=ABB
etkinlestirir. Bkz. bélim Uygulama makrolari. STANDARD
1= ABB STANDARD | Sabit hizli uygulamalar igin standart makro
2 = 3-WIRE Sabit hizli uygulamalar igin 3 telli makro
3 = ALTERNATE ileri start ve geri start uygulamalari igin alternatif makro
4 =MOTOR POT Dijital sinyalli hiz kontrol uygulamalari i¢in motor potansiyometresi
5 =HAND/AUTO Sdrctye iki kontrol cihazi baglandiginda kullanilacak Man/Oto makrosu:
- Kontrol cihazi 1, EXT1 harici kontrol yeri tarafindan tanimlanan araytiz
Uzerinden haberlesir.
- Kontrol cihazi 2, EXT2 harici kontrol yeri tarafindan tanimlanan arayliz
Uzerinden haberlesir.
Belli bir anda EXT1 veya EXT2 aktif olur. Dijital girisi kullanarak EXT1/2
arasinda gegis saglanir.
31 = OEM SET LOAD | FlashDrop dosyasiyla tanimlanan FlashDrop parametre deg@erleri.
FlashDrop, opsiyonel bir cihazdir. FlashDrop, parametre listesinin hizl bir
sekilde 6zellestiriimesini sadlar, yani secili parametreler gizlenebilir. Daha
fazla bilgi igin, bkz. FlashDrop Kullanim Kilavuzu [3AFE68591074 (ingilizce)].
9905 MOTOR NOM VOLT | Nominal motor gerilimini tanimlar. Motor gu¢ plakasindaki degere esit 200
olmalidir. Strticti, motoru giris besleme geriliminden daha yuksek bir (US: 230)
gerilimle besleyemez. 400
Cikis gerilimi (US: 460)
9905 — —
|
|
‘ Cikis frekansi
9907 4
UYARI! Motoru, nominal motor geriliminden daha yuksek bir gerilim
seviyesine sahip bir besleme hattina bagli olan bir siriicliye kesinlikle
baglamayin.
100...300 V (200 V / Gerilim.
US: 230 V Gniteler) Not: Motor izolasyonundaki stres her zaman siiriicii besleme gerilimine
230...690 V (400 V / baglidir. Bu ayni zamanda, motor gerilim nominal degerinin strtcinin
US: 460 V Uniteler) nominal degerinden ve suriiciiniin beslemesinden diistik oldugu durum igin
de gegerlidir.
9906 MOTOR NOM CURR | Nominal motor akimini tanimlar. Motor gli¢ plakasindaki degere esit IbN
olmalidir.
0.2...2.0 - Iy Akim
9907 MOTOR NOM FREQ | Nominal motor frekansini, yani, ¢ikis geriliminin motor nominal gerilimine esit | Eur: 50 /
oldugu frekansi tanimlar: US: 60

Alan zayiflama noktasi = Nom. frekans - Besleme gerilimi / Mot nom. gerilim

10,0...500,0 Hz

Frekans

Gergek sinyal ve parametreler
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04 FAULT HISTORY

Hata tarihgesi (salt okunur)

0401  LAST FAULT

En son hatanin hata kodu. Kodlar igin, bkz. Hata izleme bdlumi. 0 = hata
tarihgesi bos (panel ekraninda = NO RECORD).

11 REFERENCE

Maksimum referans

SELECT
1105 REF1 MAX Harici referans REF1 igin maksimum degeri tanimlar. Al1 analog girisi igin Eur: 50 /
maksimum mA/(V) sinyaline karsilik gelir. US: 60
4 REF (Hz)
105 | _ _ _ ______
(MAX) |
|
|
|
I
|
0 : » Al sinyali (9
1301 %100 sinyali (%)
(20mA/10V)
0.0...500,0 Hz Maksimum deger
12 CONSTANT SPEEDS | Sabit hizlar. Sabit hiz aktiflestirme, harici hiz referansina gére 6nceliklidir.
Siriict, lokal kontrol modundaysa sabit hiz secimleri dikkate alinmaz.
Hazir deger sabit hiz secimi DI3 ve DI4 dijital girisleri kullanilarak yapildigi
icin.1 = DI aktif, 0 = DI devredisi.
DI3 | DI4 [Calisma
0 0 [Sabit hiz yok
1 0 (1202 CONST SPEED 1 parametresiyle tanimlanan hiz
0 1 [1203 CONST SPEED 2 parametresiyle tanimlanan hiz
1 1 [1204 CONST SPEED 3 parametresiyle tanimlanan hiz
1202 CONST SPEED 1 Sabit hiz 1'i tanimlar (yani, sirici ¢ikis frekansi). Eur: 5/US: 6
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1203 CONST SPEED 2 Sabit hiz 2'yi tanimlar (yani, surici ¢ikis frekansi). Eur: 10/
UsS: 12
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1204 CONST SPEED 3 Sabit hiz 3'G tanimlar (yani, strlcu ¢ikis frekansi). Eur: 15/
UsS: 18
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
13 ANALOG INPUTS Analog giris sinyali minimum degeri
1301 MINIMUM Al1 Al1 analog girisi icin minimum mA/(V) sinyaline karsilik gelen minimum % 0
degderini tanimlar.
0...20 mA £% 0...100
4..20 mA =% 20...100
Al1 analog girisi, REF1 harici referansi icin kaynak olarak segcildiginde bu
degder, minimum referans degerine yani 0 Hz'e karsilik gelir. Bkz. REF1 MAX
1105 parametresi igin gizim.
%0...100,0 Tam sinyal araliginin yiizdesi cinsinden deger. Ornek: Analog girig minimum

degeri 4 mA ise 0...20 mA araliginin yizde degeri:
(4 mA /20 mA) - %100 = %20
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20 LIMITS Maksimum frekans
2008 MAXIMUM FREQ Sirtcunln ¢ikig frekansi igin maksimum limiti tanimlar. Eur: 50/
US: 60
0 >
t
-(2008)
0.0...500,0 Hz Maksimum frekans
21 START/STOP Motorun stop modu
2102 STOP FUNCTION Motor stop yontemini secer. 1=COAST
1=COAST Motor gli¢c beslemesinin kesilmesiyle stop etme. Motor serbest durus yapar.
2 = RAMP Dogrusal rampa boyunca stop etme. Bkz.22 ACCEL/DECEL parametre
grubu.
22 ACCEL/DECEL Hizlanma ve yavaslama sireleri
2202 ACCELER TIME 1 Hizlanma suresi 1’i, yani hizi sifirdan 2008 MAXIMUM FREQ parametresiyle | 5
tanimlanan hiza ¢ikarmak igin gereken sireyi tanimlar.
- Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli bir sekilde
artarsa motor hizi hizlanma oranini takip eder.
- Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas bir sekilde
artarsa motor hizi referans sinyalini takip eder.
- Eger hizlanma suresi ¢cok kisa ayarlanmigsa suricd, surict ¢calisma
limitlerinin digina ¢cikmamak icin otomatik olarak hizlanmayi uzatir.
0.0...1800.0 s Sire
2203 DECELERTIME 1 Yavaglama siresi 1i, yani hizi 2008 MAXIMUM FREQ parametresiyle 5

tanimlanan hizdan sifira indirmek igin gereken siireyi tanimlar.

- Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha yavas bir sekilde
azalirsa motor hizi referans sinyalini takip eder.

- Eger referans ayarlanmis yavaglama oranindan daha hizli bir sekilde
degisirse motor hizi yavaslama oranini takip eder.

- Eger yavaslama siiresi ¢ok kisa ayarlanmigsa surici, surlict galisma
limitlerinin digina gitkmamak igin otomatik olarak yavaslamayi uzatir.

Yiksek ataletli bir uygulama igin kisa yavaslama siresi gerektiginde suricu,
fren direnci ile donatiimalidir.

0.0...1800.0 s

Sire
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Uzun Parametre modundaki parametreler ve sinyaller

Asagidaki tablo, tim parametreler ve sinyallerden olusan listeyi gdstermektedir;
ornegin, Uzun Parametre modunda kullanilan parametreler ve sinyaller.

No. Ad/Deger

Aciklama

01 OPERATING DATA

Suriclnin izlenmesi icin temel sinyaller (salt okunur).
Gercek sinyal denetimi icin parametre grubuna bakin 32 SUPERVISION.

Gergek sinyal segiminin kontrol panelinde gértintiilenmesi igin, bkz. parametre grubu 34
PANEL DISPLAY.

0102 SPEED

Rpm cinsinden hesaplanmis motor hizi

0103 OUTPUT FREQ

Hz cinsinden hesaplanan surlci ¢ikis frekansi. (Panelde, Cikis modu ekraninda hazir
deger olarak gosterilir.)

0104 CURRENT

A cinsinden olgilen motor akimi

0105 TORQUE

Motorun nominal momentinin bir yizdesi olarak hesaplanan moment degeri

0106 POWER

kW cinsi 6lglilen motor glicl

0107 DC BUS VOLTAGE

VDC cinsinden 6l¢iilen ara devre gerilimi

0109 OUTPUT VOLTAGE

VAC cinsinden hesaplanan motor gerilimi

0110 DRIVE TEMP

°C cinsinden dlgllen IGBT sicakligi

0111 EXTERNAL REF 1

Hz cinsinden EXT1 harici referansi

0112 EXTERNAL REF 2

Yizde cinsinden REF2 harici referansi.%100, maksimum motor hizina esittir.

0113 CTRL LOCATION

Aktif kontrol konumu. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2.

0114 RUN TIME (R)

Siricl galisma zaman sayaci (saat). Kontrol paneli parametre modundayken UP ve
DOWN digmelerine ayni anda basilarak sayag resetlenebilir.

0115 KWH COUNTER (R)

kWh sayaci. Kontrol paneli parametre modundayken UP ve DOWN dugmelerine ayni
anda basilarak sayagc resetlenebilir.

0120 AN

Yizde cinsinden Al1 analog giriginin goreceli degeri

0121  POT

Yizde cinsinden potansiyometre degeri

0137 PROCESS VAR 1

Parametre grubu 34 PANEL DISPLAY tarafindan tanimlanan Proses degiskeni 1

0138 PROCESS VAR 2

Parametre grubu 34 PANEL DISPLAY tarafindan tanimlanan Proses degiskeni 2

0139 PROCESS VAR 3

Parametre grubu 34 PANEL DISPLAY tarafindan tanimlanan Proses degiskeni 3

0140 RUN TIME

Gecen zaman sayaci (bin saat). Surlcl ¢aligirken galisir. Sayag resetlenemez.

0141 MWH COUNTER

MWh sayaci. Sayag resetlenemez.

0142 REVOLUTION CNTR

Motor devir sayaci (milyon devir). Kontrol paneli parametre modundayken UP ve DOWN
digmelerine ayni anda basilarak sayag resetlenebilir.

0143 DRIVE ON TIME HI

Giin cinsinden sirlict kontrol karti galisma siiresi. Sayag resetlenemez.

0144 DRIVE ON TIME LO

Sdraci kontrol kartinin 2 saniyelik tiklama (30 tiklama = 60 saniye) olarak agik kalma
siresi. Sayag resetlenemez.

0160 DI 1-5 STATUS

Dijital giriglerin durumu. Ornek: 10000 = DI1 ON, DI2...DI5 OFF.

0161 PULSE INPUT FREQ

Hz cinsinden frekans girisi degeri

0162 RO STATUS

Role ¢ikisinin durumu. 1 = RO enerjilenmis, 0 = RO is enerjisi kesilmis.

04 FAULT HISTORY

Hata tarihgesi (salt okunur)

0401 LAST FAULT

En son hatanin hata kodu. Kodlar igin, bkz. Hata izleme bélimi.0 = hata tarihgesi bos
(panel ekraninda = NO RECORD).

0402 FAULT TIME 1

En son hatanin gercgeklestigi gun.
Bicim: Enerjileme sonrasinda gegen guin sayisi.
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No. Ad/Deger Aciklama

0403 FAULT TIME 2 En son hatanin olustugu saat.
Bicim: 2 saniyelik tiklama olarak acik kalma siresi (eksi, sinyal tarafindan bildirilen tim
glnler 0402 FAULT TIME 1).30 tiklama = 60 saniye.
Ornegin, 514 degeri, 17 dakika ve 8 saniyeye esittir (= 514/30).

0404 SPEED AT FLT En son hatanin meydana geldigi andaki rpm cinsinden motor hizi.

0405 FREQAT FLT En son hatanin meydana geldigi andaki Hz cinsinden frekans

0406 VOLTAGE AT FLT En son hatanin meydana geldigi andaki VDC cinsinden ara devre gerilimi

0407 CURRENT AT FLT En son hatanin meydana geldigi andaki A cinsinden motor akimi.

0408 TORQUE AT FLT En son hatanin meydana geldigi andaki, motor nominal momentinin ytizdesi cinsinden
motor momenti

0409 STATUS AT FLT En son hatanin meydana geldigi andaki onaltili bigimdeki strtci durumu

0412 PREVIOUS FAULT 1 2. en son hatanin hata kodu. Kodlar igin, bkz. Hata izleme bélima.

0413 PREVIOUS FAULT 2 3. en son hatanin hata kodu. Kodlar igin, bkz. Hata izleme bélumd.

0414 DI 1-5 AT FLT En son hatanin meydana geldigi andaki DI1...5 dijital girislerinin durumu. Ornek: 10000 =

DI1 ON, DI2...DI5 OFF.
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Dizin Ad/Se¢im

Aciklama

10 START/STOP/DIR

Harici start, stop ve yon kontrol kaynaklari

Vars.

1001 EXT1 COMMANDS

Harici kontrol yeri 1 (EXT1) icin start, stop ve yon komutlarini ve baglantilan
tanimlar.

2=DI1,2

0=NOT SEL

Start, stop veya yon komut kaynagi yok

1=DN

DI1 dijital girisi izerinden start ve stop etme. 0 = stop, 1 = start. Yon, 7003
DIRECTION (REQUEST = FORWARD ayari) parametresine gore sabitlenir.

2=DN1,2

DI1 dijital girisi Gzerinden start ve stop etme. 0 = stop, 1 = start. Yon secimi
DI2 dijital giris GUzerinden, 0 = ileri, 1 = geri. YOnu kontrol etmek igin, 17003
DIRECTION parametresi REQUEST olarak ayarlanmig olmalidir.

3 =DIM1P2P

DI1 dijital giris araciligiyla puls start etme. 0 -> 1: Start. (Strtclyl baglatmak
icin dijital giris DI2, DI1’deki durum 6ncesinde etkinlestiriimelidir).

DI2 dijital giris Gzerinden puls stop etme. 1 -> 0: Stop. Donme yonu, 7003
DIRECTION (REQUEST = FORWARD ayari) parametresine gore sabitlenir.

4=DIMP2P3

DI1 dijital giris araciligiyla puls start etme. 0 -> 1: Start. (Strtclyl basglatmak
icin dijital giris D12, DI1’deki durum 6ncesinde etkinlestiriimelidir).

DI2 dijital giris GUzerinden puls stop etme. 1 -> 0: Stop. Y6n segimi DI3 dijital
giris Uzerinden, 0 = ileri, 1 = geri. YonU kontrol etmek igin, 7003 DIRECTION
parametresi REQUEST olarak ayarlanmis olmalidir.

5=DI1P,2P,3P

DI1 dijital giris araciliiyla puls ileri start etme. 0 -> 1: lleri start. DI2 dijital giris
araciligiyla puls geri start etme. 0 -> 1: Geri start. (Siriiclyi baglatmak igin
dijital giris DI3, DI1/DI12’deki durum éncesinde etkinlestirilmelidir). DI3 dijital
giris Uzerinden puls stop etme. 1 -> 0: Stop. YOnu kontrol etmek igin,
DIRECTION parametresi REQUEST olarak ayarlanmis olmalidir.7003

8 = KEYPAD

Start, stop ve yon komutlari EXT1 etkin oldugunda kontrol paneli Gizerinden
verilir. YonU kontrol etmek igin, 7003 DIRECTION parametresi REQUEST
olarak ayarlanmig olmalidir.

9=DIMF2R

DI1 ve DI2 dijital girigleri Uzerinden start, stop ve yon komutlari.
DI1 | DI2 |Calhisma

0 [Stop
0 |lleri start
1

1

Geri start
Stop

1003 DIRECTION parametresi REQUEST olarak ayarlanmalidir.

0
1
0
1

20=DI5

DI5 dijital girisi Uzerinden start ve stop etme. 0 = stop, 1 = start. Yon, 1003
DIRECTION (REQUEST = FORWARD ayari) parametresine gore sabitlenir.

21=DI54

DI5 dijital girisi iizerinden start ve stop etme. 0 = stop, 1 = start. Yon segimi
Dl4 dijital giris Gzerinden. 0 = ileri, 1 = geri. Y6nU kontrol etmek icin, 7003
DIRECTION parametresi REQUEST olarak ayarlanmig olmalidir.

1002 EXT2 COMMANDS

Harici kontrol yeri 2 (EXT2) icin start, stop ve yon komutlarini ve baglantilari
tanimlar.

0=NOT SEL

Bkz. parametre 10071 EXT1 COMMANDS.

1003 DIRECTION

Motor doénuls yoninin kontroliini saglar veya yonii sabitler.

3=
REQUEST

1 = FORWARD

ileri’'ye sabitlenmis

2 =REVERSE

Geri’ye sabitlenmis

3 =REQUEST

Doénuls yon kontrolline izin verilmis
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Dizin Ad/Segim

Aciklama

1010 JOGGING SEL

Joglama fonksiyonunu etkinlestiren sinyali tanimlar. Joglama fonksiyonu
genelde bir makine kisminin déngusel hareketini kontrol etmek igin kullanilir.
Tdm dongii boyunca tek bir buton striciyl kontrol eder: Agik oldugunda
surici galigir, dnceden belirlenmis bir oranda énceden belirlenmis hiz
degerine ¢ikar. Cekildiginde siriici 6nceden ayarlanmigs bir yavaslama
rampasi ile sifir hiza yavaglar.

Asagidaki sekilde striictiniin galisma yéntemi agiklanmaktadir. Ayni
zamanda surlicu start komutu verildiginde striiciniin normal galismaya (=
joglama pasif) nasil gegtigini gésterirler. Jog komutu = joglama girisinin
durumu, Start komutu = sirtcl start komut durumu.

Hyz

2

Faz | Jog |Start|Acgiklama

komu| kom
tu | utu
1-2 1 0 |Surdcd, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi
boyunca joglama hizina hizlanir.
2-3 1 0 [Sdrlcu joglama hizinda galigir.

3-4 0 0 [Sdrlcu joglama fonksiyonunun yavaslama rampasi
boyunca sifir hiza yavaslar.

o

4-5 0 Sartct durmustur.

5-6 1 0 |Sdrdcd, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi
boyunca joglama hizina hizlanir.

6-7 1 0 [Sdrucu joglama hizinda caligir.

7-8 X 1 |Normal calisma joglamaya gére onceliklidir. Strtci
aktif hizlanma rampasi boyunca hiz referansina
hizlanir.

8-9 X 1 |Normal ¢alisma joglamaya goére onceliklidir. Stiriict hiz
referansini takip eder.

9-10 0 0 |Sdrucu aktif yavaslama rampasi boyunca sifir hiza
yavaglar.

10- 0 0 |Suricu stop eder.

x = Durum 1 ya da 0 olabilir.

Not: Joglama, suriicu start komutu acik oldugunda calismaz.

Not: Joglama hizi sabit hiza gore 6nceliklidir (12 CONSTANT SPEEDS).
Not: Rampa bicim siresi (2207 RAMP SHAPE 2), joglama (yani dogrusal
rampa) sirasinda sifira ayarlanmalidir.

Joglama hizi, 17208 CONST SPEED 7 parametresi tarafindan, hizlanma ve
yavaslama sureleri ise 2205 ACCELER TIME 2 ve2206 DECERLER TIME 2
parametreleri tarafindan tanimlanir. Ayrica bkz. 27172 ZERO SPEED DELAY
parametresi.

0=NOT SEL

1=DN DI1 dijital girisi.0 = joglama devre disi, 1 = joglama aktif.
2=DI2 Bkz: DI1 segimi.

3=DI3 Bkz: DI1 segimi.

4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.

5=DI5 Bkz: DI1 segimi.

0 =NOT SEL Secilmedi
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Dizin Ad/Segim Aciklama

-1 =DI1(INV) Terslenmis dijital giris DI1. 1 = joglama devre digl, 0 = joglama aktif.

-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
11 REFERENCE Panel referans tipi, lokal referans kaynagi, harici kontrol yer secimi ve harici
SELECT referans kaynak ve limitleri

Surlcd, klasik analog giris, potansiyometre ve kontrol panel sinyallerine ek
olarak ¢ok gesitli referanslar da kabul edebilir.

- Siirtict referansi iki dijital girisle verilebilir: Bir dijital giris hizi artirir ve digeri
azaltir.

- Surlcl, toplama, ¢ikarma gibi matematik fonksiyonlarini kullanarak analog
giris ve potansiyometre sinyallerinden referans olusturabilir.

- Surucu referansi, frekans girigiyle verilebilir.

Harici referansi, sinyal minimum ve maksimum degerleri, minimum ve
maksimum hiz limitlerinden baska bir degere karsilik gelecek sekilde
olceklemek mumkinduir.

1101  KEYPAD REF SEL Lokal kontrol modunda referans tipini seger. 1 = REF1
1 = REF1(Hz) Frekans referansi
2 = REF2(%) %-referans
1102 EXT1/EXT2 SEL Sirtcundn, iki harici kontrol yeri, EXT1 ve EXT2 arasindan birini segen 0 =EXT1
sinyali okudugu kaynagi tanimlar.
0=EXT1 EXT1 aktif. Kontrol sinyal kaynaklari, 7007 EXT1 COMMANDS ve 1103
REF1 SELECT parametreleriyle tanimlanir.
1=DN DI1 dijital girisi. 0 = EXT1, 1 = EXT2.
2=DI2 Bkz: DI1 segimi.
3=DI3 Bkz: DI1 segimi.
4 =Dl4 Bkz: DI1 segimi.
5=DI5 Bkz: DI1 segimi.
7 =EXT2 EXT2 aktif. Kontrol sinyal kaynaklari, 7002 EXT2 COMMANDS ve 1106
REF2 SELECT parametreleriyle tanimlanir.
-1 =DI1(INV) Ters dijital giris DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2.
-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
1103 REF1 SELECT Harici referans REF1 i¢in sinyal kaynagini secer. 1=Al1
0 = KEYPAD Kontrol paneli
1=AN Analog giris Al1
2=POT Potansiyometre
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Dizin Ad/Segim

Aciklama

3 =Al1/JOYST

Joystick olarak Al1 analog girisi. Minimum giris sinyali motoru maksimum
referansta geri yénde, maksimum girisi maksimum referansta ileri yonde
calistinr. Minimum ve maksimum referans degerleri 7704 REF1 MIN ve 1105
REF1 MAX parametreleri tarafindan tanimlanir.

Not: 7003 DIRECTION parametresi REQUEST olarak ayarlanmalidir.
Hiz ref par. 1301 = %20, par 1302 = %100

(REF1)
1105+ C
11044 1104/

0
Al - 1104
-1104~
-11054 q Histeresis degeri
\ tim araligin % 4’u
2V/4mA 6 10V /20 mA

UYARI! 71307 MINIMUM Al1 parametresi O V olarak ayarlanirsa ve analog
giris sinyali kaybolursa (yani 0 V ise), motorun dénligli, maksimum referans
geri yonune doner. Analog giris sinyali kayboldugunda bir hatayi
etkinlestirmek igin asagidaki parametreleri ayarlayin:

1301 MINIMUM Al1 parametresini %20 olarak ayarlayin (2 V veya 4 mA).
3021 Al1 FAULT LIMIT parametresini %5 ya da daha ylksek olarak
ayarlayin.

3001 AI<MIN FUNCTION parametresini FAULT olarak ayarla.

5 = DI3U,4D(R)

Dijital giris 3: Referans artisi. Dijital giris DI4: Referans dustsl. Stop komutu
referansi sifir degerine getirir. 2205 ACCELER TIME 2 parametresi, referans
degisiminin oranini tanimlar.

6 =DI3U,4D

Dijital giris 3: Referans artigi. Dijital giris DI4: Referans dususu. Program aktif
hiz referansini saklar (bir stop komutu ile resetlenmez). Surticl yeniden start
edildiginde motor secilen rampa oraninda saklanan referans degerine
hizlanir. 2205 ACCELER TIME2 parametresi, referans degisiminin oranini
tanimlar.

11 = DI3U,4D(RNC)

Dijital giris 3: Referans artisi. Dijital giris DI4: Referans dugtsl. Stop komutu
referansi sifir degerine getirir. Kontrol kaynagi degisirse referans
kaydedilmez (EXT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e veya LOC'tan REM'e).
2205 ACCELER TIME 2 parametresi, referans degisiminin oranini tanimlar.

12 = DI3U,4D (NC)

Dijital giris 3: Referans artigi. Dijital giris DI4: Referans dususu. Program aktif
hiz referansini saklar (bir stop komutu ile resetlenmez). Kontrol kaynagi
degisirse referans kaydedilmez (EXT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e veya
LOC'tan REM'e). Siirlict yeniden start edildiginde motor segilen rampa
oraninda saklanan referans degerine hizlanir. 2205 ACCELER TIME 2
parametresi, referans degisiminin oranini tanimlar.

14 = AlM+POT Referans, asagidaki denklem kullanilarak hesaplanir:
REF = Al1(%) + POT(%) - 50%

16 = Al1-POT Referans, asagidaki denklem kullanilarak hesaplanir:
REF = Al1(%) + 50% - POT(%)

30 = DI4U,5D Bkz. DI3U,4D segimi.

31 = DI4U,5D(NC)

Bkz. DI3U,4D(NC) segimi.

32 = FREQ INPUT

Frekans girisi
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Dizin Ad/Segim Aciklama
1104 REF1 MIN Harici referans REF1 i¢cin minimum degeri tanimlar. Kullanilan kaynak 0
sinyalinin minimum ayarina karsilik gelir.
0.0...500,0 Hz Minimum deger.
Ornek: Al1 analog girisi referans kaynag olarak segilir (17703 REF1 SELECT
parametresinin degeri Al1'dir). Referans minimum ve maksimum degerleri
1301 MINIMUM Al1 ve 1302 MAXIMUM Al1 ayarlarina asagidaki sekilde
karsilik gelir:
A A
REF (Hz) 1104 REF (Hz)
1105 | _ _ _ __ ____ (MIN)
(MAX) |
|
|
|
|
1104 | ! M/i)f( ' I
(MIN) : AM sinyali (%) (MAX) . Al Sinyali (%)
1301 1302 1301 1302
1105 REF1 MAX Harici referans REF1 igin maksimum degeri tanimlar. Kullanilan kaynak Eur: 50 /
sinyalinin maksimum ayarina karsilik gelir. UsS: 60
0.0...500,0 Hz Maksimum deger. 1704 REF1 MIN parametresindeki 6rnege bagvurun.
1106 REF2 SELECT Harici referans REF2 igin sinyal kaynagini seger. 2=POT
0 = KEYPAD Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
1=AN Bkz. parametre 7703 REF1 SELECT.
2=POT Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
3 =AlM/JOYST Bkz. parametre 7703 REF1 SELECT.
5 =DI3U,4D(R) Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
6 =DI3U,4D Bkz. parametre 1703 REF1 SELECT.
11 = DI3U,4D(RNC) Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
12 = DI3U,4D (NC) Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
14 = Al1+POT Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
16 = Al1-POT Bkz. parametre 1703 REF1 SELECT.
30 = DI4U,5D Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
31 =DI4U,5D(NC) Bkz. parametre 17103 REF1 SELECT.
32 =FREQ INPUT Bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.
1107 REF2 MIN Harici referans REF2 igin minimum deg@eri tanimlar. Kullanilan kaynak 0
sinyalinin minimum ayarina karsilik gelir.
%0.0...100,0 Maksimum frekansin ylzdesi cinsinden deger. Kaynak sinyal limitlerine
karsilik gelip gelmedigini gérmek icin 1704 REF1 MIN parametresindeki
o6rnege basvurun.
1108 REF2 MAX Harici referans REF2 igin maksimum degeri tanimlar. Kullanilan kaynak 100
sinyalinin maksimum ayarina karsilik gelir.
%0.0...100,0 Maksimum frekansin yizdesi cinsinden deger. Kaynak sinyal limitlerine
karsilik gelip gelmedigini gérmek icin 1704 REF1 MIN parametresindeki
ornege basvurun.
1109 LOC REF SOURCE Lokal referans igin kaynak secer. 0=POT

0=POT

Potansiyometre

1 =KEYPAD

Kontrol paneli

Gergek sinyal ve parametreler
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12 CONSTANT SPEEDS

Sabit hiz segimi ve degerleri.

Yedi pozitif sabit hiz tanimlamak mimkundur. Sabit hizlar dijital girisler
kullanarak segilir. Sabit hiz aktiflestirme, harici hiz referansina gére
onceliklidir. Surcd, lokal kontrol modundaysa sabit hiz segimleri dikkate
alinmaz.

1201

CONST SPEED SEL

Sabit hiz etkinlestirme sinyalini seger.

9=DI3,4

0 =NOT SEL

Kullanimda olan sabit bir hiz yok

1=DN

1202 CONST SPEED 1 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, DI1 dijital
girigi tarafindan etkinlestirilir.1 = aktif, 0 = aktif degil.

2=DI2

1203 CONST SPEED 2 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, DI2 dijital
girisi tarafindan etkinlestirilir.1 = aktif, 0 = aktif degil.

3=DI3

1204 CONST SPEED 3 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, DI3 dijital
girisi tarafindan etkinlestirilir.1 = aktif, 0 = aktif degil.

4 =DI4

1205 CONST SPEED 4 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, D14 dijital
girigi tarafindan etkinlestirilir.1 = aktif, 0 = aktif degil.

5=DI5

1206 CONST SPEED 5 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, DI5 dijital
girisi tarafindan etkinlestirilir.1 = aktif, 0 = aktif degil.

7=DI,2

DI1 ve DI2 dijital girigleri ile sabit hiz se¢imi.1 = DI aktif, 0 = DI aktif degil.

DI1 | DI2 |Galigma

0 |[Sabit hiz yok

1202 CONST SPEED 1 parametresiyle tanimlanan hiz

0
1 0

0 1 | 1203 CONST SPEED 2 parametresiyle tanimlanan hiz
1 1 | 1204 CONST SPEED 3 parametresiyle tanimlanan hiz

8=DI2,3

Bkz : DI1,2 segimi.

9=DI3,4

Bkz : DI1,2 segimi.

10 =DI4,5

Bkz : DI1,2 segimi.

12=DI1,2,3

DI1, DI2 ve DI3 dijital girigleri Gzerinden sabit hiz se¢imi. 1 = DI aktif, 0 = DI
aktif degil.

Calisma

Sabit hiz yok

1202 CONST SPEED 1 parametresiyle tanimlanan hiz

1203 CONST SPEED 2 parametresiyle tanimlanan hiz

1204 CONST SPEED 3 parametresiyle tanimlanan hiz

1205 CONST SPEED 4 parametresiyle tanimlanan hiz

1206 CONST SPEED 5 parametresiyle tanimlanan hiz

1207 CONST SPEED 6 parametresiyle tanimlanan hiz

_\o_\o_\o—\og
-
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N
—\—\—\—\Oooog
w

1208 CONST SPEED 7 parametresiyle tanimlanan hiz

13=DI3,4,5

Bkz : DI1,2,3 segimi.

-1 = DI(INV)

1202 CONST SPEED 1 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, ters DI1
dijital girisi tarafindan etkinlestirilir. 0 = aktif, 1 = aktif degil.

-2 = DI2(INV)

1203 CONST SPEED 2 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, ters DI2
dijital girisi tarafindan etkinlestirilir. 0 = aktif, 1 = aktif degil.

-3 = DI3(INV)

1204 CONST SPEED 3 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, ters DI3
dijital girigi tarafindan etkinlestirilir.0 = aktif, 1 = aktif degil.

-4 = DI4(INV)

1205 CONST SPEED 4 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, ters DI4
dijital girisi tarafindan etkinlestirilir.0 = aktif, 1 = aktif degil.

-5 = DI5(INV)

1206 CONST SPEED 5 parametresi tarafindan tanimlanan hiz, ters DI5
dijital girisi tarafindan etkinlestirilir.0 = aktif, 1 = aktif degil.

Gergek sinyal ve parametreler
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-7 =DI1,2 (INV) Ters DI1 ve DI2 dijital girisleri Gzerinden sabit hiz segimi. 1 = DI aktif, 0 = DI
aktif degil.
DI1|DI2 |Caligsma
1 | 1 [Sabit hiz yok
0 | 1 | 7202 CONST SPEED 1 parametresiyle tanimlanan hiz
1| 0 [ 7203 CONST SPEED 2 parametresiyle tanimlanan hiz
0 | O | 7204 CONST SPEED 3 parametresiyle tanimlanan hiz
-8 = DI2,3 (INV) Bkz. DI1,2 (INV) segimi.
-9 =DI3,4 (INV) Bkz. DI1,2 (INV) segimi.
-10 = DI4,5 (INV) Bkz. DI1,2 (INV) segimi.
-12 =DI1,2,3 (INV) Ters DI1, DI2 ve DI3 dijital girigleri Uzerinden sabit hiz secimi. 1 = DI aktif, 0 =
DI aktif degil.
DI1| DI2 | DI3 [Calisma
1] 1 1 [Sabit hiz yok
011 1 | 7202 CONST SPEED 1 parametresiyle tanimlanan hiz
110 1 | 7203 CONST SPEED 2 parametresiyle tanimlanan hiz
0| 0 1 | 1204 CONST SPEED 3 parametresiyle tanimlanan hiz
111 0 | 7205 CONST SPEED 4 parametresiyle tanimlanan hiz
011 0 | 7206 CONST SPEED 5 parametresiyle tanimlanan hiz
1] 0 | O | 7207 CONST SPEED 6 parametresiyle tanimlanan hiz
0| O | O |7208 CONST SPEED 7 parametresiyle tanimlanan hiz
-13 = DI3,4,5 (INV) Bkz. DI1,2,3(INV) segimi.
1202 CONST SPEED 1 Sabit hiz 1'i tanimlar (yani, siriict gikis frekansi). Eur: 5/US: 6
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1203 CONST SPEED 2 Sabit hiz 2'yi tanimlar (yani, siirlict gikis frekansi). Eur: 10/
us: 12
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1204 CONST SPEED 3 Sabit hiz 3'0 tanimlar (yani, suriict ¢ikis frekanst). Eur: 15/
usS: 18
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1205 CONST SPEED 4 Sabit hiz 4'G tanimlar (yani, surlcu ¢ikis frekansi). Eur: 20/
US: 24
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1206 CONST SPEED 5 Sabit hiz 5'i tanimlar (yani, sirtict ¢ikis frekansi). Eur: 25/
uS: 30
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1207 CONST SPEED 6 Sabit hiz 6'y1 tanimlar (yani, suriicu ¢ikis frekansi). Eur: 40/
US: 48
0.0...500,0 Hz Cikis frekansi
1208 CONST SPEED 7 Sabit hiz 7'yi tanimlar (yani, surtcu ¢ikis frekansi). Sabit hiz 7 ayrica joglama | Eur: 50 /
hizi olarak (7070 JOGGING SEL) ve hata fonksiyonuyla birlikte de UsS: 60

kullanilir3007 AI<MIN FUNCTION.

0.0...500,0 Hz

Cikis frekansi

Gergek sinyal ve parametreler
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13 ANALOG INPUTS

Analog giris sinyalini igsleme

1301  MINIMUM A1 Al1 analog girisi icin minimum mA/(V) sinyaline karsilik gelen minimum % 0
degerini tanimlar. De@er referans olarak kullanildiginda referans minimum
ayarina karsilik gelir.
0..20mA =% 0...100
4..20 mA £% 20...100
Ornek: Al1 harici referans REF1 icin kaynak olarak segilmisse bu deger
REF1 MIN 7704 parametresinin degerine karsilik gelir.

Not: MINIMUM Al degeri, MAXIMUM Al degerini gegmemelidir.

%0...100,0 Tam sinyal arali§inin yiizdesi cinsinden deger. Ornek: Analog girig minimum
degeri 4 mA ise 0...20 mA araliginin yiizde degeri:
(4 mA /20 mA) - %100 = %20

1302 MAXIMUM Al1 Al1 analog girisi icin maksimum mA/(V) sinyaline karsilik gelen maksimum % | 100
degerini tanimlar. Deger referans olarak kullanildiginda referans maksimum
ayarina karsilk gelir.

0...20 mA =% 0...100
4..20 mA =% 20...100
Ornek: Al1 harici referans REF1 igin kaynak olarak segilmigse bu deger
REF1 MAX 1105 parametresinin dederine karsilik gelir.

%0 - 100,0 Tam sinyal araliginin yiizdesi cinsinden deger. Ornek: Analog girig
maksimum degeri 10 mA ise 0...20 mA arahginin yuzde degeri:
(10 mA /20 mA) - %100 = %50

1303 FILTER Al1 Al1 analog girisi i¢in filtre siresi sabitini tanimlar, yani, % 63 oraninda bir 0.1
adim degisiminin olusma suresi.

% Filtrelenmemis sinyal
100-|- - - -
63| | \Filtrelenmi§ sin.
|
1
ca— t
Zaman sabiti
0.0...10,0 s Filtreleme sire sabiti

14 RELAY OUTPUTS Roéle gikisi ve role isletme gecikmeleri ile gésterilen durum bilgileri

1401 RELAY OUTPUT 1 RO rdéle ¢ikisi Uzerinden gésterilecek surlici durumunu seger. Durum ayari | 3 =
kargiladiginda role enerijilenir. FAULT(-1)

0=NOT SEL Programlanmamistir

1 =READY Calismaya hazir: Calisma izni sinyali agik, hata yok, besleme gerilimi makul
bir aralikta ve acil durum durdurma sinyali kapall.

2=RUN Caligiyor: Start sinyali agik, Calisma izni sinyali agik, aktif hata yok.

3 = FAULT(-1) Terslenmis hata. Bir hata agmasinda rélenin enerjisi kesilir.

4 = FAULT Hata

5=ALARM Alarm

6 = REVERSED Motor ters yonde doner.

7 = STARTED Siiriicii bir start komutu aldi. Calisma izni sinyali kapali olsa bile réle

enerjilendirilir. Striict stop komutu aldiginda veya bir hata meydana
geldiginde rélenin ener;jisi kesilir.

Gergek sinyal ve parametreler
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8 = SUPRV 1 OVER

Denetim parametrelerine gére durum 32017...3203.

9 = SUPRV 1 UNDER

Bkz. SUPRV 1 OVER segimi.

10 = SUPRV 2 OVER

Denetim parametrelerine gére durum 3204...3206.

11 = SUPRV 2 UNDER

Bkz. SUPRV 2 OVER segimi.

12 = SUPRV 3 OVER

Denetim parametrelerine gére durum 3207...3209.

13 =SUPRV 3
UNDER

Bkz. SUPRV 3 OVER segimi.

14 = AT SET POINT

Cikis frekansi referans frekansina esittir.

15 = FAULT(RST)

Hata. Otomatik reset gecikmesinden sonra otomatik resetleme. Bkz.
parametre grubu
31 AUTOMATIC RESET.

16 = FLT/ALARM

Hata veya alarm

17 = EXT CTRL Sirucu harici kontrol altinda.

18 = REF 2 SEL Harici referans REF2 kullanimda.

19 = CONST FREQ Sabit bir hiz kullanimda. Bkz. 12 CONSTANT SPEEDS parametre grubu.
20 = REF LOSS Referans veya aktif kontrol konumu kayip.

21 = OVERCURRENT

Asiri akim koruma fonksiyonu ile Alarm/Hata

22 = OVERVOLTAGE

Asin gerilim koruma fonksiyonu ile Alarm/Hata

23 = DRIVE TEMP

Sdrlci asin sicaklik koruma fonksiyonu ile Alarm/Hata

24 = Dusuk gerilim koruma fonksiyonu ile Alarm/Hata
UNDERVOLTAGE
25=Al1 LOSS Al1 analog girig sinyali kayip.

27 = MOTOR TEMP

Motor asir sicaklik koruma fonksiyonu ile Alarm/Hata. Bkz. parametre 3005
MOT THERM PROT.

28 = STALL

Sikisma koruma fonksiyonu ile Alarm/Hata Bkz. parametre 3070 STALL
FUNCTION.

29 = UNDERLOAD

Dusuk yik koruma fonksiyonu ile Alarm/Hata Bkz. parametre 3013
UNDERLOAD FUNC.

33 = FLUX READY

Motor miknatisli ve nominal momenti saglama kapasitesine sahip.

1404

RO1 ON DELAY

RO réle gikisi icin calisma gecikmesini tanimlar.

0.0...3600.0 s

Gecikme suresi. Asagidaki sekilde RO réle gikisi igin galisma (on-agik) ve
birakma (off-kapali) gecikmeleri gésterilmektedir.

Kontrol olayi _l—_l—
Roledurumu — | |

1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

1405

RO1 OFF DELAY

RO réle ¢ikigi icin birakma gecikmesini tanimlar.

0.0...3600.0 s

Gecikme siiresi. 7404 RO1 ON DELAY parametresi igin, bkz. gizim.

Gergek sinyal ve parametreler
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16 SYSTEM Calisma Izni, parametre kilidi, vs.
CONTROLS
1601 RUN ENABLE Harici Caligsma izni sinyali igin bir kaynak seger. 0 =NOT SEL
0=NOT SEL Harici Calisma izni sinyali olmadan siiriiciiniin galismasini saglar.
1=DI1 DI1 dijital girisi (izerinden harici bir sinyale gerek vardir. 1 = Calisma Izni.
Calisma Izni sinyali kapali ise siiriicii start etmez veya caligiyorsa serbest
durus yapar.
2=DI2 Bkz: DI1 segimi.
3=DI3 Bkz: DI1 segimi.
4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.
5=DI5 Bkz: DI1 segimi.
-1 =DI1(INV) Ters DI1 dijital girisi Uzerinden harici bir sinyale gerek vardir. 0 = Calisma
izni. Calisma Izni sinyali agiksa siiriicii start etmez veya galisiyorsa serbest
durus yapar.
-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi
-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi
-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi
-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi
1602 PARAMETER LOCK | Parametre kilidinin durumunu segcer. Kilit, parametrenin kontrol panelinden 1=0PEN
degistiriimesini énler.
0 =LOCKED Parametre degerleri kontrol panelinden degistirilemez. Kilit, sifreyi 1603
PASS CODE parametresine girdiginizde agilabilir.
Kilit makrolarin gerceklestirdigi parametre degisikliklerini 6nlemez.
1=0OPEN Kilit agik. Parametre degerleri degistirilebilir.
2 =NOT SAVED Kontrol paneli Gzerinden gerceklestirilen parametre degisiklikleri kalici
hafizada saklanmaz. Degistiriimis parametre degerlerini saklamak igcin 1607
PARAM SAVE degerini SAVE olarak ayarlayin.
1603 PASS CODE Parametre kilidi i¢in sifre seger (bkz: 1602 PARAMETER LOCK parametresi).| 0
0...65535 Pass code. 358 ayari kilidi agar. Deger otomatik olarak 0’a doner.
1604 FAULT RESET SEL Hata resetleme sinyali i¢in kaynak secger. Eger hata agmasi sonrasinda 0 = KEYPAD

artik hatanin nedeni ortadan kalkmigsa, sinyal slrtcuyu resetler.

0 = KEYPAD Hata resetlemesi sadece kontrol panelinden mimkiindir

1=DN DI1 dijital girisi (DI1'in yikselen kenari tarafindan resetleme) veya kontrol
paneli Gzerinden resetleme

2=DI2 Bkz: DI1 segimi.

3=DI3 Bkz: DI1 segimi.

4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.

5=DI5 Bkz: DI1 segimi.

7 = START/STOP Dijital giris veya kontrol paneli Gzerinden bir stop sinyali ile resetleme.

-1 = DI1(INV) Ters DI1 dijital girisi (DI11'in disen kenari tarafindan resetleme) veya kontrol
paneli Gzerinden resetleme

-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) se¢imi.

-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

Gergek sinyal ve parametreler
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1606 LOCAL LOCK Lokal kontrol moduna girisi devre digi birakir veya lokal kontrol modu kilit 0 =NOT SEL
sinyalinin kaynagini secer. Lokal kilit aktifken lokal kontrol moduna giris devre
disi birakilir (paneldeki LOC/REM tusu).

0 =NOT SEL Lokal kontrole izin vardir.

1=DI1 DI1 dijital girisi izerinden lokal kontrol modu Kkilit sinyali. DI1 dijital girisinin
yukselen kenari: Lokal kontrol devre digidir. DI1 dijital girisinin diisen kenart:
Lokal kontrole izin verilir.

2=DI2 Bkz: DI1 segimi.

3=DI3 Bkz: DI1 segimi.

4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.

5=DI5 Bkz: DI1 segimi.

7=0N Lokal kontrol devre disidir.

-1 =DI1(INV) Ters DI1 dijital girisi Uzerinden lokal kilit. Ters DI1 dijital giriginin ylkselen
kenari: Lokal kontrole izin verilir. Ters DI1 dijital girisinin diisen kenari: Lokal
kontrol devre disidir.

-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

1607 PARAM SAVE Gegerli parametre degerlerini kalici bellege kaydeder. 0 = DONE

0 = DONE Kaydetme tamamlandi

1 =SAVE Kaydetme devam ediyor

1610 DISPLAY ALARMS OVERCURRENT (kod: A2001), OVERVOLTAGE (kod: A2002), NO
UNDERVOLTAGE (kod: A2003) ve DEVICE OVERTEMP (kod: A2009)
alarmlarini etkinlestirir/devre digi birakir. Daha fazla bilgi icin, bkz. Hata
izleme bolimu.

0=NO Alarmlar devre disidir.

1=YES Alarmlar aktiftir.

1611 PARAMETER VIEW Parametre goériniminu secer 0=ABB
Not: Bu parametre sadece, opsiyonel FlashDrop cihazindan STANDARD
etkinlestirildiginde gérilebilir. FlashDrop, parametre listesinin hizli bir sekilde
ozellestiriimesini saglar, yani secili parametreler gizlenebilir. Daha fazla bilgi
icin, bkz. FlashDrop Kilavuzu.

FlashDrop parametre degerleri 9902 APPLIC MACRO parametresini OEM
SET LOAD olarak ayarlanmasiyla etkinlestirilir.

0 = ABB STANDARD | Tim uzun ve kisa parametre listeleri

1= 0OEM VIEW FlashDrop parametre listesi. Kisa parametre listesini icermez. FlashDrop
cihaz tarafindan saklanan parametreler gorilebilir degildir.

18 FREQ INPUT Frekans giris sinyalinin islenmesi. DI5 dijital girisi frekans girisi olarak
programlanabilir. Frekans girisi, harici referans sinyal kaynag: olarak
kullanilabilir. Bkz. parametre 7703/1106 REF1/2 SELECT.

1801 FREQ INPUT MIN DI5, frekans girisi olarak kullanildiginda minimum giris degerini tanimlar. 0

0...16000 Hz Minimum frekans

1802 FREQ INPUT MAX DI5, frekans girisi olarak kullanildiginda maksimum giris degerini tanimlar. 1000

0...16000 Hz Maksimum frekans

Gergek sinyal ve parametreler
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1803 FILTER FREQ IN

Frekans girisi icin filtre sliresi sabitini tanimlar, yani, %63 oraninda bir adim
degisiminin olusma siresi.

0.1

0.0...10,0 s

Filtreleme stire sabiti

20 LIMITS

Sirici galisma limitleri

2003 MAX CURRENT

izin verilen maksimum motor akimini tanimlar.

1.8 Iy

00..18 LA

Akim

2005 OVERVOLT CTRL

DC ara devrenin asiri gerilim kontrolini etkinlestirir/devre digi birakir.

Yuksek ataletli yukun hizlh frenleme yapmasi DC bara geriliminin asiri gerilim
denetim limitine ylkselmesine neden olur. DC geriliminin siniri agsmasini
onlemek igin asiri gerilim kontrol6r frenleme momentini otomatik olarak
azaltir.

Not: Eger suriiclye bir fren kiyici ve direng bagli ise kontrolor, kiyma
calismasina izin vermek igin kapali olmaldir (DISABLE secenegi).

1=ENABLE

0 = DISABLE

Asir gerilim kontrolU aktif degil

1=ENABLE

Asiri gerilim kontrolU aktiflestirildi

2006 UNDERVOLT CTRL

Ara DC hattinin dusuk gerilim kontrolinl aktiflestirir veya pasiflestirir.

Giris glictiniin kesilmesi sonucu DC gerilimi diserse, disik gerilim
kontroloru gerilimi alt limitin Gzerinde tutabilmek icin motor hizini otomatik
olarak dusurdr. Motor hizinin disirtlmesi ile yUkin ataleti suriiciye
rejeneratif enerji saglar ve bdylelikle DC hattinin sarjli kalmasini saglar ve
motor serbest durus yapana kadar bir diguk gerilim agmasi olmasini
engeller. Santriflij veya fan gibi yiiksek ataletli sistemlerde, gli¢ kaybinda
¢alismaya devam etme fonksiyonu gibi davranir.

1= ENABLE
(TIME)

0 = DISABLE

Dustuk gerilim kontrolu aktif degil

1 = ENABLE(TIME)

Dustik gerilim kontrolU aktiflestirildi. Dustik gerilim kontrolii 500 msn igin
aktiftir.

2 =ENABLE

Dusik gerilim kontrol aktiflestirildi. Kontroliin aktif olmasi ile ilgili stire
sinirlamasi yoktur.

2007 MINIMUM FREQ

Sdrlcinin ¢ikis frekansi icin minimum limiti tanimlar. Pozitif (veya sifir)
minimum frekans degeri, biri pozitif ve biri negatif iki aralik tanimlar.
Negatif minimum frekans degeri bir hiz araligi tanimlar.

Not: MINIMUM FREQ degeri, MAXIMUM FREQ degerini gegmemelidir.

f .
f 2007 degeri < 0 2007 degeri > 0

Ui .o

't

-(2007) 7 t
-(2008)

-500,0...500,0 Hz

Minimum frekans

2008 MAXIMUM FREQ

Sirucunln ¢ikis frekansi igin maksimum limiti tanimlar.

Eur: 50/
US: 60

0.0...500,0 Hz

Maksimum frekans. Bkz. parametre 2007 MINIMUM FREQ.
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21 START/STOP

Motorun start ve stop modlari

2101 START FUNCTION

Motor start etme ydntemini seger.

1=AUTO

1=AUTO

Frekans referansi hemen 0 Hz'den rampalanir.

2=DC MAGN

Siiriicii, calistirma éncesinde DC akimiyla motoru miknatislandirir. On
miknatislandirma siiresi 2703 DC MAGN TIME parametresi tarafindan
tanimlanir.

Not: DC MAGN segili oldugunda dénen bir makineyi start etmek mimkin
degildir.

UYARI! Siriict ayarlanan 6n miknatislama siresi gegtiginde, motor
miknatislama tamamlanmamis olsa bile start eder. Tam bir kesme
momentinin gerektidi uygulamalarda, sabit miknatislama suresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta oldugundan emin
olun.

4 =TORQ BOOST

Yuksek bir kesme momenti gerektiginde moment yukseltimi secilmelidir.
Siiriicii, galistirma éncesinde DC akimiyla motoru miknatislandirir. On
miknatislandirma siiresi 2703 DC MAGN TIME parametresi tarafindan
tanimlanir.

Moment yikseltimi baglangigta uygulanir. Moment yikseltimi, ¢ikis frekansi
20 Hz'i gectiginde veya referans degerine esit oldugunda durdurulur. Bkz.
parametre TORQ BOOST CURR., 27110

Not: TORQ BOOST segcili oldugunda doénen bir makineyi start etmek
mumkun degildir.

UYARI! Siirlict ayarlanan 6n miknatislama siresi gegtiginde, motor
miknatislama tamamlanmamis olsa bile start eder. Tam bir kesme
momentinin gerektidi uygulamalarda, sabit miknatislama suresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta oldugundan emin
olun.

6 = SCAN START

Frekans tarama ile donerken start (dénen bir makineyi start etmek). Frekansi
tanimlamak igin frekans taramasina bagh olarak (2008 MAXIMUM
FREQ...2007 MINIMUM FREQ aralidi). Frekans tanimlama
gerceklestiriliemezse DC miknatislama kullanilir (bkz. DC MAGN secimi).

7 = SCAN+BOOST

Frekans tarama ile dénerken starti (donen bir makineye start etmek) ve tork
yukseltimini birlestirir. Bkz. SCAN START ve TORQ BOOST segimleri.
Frekans tanimlama gergeklesmezse tork yiikseltimi kullanilir.

2102 STOP FUNCTION

Motor stop yéntemini secer.

1=COAST

1=COAST

Motor gli¢ beslemesinin kesilmesiyle stop etme. Motor serbest durus yapar.

2 =RAMP

Rampa boyunca stop etme. Bkz. 22 ACCEL/DECEL parametre grubu.

2103 DC MAGN TIME

On miknatislama siresini tanimlar. Bkz. parametre 2707 START FUNCTION.
Start komutunun ardindan siriicii otomatik olarak ayarli siirede motoru
o6nceden miknatislar.

0.3

0,00...10,00 s

Miknatislama suresi. Tam motor miknatislamasina izin vermek igin bu degeri
yeterli uzunlukta ayarlayin. Cok uzun siire motoru asiri derecede isitir.

2104 DC HOLD CTL

DC frenleme fonksiyonunu etkinlestirir.

0=NOT SEL

0=NOT SEL

Aktif degil

2 = DC BRAKING

DC akim frenleme fonksiyonu aktif.

2102 STOP FUNCTION parametresi COAST olarak ayarlanirsa DC
frenleme, start komutu kaldirildiktan sonra uygulanir.

2102 STOP FUNCTION parametresi RAMP olarak ayarlanirsa DC frenleme,
rampa sonrasinda uygulanir.

Gergek sinyal ve parametreler
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2106 DC CURR REF DC frenleme akimini tanimlar. Bkz. parametre 2704 DC HOLD CTL. 30
%0...100 Motor nominal akiminin ytizdesi cinsinden deger (9906 MOTOR NOM CURR
parametresi)
2107 DC BRAKE TIME DC frenleme siresini tanimlar. 0
0.0...250,0 s Siire
2108 START INHIBIT Start engelleme fonksiyonunu etkinlestirir. Strtic start agsagidaki durumlarda | 0 = OFF
engellenir
- hata resetlendiginde.
- Caligma izni sinyali, baglatma komutu aktifken etkinlegir. Bkz. parametre
1601 RUN ENABLE.
- kontrol modu lokalden uzaktana gegerse.
- harici kontrol modu EXT1'den EXT2'ye veya EXT2'den EXT1'e gecerse.
0=O0FF Devre disi
1=0N izin verildi
2109 EM STOP SEL Harici acil stop komutunun kaynagini seger. 0 =NOT SEL
Sirtcu, acil stop komutu resetlenene kadar galistirilamaz.
Not: Kurulumda, acil stop cihazlari ve gerekli olabilecek diger tim gtivenlik
ekipmanlari bulunmalidir. Strticinin !<ontrol paneli izerinde yer alan STOP
butonuna basiimasi asagidakileri SAGLAMAZ
- motorun acil stop olarak durdurulmasi.
- surticiindn tehlikeli gerilimden ayrilmasi.
0 =NOT SEL Acil stop fonksiyonu secili degil.
1=DN DI1 dijital girisi. 1 = acil stop rampasinda durdurma. Bkz. parametre 2208 EM
DEC TIME. 0 = acil stop komutunun resetlenmesi.
2=DI2 Bkz: DI1 segimi.
3=DI3 Bkz: DI1 segimi.
4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.
5=DI5 Bkz: DI1 segimi.
-1 =DI1(INV) Ters DI dijital girisi. 0 = acil stop rampasinda durdurma. Bkz. parametre 2208
EM DEC TIME. 1 = acil stop komutunun resetlenmesi
-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
2110 TORQ BOOST CURR | Momentin yukseltiimesi sirasinda uygulanan maksimum akimi ayarlar. Bkz. | 100

parametre 2707 START FUNCTION.

%15...300

Yuzde cinsinden deger

Gergek sinyal ve parametreler
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2112 ZERO SPEED DELAY | Sifir Hiz Gecikme fonksiyonu i¢in gecikmeyi tanimlar. Bu fonksiyon, sorunsuz | 0
ve hizli restart etmenin gerektidi uygulamalarda faydaldir. Sirici, gecikme
sirasinda rotorun konumunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir Hiz Gecikmesi Yok Sifir Hiz Gecikmesi ile
Hiz Hiz
Modulatér kapali: Modulatérde gerilim var.
Motor serbest durug Motor gercek 0 hiza dogru
apar. yavaslar.
77777777 Sifir Hiz o \l/ Sifir Hiz
t Cock t
ecikme
Sifir hiz gecikmesi, drnegin, joglama fonksiyonuyla birlikte kullanilabilir (7070
JOGGING SEL parametresi).
Sifir Hiz Gecikmesi Yok
Sirtict bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar. Motorun gergek
hizi dahili bir limitin (Sifir hiz) altina distiigiinde, moddilatér kapatilir. inverter
modilasyonu stop edilir ve motor durusa dogru ilerler.
Sifir Hiz Gecikmesi ile
Sdrlci bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar. Gergek motor
hizi dahili bir limitin (Sifir Hiz) altina distigiinde, sifir hiz gecikme fonksiyonu
aktiflesir. Gecikme sirasinda fonksiyonlar modiilatére gerilim saglar: inventer
modiile edilir, motor miknatislanir ve striict hizli bir restart igin hazirdir.
0.0...60,0s Gecikme suresi. Parametre degeri sifir olarak ayarlanirsa Sifir Hiz Gecikme
fonksiyonu devre digi birakilir.
22 ACCEL/DECEL Hizlanma ve yavaslama slreleri
2201 ACC/DEC 1/2 SEL Sdrlciunin, iki rampa ciftinden birini segen sinyali okudugu kaynagi tanimlar; | DI5

hizlanma/yavaglama cifti 1 ve 2.
Rampa cifti 1, 2202...2204 parametreleri tarafindan tanimlanir.
Rampa cifti 2, 2205...2207 parametreleri tarafindan tanimlanir.

0 =NOT SEL Rampa cifti 1 kullanihr.

1=DI1 DI1 dijital girisi. 1 = rampa ¢ifti 2, 0 = rampa gifti 1.
2=DI2 Bkz: DI1 segimi.

3=DI3 Bkz: DI1 segimi.

4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.

5=DI5 Bkz: DI1 segimi.

-1 =DI1(INV) Ters dijital girig DI1. O = rampa c¢ifti 2, 1 = rampa ¢ifti 1.
-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

Gergek sinyal ve parametreler
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2202 ACCELERTIME 1

Hizlanma suresi 1’i, yani hizi sifirdan 2008 MAXIMUM FREQ parametresiyle
tanimlanan hiza ¢ikarmak igin gereken sureyi tanimlar.

- Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli bir sekilde
artarsa motor hizi hizlanma oranini takip eder.

- Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas bir sekilde
artarsa motor hizi referans sinyalini takip eder.

- Eger hizlanma siiresi ¢ok kisa ayarlanmigsa siriict, surici ¢galisma
limitlerinin disina ¢cikmamak icin otomatik olarak hizlanmayi uzatir.

Gergek hizlanma stiresi, 2204 RAMP SHAPE 1 parametresinin ayarina
baghdir.

0.0...1800.0 s

Sire

2203 DECELERTIME 1

Yavaglama siresi 1'i, yani hizi 2008 MAXIMUM FREQ parametresiyle
tanimlanan hizdan sifira indirmek icin gereken sureyi tanimlar.

- Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha yavas bir sekilde
azalirsa motor hizi referans sinyalini takip eder.

- Egder referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha hizli bir sekilde
degisirse motor hizi yavaglama oranini takip eder.

- Eger yavaslama suresi ¢ok kisa ayarlanmissa strlcu, suriict ¢alisma
limitlerinin digina cikmamak icin otomatik olarak yavaslamayi uzatir.

Yuksek ataletli bir uygulama i¢in kisa yavaslama suresi gerektiginde surica,
fren direnci ile donatiimalidir.

Gergek yavaglama suresi, 2204 RAMP SHAPE 1 parametresinin ayarina
bagldir.

0.0...1800.0 s

Sire

2204 RAMP SHAPE 1

Hizlanmal/yavaglama rampasinin 1 seklini secer. Fonksiyon, acil stop (2709
EM STOP SEL) ve joglama (10710 JOGGING SEL) sirasinda devre disi
birakilir.

0.0...1000.0 s

0,00 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaslama ve yavas rampalar
icin uygundur.

0,01...1000.00 s: S-egrisi rampasi. S-egrisi rampalari, kirilgan yik tasiyan
konveydrler veya bir hizdan diger hiza degisim sirasinda sorunsuz gegis
gereken diger uygulamalar igin idealdir. S-egrisi rampasinin her iki ucunda
simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir parga bulunur.

Yaklasik hesap Hiz Dogrusal rampa: Par. 2204 =0 s
Rampa sekil sliresi ve rampa Maksl - -~ \ )
hizlanma suresi arasinda !

uygun bir iligki 1/5'dir.

S-egrisi rampasi:
Par,2204>0s

t

Par. 2202 Par. 2204

Gergek sinyal ve parametreler
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2205 ACCELERTIME 2 Hizlanma slresi 2yi, yani hizi sifirdan 2008 MAXIMUM FREQ 60
parametresiyle tanimlanan hiza ¢ikarmak igin gereken sureyi tanimlar.
Bkz. parametre 2202 ACCELER TIME 1.
Hizlanma siiresi 2 ayni zamanda joglama hizlanma siresi olarak da
kullanilir. Bkz. parametre 1070 JOGGING SEL.
0.0...1800.0 s Sire
2206 DECELER TIME 2 Yavaglama siresi 2'yi, yani hizi 2008 MAXIMUM FREQ parametresiyle 60
tanimlanan hizdan sifira indirmek i¢in gereken sureyi tanimlar.
Bkz. parametre 2203 DECELER TIME 1.
Yavaslama suresi 2 ayni zamanda joglama yavaglama suresi olarak da
kullanilir. Bkz. parametre 1070 JOGGING SEL.
0.0...1800.0 s Sire
2207 RAMP SHAPE 2 Hizlanma/yavaglama rampasinin 2. seklini seger. Fonksiyon, acil stop 0
sirasinda devre digi birakilir (2709 EM STOP SEL).
Rampa sekli 2, ayni zamanda joglama rampa sekli stresi igin de kullantlir.
Bkz. parametre 1070 JOGGING SEL.
0.0...1000.0 s Bkz. parametre 2204 RAMP SHAPE 1.
2208 EM DEC TIME Acil stop etkinlestirildiginde suricinin durdurulma siresini tanimlar. Bkz. 1
parametre 2709 EM STOP SEL.
0.0...1800.0 s Sire
2209 RAMP INPUTO Rampa girisini sifira zorlama kaynagini tanimlar. 0=NOT SEL
0=NOT SEL Secilmedi
1=DI1 Dijital giris DI1.1 = rampa girisi sifira zorlanmis. Rampa ¢ikisi, kullanilan
rampa sturesine gore sifira rampalanacaktir.
2=DI2 Bkz: DI1 segimi.
3=DI3 Bkz: DI1 segimi.
4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.
5=DI5 Bkz: DI1 segimi.
-1 = DI1(INV) Ters dijital giris DI1.0 = rampa girisi sifira zorlanmis. Rampa ¢ikisi, kullanilan
rampa stiresine gore sifira rampalanacaktir.
-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.
-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

Gergek sinyal ve parametreler
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25 CRITICAL SPEEDS | Siriciinin galisma izninin olmadigi hiz bantlari araligi.
Kritik Hizlar fonksiyonu, érnegin mekanik rezonans sorunlari sebebiyle belli
motor hizlari veya hiz seridinden kaginmanin gerektigi uygulamalarda
kullanilabilir. Kullanici, ¢ énemli hiz veya hiz bandi tanimlayabilir.
2501 CRIT SPEED SEL Kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. Kritik hiz iglevi belirli | 0 = OFF
hiz araliklarindan kacinir.
Ornek: Bir fanin titresim araligi, 18 - 23 Hz ve 46 - 52 Hz'dir. Siriiciiniin
titresim hiz araliklarini gegmesini saglamak igin:
Kritik hizlar fonksiyonunu aktiflestirin.
Kritik hiz araliklarini asagidaki sekilde goésterildigi gibi ayarlayin.
fg,k,,§ (Hz) 1 | Par. 2502 =18 Hz
2 | Par. 2503 = 23 Hz
52 3 | Par. 2504 = 46 Hz
46 |- 4 | Par. 2505 =52 Hz
23
18 |/
— freferans (HZ)
1.2 3 4
0=OFF Aktif degil
1=0N Aktif
2502 CRIT SPEED 1 LO Kritik hiz/frekans aralidi 1 igin minimum limiti tanimlar. 0
0.0...500,0 Hz Limit. Deger, maksimum degerin Uzerinde olamaz (2503 CRIT SPEED 1 HlI
parametresi).
2503 CRIT SPEED 1 HI Kritik hiz/frekans araligi 1 igin maksimum limiti tanimlar. 0
0.0...500,0 Hz Limit. Deger, minimum degerin altinda olamaz (2502 CRIT SPEED 1 LO
parametresi).
2504 CRIT SPEED 2 LO Bkz. parametre 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0.0...500,0 Hz Bkz. parametre 2502.
2505 CRIT SPEED 2 HI Bkz. parametre 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0.0...500,0 Hz Bkz. parametre 2503.
2506 CRIT SPEED 3LO Bkz. parametre 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0.0...500,0 Hz Bkz. parametre 2502.
2507 CRIT SPEED 3 HI Bkz. parametre 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0.0...500,0 Hz Bkz. parametre 2503.
26 MOTOR CONTROL | Motor kontrol degiskenleri
2601 FLUX OPT ENABLE | Akl optimizasyon fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. Aki 0=0OFF

optimizasyonu, sirtici nominal yikin altinda ¢alisirken motor gurulti
seviyesini ve toplam enerji tiketimini azaltir. Toplam verimlilik (Motor ve
slrlcunin), yuk momentine ve hiza bagh olarak %1 ile %10 arasinda
arttirilabilir.

0=OFF

Aktif degil

1=0N

Aktif

Gergek sinyal ve parametreler
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2603

IR COMP VOLT

Sifir hizda ¢ikis gerilimi yukseltmeyi tanimlar (IR kompanzasyonu). Bu
fonksiyon, yiksek kesme momentli uygulamalarda faydalidir. Asiri iIsinmayi
onlemek igin IR kompanzasyon gerilimini mimkin oldugu kadar diisiik

ayarl

ayin.

Asagidaki sekilde IR kompanzasyonu gdsterilir.

2603

A Motor
gerilim

A = IR kompanse

edilmis

Tipik IR kompanzasyon degerleri

Tipe gore
degisir

Py (kW)

[0,37]0,75[2.2[4.0

200...240 V birim

IR comp (V) [8.4

77 [56[84

380...480 V birimler

IR comp (V) [14

[14 [5.6]8.4

0.0...100,0 V

Geril

im yUkseltimi

2604

IR COMP FREQ

IR kompanzasyonunun 0 V oldugu frekansi tanimlar. 2603 IR COMP VOLT

parametresi icin bkz. sekil.

80

%0...100

Motor frekansinin ylizdesi cinsinden deger.

2605

U/F RATIO

Alan zayiflama noktasinin altindaki gerilim/frekans (U/f) oranini secer.

1=LINEAR

1 =LINEAR

Sabit moment uygulamalari i¢in dogrusal oran

2 =SQUARED

Santrifiijli pompa ve fan uygulamalari igin karesel oran. Karesel U/f oraniyla
gurilth seviyesi, birgok calisma frekansinda daha dusuktir.

2606

SWITCHING FREQ

Sdrlcinin anahtarlama frekansini tanimlar. Daha yliksek anahtarlama 4

frekansi daha az isitsel girdltiyle sonuglanir. Bkz. 2607 SWITCH FREQ
CTRL ve Anahtarlama frekansina gére nominal deger kaybi parametresi,

sayfa 110.

4 kHz

4 kHz

8 kHz

8 kHz

12 kHz

12 kHz

2607

SWITCH FREQ CTRL

Anahtarlama frekansi kontrolUni etkinlestirir. Stiriict dahili sicakhgi
artiginda, aktifse 2606 SWITCHING FREQ parametresinin secilmesi
sinirlandirilir. Bkz. asagidaki sekil. Bu fonksiyon, belirli bir galisma
noktasindaki mimkun olan en yiksek anahtarlama frekansina izin verir.

Daha yliksek anahtarlama frekansi, daha diiglik akustik giriltii saglasa da

daha yliksek dahili kayiplara neden olur.

fow A
limit
12 kHz

8 kHz

4 kHz

Sdirtici
sicaklik

100°C

110°C

\)

120°C

1=0N

0=OFF

Aktif

degil

1=0N

Aktif

Gergek sinyal ve parametreler
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2608 SLIP COMP RATIO Motor kayma kompanzasyon kontrolU icin kayma kazancini tanimlar.%100, |0
tam kayma kompanzasyonu demektir, %0 kayma kompanzasyonu yok
demektir. Tam kayma kompanzasyonuna ragmen statik bir hata oldugu tespit
edilmisse bagka degerler kullanilabilir.

Ornek: Siiriiciiye 35 Hz sabit hiz referansi verilir. Tam kayma
kompanzasyonuna (SLIP COMP RATIO = %100) ragmen, motor ekseninden
manuel olarak yapilan bir takometre 6lgimi 34 Hz hiz degeri verir. Statik hiz
hatasi1 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz'dir. Hatay1 kompanse etmek i¢in kayma kazanci
arttirilmalidir.

%0...200 Kayma kazanci

30 FAULT FUNCTIONS | Programlanabilir koruma fonksiyonlari

3001  AI<MIN FUNCTION Analog bir girig sinyali ayarli minimum limitin altina dustigunde strtcinin 0=NOT SEL
nasil tepki verecegini secer.

0=NOT SEL Koruma aktif degil.

1 =FAULT Al1 LOSS (kod: FO007) hatasinda sirtici acilir ve motor serbest durus
yapar. Hata siniri, 3027 Al1 FAULT LIMIT parametresi ile tanimlanir.

2=CONSTSP7 Sdrici A1 LOSS (kod: A2006) alarmini Uretir ve hizi, 7208 CONST SPEED
7 parametresi tarafindan tanimlanan degere ayarlar. Alarm siniri, 3021 Al1
FAULT LIMIT parametresi ile tanimlanir.

UYARI! Analog giris sinyalinin kayboldugu bir durumda galismaya
devam etmenin guivenli oldugundan emin olun.

3 = LAST SPEED Sirtci, Al1 LOSS (kod: A2006) alarmini Uretir ve hizi, strGiciiniin galistigi
seviyede dondurur. Hiz, son 10 saniye lizerinden hesaplanan ortalama hiza
gore belirlenir. Alarm siniri, 3021 Al1 FAULT LIMIT parametresi ile tanimlanir.

UYARI! Analog giris sinyalinin kayboldugu bir durumda ¢alismaya
devam etmenin guvenli oldugundan emin olun.

3003 EXTERNAL FAULT 1 | Harici bir hata 1 sinyali icin bir araylz seger. 0 =NOT SEL

0=NOT SEL Segilmedi

1=DI DI1 dijital girisi Uzerinden harici hata géstergesi. 1: Hata agmasi (EXT FAULT
1, kod: FO014). Motor serbest durus yapar. 0: Harici hata yok.

2=DI2 Bkz: DI1 segimi.

3=DI3 Bkz: DI1 segimi.

4=Dl4 Bkz: DI1 segimi.

5=DI5 Bkz: DI1 segimi.

-1 = DI1(INV) Ters DI1 dijital girisi GUzerinden harici hata gostergesi. 0: Hata agmasi (EXT
FAULT 1, kod: FO014). Motor serbest durus yapar. 1: Harici hata yok.

-2 = DI2(INV) Bkz. DI1(INV) se¢imi.

-3 = DI3(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-4 = DI4(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

-5 = DI5(INV) Bkz. DI1(INV) segimi.

3004 EXTERNAL FAULT 2 | Harici bir hata 2 sinyali i¢gin bir arayiiz seger. 0 =NOT SEL

Bkz. parametre 3003 EXTERNAL FAULT 1.

Gergek sinyal ve parametreler
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3005 MOT THERM PROT

Motorda asiri iIsinma tespit edildiginde strlclnin nasil tepki verecegini
secer.

Sdrlcl motor sicakligini asagidaki varsayimlara dayanarak hesaplar:
1) Suriclye enerji verildiginde motor 30 °C ortam sicakligindadir.

2) Motor sicaklidi, ya kullanici tarafindan ayarlanabilen (bkz. 3006...3009
parametreleri) ya da otomatik olarak belirlenebilen motor termik siiresi sabiti
ve motor yik egrisi kullanilarak hesaplanabilir. YUk egrisi, ortam sicakliginin
30°C’yi astigi durumda ayarlanmaldir.

1 =FAULT

0 =NOT SEL

Koruma aktif degil.

1= FAULT

Sicaklik 110°C'yi astiginda surict, MOT OVERTEMP (kod: FO009)
hatasinda acilir ve motor serbest durus gerceklestirir.

2=ALARM

Motor sicakligi 90°C'yi astiginda siriici MOTOR TEMP (kod: A2010)
alarmini Uretir.

3006 MOT THERM TIME

Motor termik modeli i¢in termik sure sabitini tanimlar; yani motor sicakliginin
sabit yiik altinda nominal sicakligin %63'lne ulasma suresini.

NEMA sinifi motorlar igin UL gereksinimlerine gére termik koruma igin,
yaklagik hesaplama kullanin: Motor termik suresi = 35 - t6. t6 (saniye
cinsinden), motorun nominal akim degerinin alti katinda giivenli bir sekilde
calisabilecegi slire olarak motor Ureticisi tarafindan belirlenmigtir.

Sinif 10 agma egrisi icin 1sil siire 350 sn., Sinif 20 agma egrisi i¢cin 700 sn. ve
Sinif 30 agma egrisi igin ise 1050 sn.dir.

Motor ylikiik

Sicakl. artisi
%100

%63

500

256...9999 s

Zaman sabiti

3007 MOT LOAD CURVE

3008 ZERO SPEED LOAD ve 3009 BREAK POINT FREQ parametreleriyle
birlikte yik egrisini tanimlar. Deger, %100 olarak ayarlanirsa maksimum izin
verilen yik 9906 MOTOR NOM CURR parametresinin degerine esittir.
Ortam sicakligi nominal sicakliktan farkliysa yuk egrisi ayarlanmalidir.
1IN
/

150 + /= cikis akimi

Iy = nominal akimi

100 4 - - - - - _

Par. 3007 /—
|
50 |

Par. 3008

Par. 3009

100

%50....150

Nominal motor akiminin bir ylizdesi olarak izin verilen surekli motor yuku

3008 ZERO SPEED LOAD

3007 MOT LOAD CURVE ve 3009 BREAK POINT FREQ parametreleriyle
birlikte yiik egrisini tanimlar.

70
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Dizin Ad/Segim

Aciklama

%25....150 Nominal motor akiminin bir yuzdesi olarak sifir hizda izin verilen surekli
motor yuku
3009 BREAKPOINT FREQ | 3007 MOT LOAD CURVE ve 3008 ZERO SPEED LOAD parametreleriyle 35
birlikte yuk egrisini tanimlar.
Ornek: 3006...3008 parametreleri varsayilan degerlerindeyken termik
koruma agma sureleri.
Io = ¢ikis akimi
Iy = nominal motor akimi
fo = ¢ikig frekansi
3.5 A ol fark = kirllma noktasi frekansi A
A = agma zamani ¢
3.0 60
2.5 1
2.0 1
1.5 1
1.0 1
0.5 1
0 ‘ ‘ . : | ‘ >
0 02 04 06 08 10 1.2
1...250 Hz %100 yiikte surlcu gikig frekansi
3010 STALL FUNCTION Sdrlclnin bir motor sikisma durumuna nasil tepki gosterecegini secer. 0=NOT SEL
Sirtcl, 30712 STALL TIME parametresi tarafindan ayarlanan siireden daha
uzun olarak sikisma bdlgesinde ¢alistirildiysa koruma etkinlesir.
Akim (A)A
MKIsma a!(%
0,95 - par 2003 MAKS AKIM i
|
|
|
, f
Par. 3011
0 =NOT SEL Koruma aktif degil.
1 =FAULT Sirtci, MOTOR STALL (kod: FO012) hatasinda agilir ve motor serbest
durus yapar.
2 = ALARM Sdricl, MOTOR STALL (kod: A2012) alarmini Uretir.
3011 STALL FREQUENCY | Sikisma fonksiyonu igin frekans limitini tanimlar. Bkz. parametre 3070 STALL | 20
FUNCTION.
0.5...50,0 Hz Frekans
3012 STALL TIME Sikisma fonksiyonunun siresini tanimlar. Bkz. parametre 3070 STALL 20

FUNCTION.

10...400 s

Sire

Gergek sinyal ve parametreler
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3013 UNDERLOAD FUNC | Surtcunin dusuk yuke nasil tepki verecegini secer. Koruma agagidaki 0=NOT SEL
durumlarda devreye girer
- motor momenti, UNDERLOAD CURVE 3015 parametresi tarafindan secilen
egdrinin altina duserse,
- ¢lkis frekansi nominal motor frekansinin %10’'undan daha fazlaysa ve,
- yukaridaki kosullar, UNDERLOAD TIME 3074 parametresi tarafindan
ayarlanan siireden daha uzun bir stredir gegerli ise.
0 =NOT SEL Koruma aktif degil.
1=FAULT UNDERLOAD (kod: FO017) hatasinda siirlici agilir ve motor serbest durus
yapar.
2 =ALARM Sdrlci, UNDERLOAD (kod: A2011) alarmini Uretir.
3014 UNDERLOAD TIME Disuk yuk fonksiyonunun zaman sinirini tanimlar. Bkz. parametre 3013 20
UNDERLOAD FUNC.
10...400 s Zaman siniri
3015 UNDERLOAD CURVE | Duslk yik fonksiyonu igin yuk egrisini seger. Bkz. parametre 3013 1
UNDERLOAD FUNC.
Ty = motorun nominal momenti
T fn = motorun nominal frekansi (par. 9907)
o,
(%A Disiik yik egri tarleri
&
%70
60
1 ! %50
40 |
i %30
20 -
f
0 T f T -
N 24 fN
1...5 YUk egrisi tipi
3016 SUPPLY PHASE Sirtcinln, besleme fazi kayiplarina, érnegin DC gerilim dalgalanmasi asiri | 0 = FAULT

olursa nasil tepki verecegini belirler.

0 = FAULT

DC gerilim dalgalanmasi nominal DC geriliminin %14'Un0 gectiginde slricd,
INPUT PHASE LOSS (kod: F0022) hatasinda agilir ve motor serbest durus
gergeklestirir.

1 = LIMIT/ALARM

DC gerilimi dalgalanmasi nominal DC geriliminin %14'Un0 gectiginde slrlcu

¢tkis akimi sinirlandirilir ve INPUT PHASE LOSS (kod: A2026) alarmi Uretilir.

Alarm aktivasyonu ve ¢ikis akiminin sinirlanmasi arasinda 10 sn'lik bir
gecikme bulunmaktadir. Dalgalanma 0,3 - /g minimum sinirt altina digene
kadar akim sinirlanir.

2=ALARM

DC dalgalanmasi nominal DC geriliminin %14'Gn{ gegtiginde suricd, INPUT
PHASE LOSS (kod: A2026) alarmini Uretir.

Gergek sinyal ve parametreler
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Dizin

Ad/Se¢im

Aciklama

3017

EARTH FAULT

Motorda veya motor kablosunda bir toprak hatasi oldugu tespit edildiginde
surdcunun nasil tepki verecegini secer. Bu koruma sadece baglatma
sirasinda aktiftir. Giris gli¢ hatti Gzerindeki toprak hatasi korumayi
etkinlestirmez

Not: Bu parametre ayarinin degistiriimesi tavsiye edilmemektedir.

1=ENABLE

0 = DISABLE

Yikleme yok

1=ENABLE

Sdrici, EARTH FAULT (kod: FO016) hatasinda agilir.

3021

A1 FAULT LIMIT

Al1 analog girigi i¢in hata veya alarm seviyesini tanimlar. 3007 AI<MIN
FUNCTION parametresi FAULT, CONST SP 7 veya LAST SPEED olarak
ayarlanirsa, analog giris sinyalinin belirlenen seviye altina diismesi
durumunda stirtci, Al1 LOSS (kod: A2006 veya FO0007) alarmini veya
hatasini Uretir.

Bu siniri, 7307 MINIMUM Al1 parametresi tarafindan tanimlanan seviyenin
altinda ayarlamayin

%0.0...100,0

Tam sinyal araliginin ylizdesi cinsinden deger

3023

WIRING FAULT

Giris besleme ve motor kablo baglantisinin hatali oldugu tespit edildiginde
sUrliciinin nasil tepki verecegini belirler (6rnegin, giris besleme kablosu
surlicinin motor baglantisina baglanmissa).

Not: Bu parametre ayarinin degistiriimesi normal kullanim icin tavsiye
edilmemektedir. Koruma sadece kdseden topraklamali tiggen gii¢ sistemleri
ve ¢ok uzun kablolarla devre digi birakilmalidir.

1=ENABLE

0 = DISABLE

Yukleme yok

1=ENABLE

Sirtci, OUTP WIRING (kod FO035) hatasinda agilir.

31 AUTOMATIC RESET

Otomatik hata resetleme. Otomatik resetler sadece belli hata tirleri ile ve
otomatik reset fonksiyonu o hata tiiriinde aktiflestirildiginde mimkunddr.

3101

NR OF TRIALS

Sdricinin TRIAL TIME 3702 parametresi tarafindan tanimlanan sure icinde
gerceklestirdigi otomatik hata resetlerinin sayisini tanimlar.

Egder otomatik resetlemelerin sayisi bu belirlenen sayiyi asarsa (deneme
suresi igerisinde) sirlici ek otomatik resetlemeleri engeller ve stop
konumunda kalir. Strtict, kontrol panelinden veya 1604 FAULT RESET SEL
parametresi tarafindan secilen bir kaynaktan resetlenmelidir.

Ornek: 3102 TRIAL TIME parametresi tarafindan tanimlanan deneme siiresi
boyunca Ug¢ hata meydana geldi. 3101 NR OF TRIALS parametresi
tarafindan tanimlanan sayi 3 veya daha fazlaysa sadece son hata resetlenir.
Deneme slresi
1 h t

AV N\ >
/N ANEEAY -

x = Otomatik resetleme

0...5

Otomatik resetlerin sayisi

3102

TRIAL TIME

Otomatik hata reset fonksiyonu igin siire tanimlar. Bkz. parametre 3707 NR
OF TRIALS.

30

1.0...600,0 s

Sire

3103

DELAY TIME

Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan 6nce suricinin
beklemesi gereken sureyi tanimlar. Bkz. parametre 3707 NR OF TRIALS.
Gecikme suresi sifir olarak ayarlanirsa surlicii hemen resetlenir.

0.0...120,0 s

Sire

3104

AR OVERCURRENT

Asiri akim hatasi icin otomatik reseti etkinlestirir/devre digi birakir. 3703
DELAY TIME parametresi tarafindan belirlenen gecikmeden sonra hatayi
(OVERCURRENT, kod: FO001) otomatik olarak resetler.

0 = DISABLE

0 = DISABLE

Aktif degil
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1= ENABLE Aktif
3105 AR OVERVOLTAGE | Ara devre asiri gerilim hatasi igin otomatik reseti etkinlestirir/devre digi 0 = DISABLE
birakir. 3703 DELAY TIME parametresi tarafindan belirlenen gecikmeden
sonra hatayr (DC OVERVOLT, kod: F0002) otomatik olarak resetler.
0 = DISABLE Aktif degil
1= ENABLE Aktif
3106 AR UNDERVOLTAGE | Ara devre dislk gerilim hatasi igin otomatik reseti etkinlestirir/devre disi 0 = DISABLE
birakir. 3703 DELAY TIME parametresi tarafindan belirlenen gecikmeden
sonra hatay1 (DC UNDERVOLTAGE, kod: FO006) otomatik olarak resetler.
0 = DISABLE Aktif degil
1 = ENABLE Aktif
3107 AR AI<MIN Al1 LOSS hatasi, kod: FO007 (analog giris sinyali, izin verilen minimum 0 = DISABLE
seviye altinda) igin otomatik reseti etkinlestirir/devre disi birakir. 3703
DELAY TIME parametresi tarafindan belirlenen gecikmeden sonra hatayi
otomatik olarak resetler.
0 = DISABLE Aktif degil
1 = ENABLE Aktif
UYARI! Analog giris sinyali yeniden gelmisse surlicli uzun bir stop
suresinden sonra bile restart edebilir. Bu 6zelligin kullaniminin
tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
3108 AR EXTERNAL FLT EXTERNAL FAULT 1/2 (kod: FO014/0015) icin otomatik reseti etkinlestirir/ 0 = DISABLE

devre digi birakir. 3703 DELAY TIME parametresi tarafindan belirlenen
gecikmeden sonra hatay1 otomatik olarak resetler.

0 = DISABLE

Aktif degil

1 =ENABLE

Aktif

Gergek sinyal ve parametreler
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Dizin Ad/Segim

Aciklama

32 SUPERVISION

Sinyal denetimi. Surlcu, kullanici tarafindan segilebilir belli degiskenlerin
kullanici tarafindan taniml olan limitlerin icinde olup olmadigini izler.
Kullanici, hiz, akim, vb. icin sinir belirleyebilir. Denetim durumu réle cikist ile
izlenebilir. Bkz. 74 RELAY OUTPUTS parametre grubu.

3201 SUPERV 1 PARAM

ik denetlenen sinyali seger. Denetim sinirlari 3202 SUPERV 1 LIM LO ve
3203 SUPERV 1 LIM HI parametreleri tarafindan belirlenir.

Ornek 1: 3202 SUPERV 1 LIM LO < 3203 SUPERV 1 LIM Hl ise

Durum A = 7401 RELAY OUTPUT 1 degeri SUPRV 1 OVER olarak
ayarlanir. 3207 SUPERV 1 PARAM ile segilen sinyalin degeri 3203 SUPERV
1 LIM HI tarafindan tanimlanan denetim sinirini gegerse réle enerjilendirilir.
Denetlenen deger, 3202 SUPERYV 1 LIM LO tarafindan tanimlanan alt sinirin
altina diisene kadar role aktif kalir.

Durum B = 7401 RELAY OUTPUT 1 degeri SUPRV 1 UNDER olarak
ayarlanir. 3207 SUPERV 1 PARAM ile segilen sinyalin degeri 3202 SUPERV
1 LIM LO tarafindan tanimlanan denetim sinirinin altina diigerse réle
enerjilendirilir. Denetlenen deger, 3203 SUPERV 1 LIM HI tarafindan
tanimlanan Gst sinirin Ustline gikana kadar réle aktif kalir.

Denetlenen parametrenin degeri

HI (par. 3203)
LO (par. 3202)

Olay A
Znerji verilmig (1) -
0 >t
Olay B | | |

\ |
- .. . . | | | | |
Zneriji verilmig (1)
o I I
Ornek 2: 3202 SUPERV 1 LIM LO > 3203 SUPERV 1 LIM Hl ise

Alt sinir 3203 SUPERV 1 LIM HI, denetlenen deger 3202 SUPERV 1 LIM LO
Ust sinirini agana kadar aktif olarak kalir ve bunu aktif sinir haline getirir.
Denetlenen sinyal 3203 SUPERV 1 LIM HI alt sinirinin altina diisene kadar
yeni sinir aktif olarak kalir.

Durum A = 7401 RELAY OUTPUT 1 degeri SUPRV 1 OVER olarak
ayarlanir. Denetlenen sinyal aktif siniri gegtiginde réle enerjilendirilir.

Durum B = 74071 RELAY OUTPUT 1 deg@eri SUPRV 1 UNDER olarak
ayarlanir. Denetlenen sinyal aktif sinirin altina diistigiinde rélenin enerjisi
kesilir.

Denetlenen parametrenin degeri AKtif limit

A
LO (par. 3202)1 — — — -
HI (par. 3203) //\‘v‘ -+ 44

¥V~

Olay A I I
=nerji verilmis (1) |-
0! >

Olay B | |
Znerji verilmis (1) T—‘ —

0

103
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X...X 01 OPERATING DATA grubundaki parametre dizini. Orn. 102 = 0102
SPEED.
3202 SUPERV 1LIMLO 3201 SUPERV 1 PARAM parametresi tarafindan secilmis ilk denetlenen -
sinyal i¢in alt siniri tanimlar. Deger limitin altindaysa denetim devreye girer.
X...X Ayar arali§i, parametre 3207 ayarina gore degisir. -
3203 SUPERV 1 LIM HI 3201 SUPERV 1 PARAM parametresi tarafindan secilmis ilk denetlenen -
sinyal igin Ust siniri tanimlar. Deger limitin Ustindeyse denetim devreye girer.
X...X Ayar arali§i, parametre 32071 ayarina gore degisir. -
3204 SUPERV 2 PARAM ikinci denetlenen sinyali secer. Denetim sinirlari 3205 SUPERV 2 LIM LO ve | 104
3206 SUPERYV 2 LIM HI parametreleri tarafindan belirlenir. Bkz. parametre
3201 SUPERV 1 PARAM.
X...X 01 OPERATING DATA grubundaki parametre dizini. Orn. 102 = 0102
SPEED.
3205 SUPERV2LIMLO 3204 SUPERV 2 PARAM parametresi tarafindan segilmis ikinci denetlenen | -
sinyal igin alt siniri tanimlar. Deger limitin altindaysa denetim devreye girer.
X...X Ayar arali§i, parametre 3204 ayarina gore degisir. -
3206 SUPERV 2 LIM HI 3204 SUPERV 2 PARAM parametresi tarafindan secilmis ikinci denetlenen | -
sinyal igin Ust siniri tanimlar. Deger limitin Ustindeyse denetim devreye girer.
X...X Ayar arali§i, parametre 3204 ayarina gore degisir. -
3207 SUPERV 3 PARAM Ucglincii denetlenen sinyali seger. Denetim sinirlari 3208 SUPERV 3 LIM LO | 105
ve 3209 SUPERYV 3 LIM HI parametreleri tarafindan belirlenir. Bkz.
parametre 32071 SUPERV 1 PARAM.
X...X 01 OPERATING DATA grubundaki parametre dizini. Orn. 102 = 0102
SPEED.
3208 SUPERV 3LIMLO 3207 SUPERV 3 PARAM parametresi tarafindan segilmis tgtincii denetlenen | -
sinyal i¢in alt siniri tanimlar. Deger limitin altindaysa denetim devreye girer.
X...X Ayar araligi, parametre 3207 ayarina gore degisir. -
3209 SUPERV 3 LIMHI 3207 SUPERYV 3 PARAM parametresi tarafindan segilmis tgtincii denetlenen | -
sinyal igin Ust siniri tanimlar. Deger limitin Ustliindeyse denetim devreye girer.
X...X Ayar arali§i, parametre 3207 ayarina gore degisir. -
33 INFORMATION Programlama yazilimi paket versiyonu, test tarihi, vb.
3301 FW VERSION Programlama yazilimi paketinin versiyonunu géruntuler.
0,0000...FFFF (hex) | Orn. 1,30b
3302 LP VERSION Yukleme paketinin versiyonunu géruntler. Tipe gore
degisir
0x2001...0x20FF 0x2021 = ACS150-0x (Eur GML)
(hex)
3303 TEST DATE Test tarihini gosterir. 00,00
YY.WW (yil, hafta) bicimindeki tarih degeri
3304 DRIVE RATING Sarlci akim ve gerilim degerlerini gorintler. 0x0000

0x0000...0xFFFF
(hex)

XXXY bigimindeki deger:

XXX = Amper cinsinden sirtcinin nominal akimi. “A”, ondalik noktasini
gdstermektedir. Ornegin, XXX 8A8 ise nominal akim 8,8 A'dir.

Y = Sirictnidn nominal gerilimi:

2 =200...240 V

4 =380...480 V

Gergek sinyal ve parametreler
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34 PANEL DISPLAY Panel tzerinde gérintilenecek sinyallerin secilmesi
3401 SIGNAL1 PARAM Gosterge modunda kontrol panelinde goriintilenecek ilk sinyali belirler. 103
3401 34‘04 3405
<49 <
Hz
OUTPUT FWD
0, 102...162 01 OPERATING DATA grubundaki parametre dizini. Orn. 102 = 0102
SPEED. degeri 0 olarak ayarlanirsa sinyal secilmez.
3401 SIGNAL1 PARAM, 3408 SIGNAL2 PARAM ve 3415 SIGNAL3 PARAM
parametre degerlerinin hepsi 0 olarak ayarlanirsa n.A. gérintilenir.
3402 SIGNAL1 MIN 3401 SIGNAL1 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin minimum | -
degeri tanimlar.
Gdéstergek
deger
3407 - ‘
|
3406 -~ |
| _ Kaynak degeri
T T |
3402 3403
Not: 3404 OUTPUT1 DSP FORM parametresi DIRECT olarak ayarlandiysa
parametre etkin degildir.
X...X Ayar araligi, parametre 34071 ayarina gore degisir. -
3403 SIGNAL1 MAX 3401 SIGNAL1 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal icin maksimum | -
degeri tanimlar. Bkz. 3402 SIGNAL1 MIN parametresi igin sekil.
Not: 3404 OUTPUT1 DSP FORM parametresi DIRECT olarak ayarlandiysa
parametre etkin degildir.
X...X Ayar araligi, parametre 34071 ayarina gore degisir. -
3404 OUTPUT1 DSP 3401 SIGNAL1 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin bigimi 9 = DIRECT
FORM tanimlar.
0=+/-0 isaretli/isaretsiz deger. Birim, 3405 OUTPUT 1 UNIT parametresi tarafindan
1=1+/-00 t?.elirlenir.
2= +/-0,00 Ornek PI (3,14159):
— 3404 degeri Gosterge Aralik
S = +°0,000 +70 +3 32768..+32767
4=+0 +-0.0 +3.1
5=+40.0 +/-0,00 +3,14
6 = +0,00 +/-0,000 +3,142
+0 3 0....65535
7=+0,000 +0.0 3.1
+0,00 3,14
+0,000 3,142

8 =BAR METER

Bu uygulama igin gubuk grafigi bulunmamaktadir.

9 = DIRECT

Dogrudan deger. Ondalik nokta yeri ve 6lgum birimleri kaynak sinyaliyle
aynidir.

Not: 3402, 3403 ve 3405...3407 parametreleri etkin degildir.

Gergek sinyal ve parametreler
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3405 OUTPUT1 UNIT 3401 SIGNAL1 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin birimi -
tanimlar.
Not: 3404 OUTPUT1 DSP FORM parametresi DIRECT olarak ayarlandiysa
parametre etkin degildir.
Not: Birim sec¢imi, degerleri donustirmez.
0=NO UNIT Birim segili degil
1=A Amper
2=V Volt
3=Hz Hertz
4=% Yuzde
5=sn Saniye
6=s Saat
7 =rpm Dakikadaki donus sayisi
8 =kh Kilosaat
9=°C Santigrad
11 =mA Miliamper
12=mV Milivolt
3406 OUTPUT1 MIN 3401 SIGNAL1 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin minimum | -
gorintileme degerini tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
Not: 3404 OUTPUT1 DSP FORM parametresi DIRECT olarak ayarlandiysa
parametre etkin degildir.
X...X Ayar araligi, parametre 3401 ayarina gore degisir. -
3407 OUTPUT1 MAX 3401 SIGNAL1 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin maksimum | -
gorintileme degerini tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
Not: 3404 OUTPUT1 DSP FORM parametresi DIRECT olarak ayarlandiysa
parametre etkin degildir.
X...X Ayar araligi, parametre 3401 ayarina gore degisir. -
3408 SIGNAL2 PARAM Gosterge modunda kontrol panelinde gériintilenecek ikinci sinyali belirler. 104
Bkz. parametre 3407 SIGNAL1 PARAM.
0, 102...162 01 OPERATING DATA grubundaki parametre dizini. Orn. 102 = 0102
SPEED. degeri 0 olarak ayarlanirsa sinyal secilmez.
3401 SIGNAL1 PARAM, 3408 SIGNAL2 PARAM ve 3415 SIGNAL3 PARAM
parametre degerlerinin hepsi 0 olarak ayarlanirsa n.A. gérintilenir.
3409 SIGNAL2 MIN 3408 SIGNAL2 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin minimum | -
degeri tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar araligi, parametre 3408 ayarina gore degisir. -
3410 SIGNAL2 MAX 3408 SIGNAL2 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal i¢cin maksimum | -
degeri tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar arali§i, parametre 3408 ayarina gore degisir. -
3411  OUTPUT2 DSP 3408 SIGNAL2 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal icin bigimi 9 =DIRECT
FORM tanimlar.
Bkz. parametre 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3412  OUTPUT2 UNIT 3408 SIGNAL2 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin birimi -

tanimlar.

Bkz. parametre 3405 OUTPUT1 UNIT.

Gergek sinyal ve parametreler
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3413 OUTPUT2 MIN 3408 SIGNAL2 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin minimum | -
gorintileme degerini tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar araligi, parametre 3408 ayarina gore degisir. -
3414 OUTPUT2 MAX 3408 SIGNAL2 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin maksimum | -
goruntileme degerini tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar araligi, parametre3408 ayarina gore degisir. -
3415 SIGNAL3 PARAM Gosterge modunda kontrol panelinde goriintiilenecek Uglinci sinyali belirler. | 105
Bkz. parametre 3407 SIGNAL1 PARAM.
0, 102...162 01 OPERATING DATA grubundaki parametre dizini. Orn. 102 = 0102
SPEED. degeri 0 olarak ayarlanirsa sinyal segilmez.
3401 SIGNAL1 PARAM, 3408 SIGNAL2 PARAM ve 3415 SIGNAL3 PARAM
parametre degerlerinin hepsi 0 olarak ayarlanirsa n.A. gérintilenir.
3416 SIGNAL3 MIN 3415 parametresi tarafindan segilen sinyal i¢cin minimum degeri tanimlar. -
Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar araligi, 3415 SIGNAL 3 PARAM ayarina gore degisir. -
3417 SIGNAL3 MAX 3415 SIGNAL3 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal icin maksimum | -
degeri tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar araligi, 3415 SIGNAL3 PARAM ayarina gore degisir. -
3418 OUTPUT3 DSP 3415 SIGNAL3 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin bicimi 9 = DIRECT
FORM tanimlar.
Bkz. parametre 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3419 OUTPUT3 UNIT 3415 SIGNAL3 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin birimi -
tanimlar.
Bkz. parametre 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3420 OUTPUT3 MIN 3415 SIGNAL3 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin minimum | -
goruntileme degerini tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar araligi, 3415 SIGNAL3 PARAM ayarina gére degisir. -
3421 OUTPUT3 MAX 3415 SIGNAL3 PARAM parametresi tarafindan segilen sinyal igin maksimum | -
gortntileme degerini tanimlar. Bkz. parametre 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Ayar araligi, parametre 3415 ayarina gore degisir. -
99 START-UP DATA Uygulama makrosu. Motor devreye alma verisinin tanimlanmasi.
9902 APPLIC MACRO Uygulama makrosunu seger veya FlashDrop parametre degerlerini 1=ABB
etkinlestirir. Bkz. bélim Uygulama makrolary. STANDARD

1 =ABB STANDARD

Sabit hizli uygulamalar igin standart makro

2 =3-WIRE

Sabit hizli uygulamalar igin 3 telli makro

3 = ALTERNATE

ileri start ve geri start uygulamalari igin alternatif makro

4 =MOTOR POT

Dijital sinyalli hiz kontrol uygulamalari icin motor potansiyometresi

5 =HAND/AUTO

Sdrictye iki kontrol cihazi baglandiginda kullanilacak Man/Oto makrosu:

- Kontrol cihazi 1, EXT1 harici kontrol yeri tarafindan tanimlanan araytz
Uzerinden haberlesir.

- Kontrol cihazi 2, EXT2 harici kontrol yeri tarafindan tanimlanan araytiz
Uzerinden haberlesir.

Belli bir anda EXT1 veya EXT2 aktif olur. Dijital girisi kullanarak EXT1/2
arasinda gegcis saglanir.

Gergek sinyal ve parametreler
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Dizin Ad/Segim

Aciklama

31 = OEM SET LOAD

FlashDrop dosyasiyla tanimlanan FlashDrop parametre degerleri. Parametre
gorinimi, 1677 PARAMETER VIEW parametresi tarafindan belirlenir.

FlashDrop, opsiyonel bir cihazdir. FlashDrop, parametre listesinin hizli bir
sekilde 6zellestiriimesini saglar, yani segili parametreler gizlenebilir. Daha
fazla bilgi igin, bkz. FlashDrop Kullanim Kilavuzu [3AFE68591074 (ingilizce)].

9905 MOTOR NOM VOLT | Nominal motor gerilimini tanimlar. Motor gu¢ plakasindaki degere esit 200
olmalidir. Surtict, motoru giris besleme geriliminden daha yiksek bir (US: 230)
gerilimle besleyemez. 400
Cikis gerilimi (US: 460)
9905 — —
\
\
| ,Clkis frekansi
9907 4
UYARI! Motoru, nominal motor geriliminden daha yuksek bir gerilim
seviyesine sahip bir besleme hattina bagl olan bir strtctiye kesinlikle
baglamayin.
100...300 V (200 V / Gerilim.
US: 230 V Uniteler) Not: Motor izolasyonundaki stres her zaman siiriicii besleme gerilimine
230...690 V (400 V / baglidir. Bu ayni zamanda, motor gerilim nominal degerinin strtctnin
US: 460 V Uniteler) nominal dederinden ve siirliciniin beslemesinden disiik oldugu durum igin
de gecerlidir.
9906 MOTOR NOM CURR | Nominal motor akimini tanimlar. Motor gli¢ plakasindaki degere esit IbN
olmalidir.
0.2...2.0 - Ipy Akim
9907 MOTOR NOM FREQ | Nominal motor frekansini, yani, gikis geriliminin motor nominal gerilimine esit | Eur: 50 /
oldugu frekansi tanimlar: UsS: 60
Alan zayiflama noktasi = Nom. frekans - Besleme gerilimi / Mot nom. gerilim
10,0...500,0 Hz Frekans
9908 MOTOR NOM SPEED | Nominal motor hizini tanimlar. Motor gui¢ plakasindaki degere esit olmalidir. | Tipe gére
degisir
50...30000 rpm Hiz
9909 MOTOR NOM Nominal motor giictinii tanimlar. Motor gl¢ plakasindaki degere esit PN
POWER olmalidir.

0.2...3.0 - Py kW/hp

Glg

Gergek sinyal ve parametreler
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Gergek sinyal ve parametreler
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Hata izleme

Bu bolumin icindekiler

Guvenlik

/N

Bu bolim olasi sebep ve ¢ozim yollariyla birlikte tim alarm ve hata mesaijlarini
igerir.

UYARI! Sidrtcindn bakimi sadece yetkili bir servis mihendisi tarafindan
yapilmalidir. Strtcu tUzerinde ¢alismaya baglamadan dnce ilk sayfalardaki Glivenlik
bolumu icinde yer alan guvenlik talimatlarini okuyun.

Alarm ve hata gostergeleri

Panel gostergesindeki bir alarm ya da hata mesaji normal olmayan surucu
durumunu gésterir. Bu bolimde verilen bilgiler kullanilarak birgok alarm ve hata
nedeni tespit edilebilir ve duzeltilebilir. Duzeltilemiyorsa bir ABB temsilcisiyle iletigsim
kurun.

Resetleme nasil yapilir

Sirdcl, ya kontrol paneli Gzerinde tus takimindaki =7 tusuna basilarak ya dijital
giris Uzerinden ya da besleme gerilimini bir siire boyunca keserek resetlenebilir.
Hata giderildiinde motor yeniden start edilebilir.

Hata tarihgesi

Bir hata tespit edildiginde hata tarihgesinde saklanir. En son hatalar, gerceklestigi
tarih bilgisiyle saklanir.

0401 LAST FAULT, 0412 PREVIOUS FAULT 1 ve 0413 PREVIOUS FAULT 2
parametreleri en son hatalari saklar. 0404...0409 parametreleri en son hatanin
gerceklestigi andaki siricl galisma verilerini gosterir.

Hata izleme
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Surucu tarafindan olusturulan alarm mesajlari

KOD ALARM SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
A2001 OVERCURRENT Cikis akimi limit kontrol6ru aktif. Motor yukinu kontrol edin.
(programlanabilir Hizlanma rampasini kontrol edin (2202 ve 2205).
hata fonksiyonu Motoru ve motor kablosunu (fazlar da dahil olmak
1610) Uzere) kontrol edin.
Ortam kosullarini kontrol edin. Kurulum tesisindeki
ortam sicakhgi 40°C'yi asarsa yuk kapasitesi azalir.
Bkz. bolim Deger kaybi sayfa 110.

A2002 | OVERVOLTAGE DC asiri gerilim kontrol6ru aktif. Yavaslama rampasini kontrol edin (2203 ve 2206).
(programlanabilir Statik veya gegici asiri gerilim olup olmadigini
hata fonksiyonu 6grenmek icin giris besleme hattini kontrol edin.
1610)

A2003 | UNDERVOLTAGE DC dusuk gerilim kontroléri aktif. | Girig besleme kaynagini kontrol edin.
(programlanabilir
hata fonksiyonu
1610)

A2004 | DIRLOCK Yon degisimine izin 1003 DIRECTION parametresi ayarlarini kontrol edin.
verilmemektedir.

A2006 | Al1LOSS Al1 analog giris sinyali 3027 Al1 Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.

(programlanabilir FAULT LIMIT parametresi Analog kontrol sinyal seviyesinin diizgiin olup
hata fonksiyonu telttrafln((j:l?nt.t.anlmlanan limitin olmadigini kontrol edin.
3001, 3027) aftina augt. Baglantilari kontrol edin.

A2009 | DEVICE Sirtcu asin sicakhgi. Alarm sinirt | Ortam kosullarini kontrol edin. Bkz. bolim Deger
OVERTEMP 120°C'dir. kaybi sayfa 110.

Hava akimini ve fanin ¢alismasini kontrol edin.
Motor glictinG surticu gucuyle karsilastirin.

A2010 | MOTOR TEMP Asin yik, yetersiz motor giicu, Motor degerlerini, yiiki ve sogutmayi kontrol edin.
(programlanabilir getersm scl)gutma.v.eyabha;.alll Devreye alma verisini kontrol edin.
hata fonksiyonu evreye aima verisi sebeblyle Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
3005...3009) asiri (veya asiri gérinen) motor . o )

sicakligl. Motoru sogumaya birakin. Motorun diizgiin sekilde
sogutuldugundan emin olun: Sogutma fanini kontrol
edin, sogutma ylzeylerini temizleyin, vb.

A2011 UNDERLOAD Motor yuku, 6rnegin calistirilan Calistirilan ekipmanda bir sorun olup olmadigini

(programlanabilir ekipmaninda bulunan bir serbest kontrol edin.
hata fonksiyonu blrlflérpa"rl?ekanizmay sebebiyle Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
3013...3015) gox dusu. Motor guictinG surtcu gucuyle karsilagtirin.

A2012 | MOTOR STALL Motor, 6rnegin asir yuk veya Motor yikinu ve suriictinin nominal degerlerini
(programlanabilir yetersiz motor giicu sebebiyle kontrol edin.
hata fonksiyonu sikisma bolgesinde calismaktadir. | Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
3010...3012)

A2013 | AUTORESET Otomatik reset alarmi 31 AUTOMATIC RESET parametre grubu ayarlarini

kontrol edin.

A2017 | OFF BUTTON Lokal kontrol kilidi aktifken kontrol | 7606 LOCAL LOCK parametresini kullanarak lokal
panelinden surici stop komutu kontrol modu kilidini devre disi birakin ve tekrar
verildi. deneyin.

A2023 | EMERGENCY Sirlct, acil stop komutu aldi ve Calismaya devam etmenin guvenli olup olmadigini

STOP 2208 EM DEC TIME parametresi kontrol edin.

tarafindan tanimlanan rampa
suresine gore stop yapiyor.

Acil stop butonunu tekrar normal konumuna getirin.

Hata izleme
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KOD ALARM SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
A2026 | INPUT PHASE Ara devre DC gerilimi, eksik giris Giris besleme hatti sigortalarini kontrol edin.
LOSS bgslt:tme hdattl-fa|2| velya yanmig Girig besleme kaynagi dengesizligini kontrol edin.
(programianabilir sigorta nedentyle salinim Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu yapmakta.
3016) DC gerilimi dalgalanmasi nominal
DC geriliminin %14'Unl astiginda
alarm verilir.
KOD SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
A5011 Sirici bagka bir kaynaktan kontrol ediliyor. Siricu kontroliing, lokal kontrol modu olarak
degistirin.
A5012 Donus yonu kilitli. Yo6n degistirmeyi etkinlestir. Bkz. parametre 1003
DIRECTION.
A5013 Calistirma engelleme aktif oldugu icin panel kontroli Calistirma engellemeyi devre disi birakin ve tekrar
devre disl. deneyin. Bkz. parametre 2708 START INHIBIT.
A5014 Sdrlcu hatasi nedeniyle panel kontroll devre digl. Sirucu hatasini resetleyin ve tekrar deneyin.
A5015 Lokal kontrol modu kilidi aktif oldugu igin panel kontrolli | Lokal kontrol kilidini devre digi birakin ve tekrar
devre disi. deneyin. Bkz. parametre 1606 LOCAL LOCK.
A5019 Sifir disinda bir parametre degeri yazmak yasaktir. Sadece parametre resetlemeye izin verilir.
A5022 Parametre yazmaya kargi korumalidir. Parametre degeri salt okunurdur ve degistirilemez.
A5023 Suricu galisirken parametre degisikligine izin verilmez. | Surlclyl durdurun ve parametre degerini degistirin.
A5024 Sdrici gorevi yerine getiriyor. Gorev tamamlanana kadar bekleyin.
A5026 Deger, minimum limitte veya limitin altinda. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5027 Deger, maksimum limitte veya limitin Gzerinde. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5028 Gegersiz deger Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5029 Bellek hazir degil. Tekrar deneyin.
A5030 Gecersiz istek Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5031 Siricu hazir degil, 6rnegin, disik DC gerilimi Giris besleme kaynagini kontrol edin.
nedeniyle.
A5032 Parametre hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Hata izleme
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Surucu tarafindan olusturulan hata mesajlari

KOD HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
FO0001 | OVERCURRENT Cikig akimi, agma seviyesini gegti. | Motor yukuna kontrol edin.
Sdrlcinin agir akim agma Hizlanma rampasini kontrol edin (2202 ve 2205).
degeri, nominal akimin %325'i. Motoru ve motor kablosunu (fazlar da dahil olmak
Uzere) kontrol edin.
Ortam kosullarini kontrol edin. Kurulum tesisindeki
ortam sicakhgi 40°C'yi asarsa yuk kapasitesi azalir.
Bkz. bolim Deger kaybi sayfa 110.

F0002 | DC OVERVOLT Ara devrede asiri DC gerilimi. Asiri gerilim kontrol6riiniin agik oldugundan emin
DC asiri gerilim agma sinirt 200 V | olun (2005 OVERVOLT CTRL parametresi).
surculer igin 420 V.er 400V Fren kiyici ve direncini (eger kullaniliyorsa) kontrol
surictler igin 840 \V'dir. edin. DC asiri gerilim kontrolii, fren kiyici ve direnci

kullanilirken devre disi birakilmalidir.

Yavaslama rampasini kontrol edin (2203 ve 2206).
Statik veya gegici asiri gerilim olup olmadigini
6grenmek icin giris besleme hattini kontrol edin.
Frekans donlsturiicliy fren kiyici ve fren direnci
kullanarak tekrar ¢aligtirin.

FO0003 | DEV OVERTEMP Sirtcu agiri sicakhgi. Hata agma Ortam kosullarini kontrol edin. Bkz. bélim Deger
sinirt 135°C'dir. kaybi sayfa 110.

Hava akimini ve fanin galismasini kontrol edin.
Motor glictinl strtict gucuyle karsilastirin.

F0004 | SHORT CIRC Motor kablolarinda veya motorda Motoru ve motor kablosunu kontrol edin.
kisa devre

F0006 | DC UNDERVOLT Eksik giris besleme hatti fazi, Dustk gerilim kontroloriiniin agik oldugundan emin
yanmis sigorta, dogrultucu olun (2006 UNDERVOLT CTRL parametresi).
koprisi i¢ hatasi veya gok dislk | Girig besleme kaynagdini ve sigortalari kontrol edin.
giris glicl nedeniyle ara devre DC
gerilimi yetersiz.

DC disuk gerilim agma siniri 200
V suricdler igin 162 V ve 400 V
surdcdler igin 308 V'dir.
FO0007 | Al1LOSS Al1 analog giris sinyali 3021 Al1 Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
(programlanabilir FAULT LIMIT parametresi Analog kontrol sinyal seviyesinin diizgiin olup
hata fonksiyonu tarafindan tanimlanan limitin altina olmadigini kontrol edin.
3001, 3021) dustd. Baglantilari kontrol edin.
FO009 | MOT OVERTEMP | Asir yuk, yetersiz motor giicu, Motor degerlerini, yliki ve sogutmayi kontrol edin.
(programlanabilir yetersiz sogutma veya hatali Devreye alma verisini kontrol edin.
hata fonksiyonu devreye almai vers| sebebiyle asin Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
3005...3009) (veya asiri gériinen) motor B o )
sicakligi. Motoru sogumaya birakin. Motorun diizgiin sekilde
sogutuldugundan emin olun: Sogutma fanini kontrol
edin, sogutma ylzeylerini temizleyin, vb.
F0012 | MOTOR STALL Motor, érnegin asir yik veya Motor yukinu ve sirtictiniin nominal degerlerini

(programlanabilir
hata fonksiyonu
3010...3012)

yetersiz motor giicii sebebiyle
sikisma bdlgesinde calismaktadir.

kontrol edin.
Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.

Hata izleme
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KOD HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

F0014 | EXT FAULT 1 Harici hata 1 Harici cihazlarda hata olup olmadigini kontrol edin.
(programlanabilir Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu
3003)

F0015 | EXT FAULT 2 Harici hata 2 Harici cihazlarda hata olup olmadigini kontrol edin.
(programlanabilir Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu
3004)

F0016 | EARTH FAULT Sirtcl, motor veya motor Motoru kontrol edin.

(programlanabilir k?tplosunda toprak hatasi tespit Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.

hata fonksiyonu et Motor kablosunu kontrol edin. Motor kablo uzunlugu

3017) maksimum spesifikasyonlarini gegmemelidir. Bkz.
bolim Motor baglantisi sayfa 114.

F0017 | UNDERLOAD Motor yiku, érnegin calistirilan Calistirilan ekipmanda bir sorun olup olmadigini
(programlanabilir ekipmanda bulunan serbest kontrol edin.
hata fonksiyonu blrslér?ja"r;ekanizma& sebebiyle Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
3013...3015) GoK dUgUK. Motor glictinG surlicl guciyle karsilastirin.

F0018 | THERM FAIL Sdrlci dahili hatasi. Surrtict dahili | Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.

sicaklik 6lgiimi igin kullanilan
termistor agik veya kisa devreli.

F0021 | CURR MEAS Sdrlci dahili hatasi. Akim 6lgiim Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

araligi digindadir.

F0022 | INPUT PHASE Ara devre DC gerilimi, eksik giris Giris besleme hatti sigortalarini kontrol edin.
LOSS besleme h:tt|'fa]12| velya yanmig Girig besleme kaynagi dengesizligini kontrol edin.
(programlanabilir S|gortakne enyle saiinim Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu yapmakta.

3016) DC gerilimi dalgalanmasi nominal
DC geriliminin %14'Unu astiginda
hata agmasi meydana gelir.

F0026 | DRIVE ID Dahili strtict kodu hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

F0027 | CONFIG FILE Dahili konfigirasyon dosyasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

hatasi

F0034 | MOTOR PHASE Eksik motor fazi nedeniyle motor Motoru ve motor kablosunu kontrol edin.

devresi hatasi.

F0035 | OUTP WIRING Hatali giris besleme ve motor Giris besleme baglantilarini kontrol edin.
(programlanabilir kablo baglantisi (6rnegin, giri Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu besleme kablosu striici motor
3023) baglantisina baglanmisg).

F0036 | INCOMPATIBLE Yuklenen yazilim uyumlu degil. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

SW
FO0101 | SERF CORRUPT Hatali Seri Flash ¢ip dosya sistemi | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
F0103 | SERF MACRO Seri Flash ¢ipinde aktif makro Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

dosyasi yok

Hata izleme
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KOD HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
F0201 | DSP T1 Sistem hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
OVERLOAD
F0202 | DSP T2
OVERLOAD
F0203 | DSP T3
OVERLOAD
F0204 | DSP STACK
ERROR
F0206 | MMIO ID ERROR Dahili I/0 Kontrol karti (MMIO) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
hatasi
F1000 | PAR HZRPM Hatali hiz/frekans limiti parametre | Parametre ayarlarini kontrol edin. Asagidakiler
ayari uygulanmahdir:
2007 < 2008,
200719907 ve 2008/9907 aralik dahilinde.
F1003 | PAR Al SCALE Hatali Al analog girisi sinyal 13 ANALOG INPUTS parametre grubu ayarlarini

olceklendirmesi

kontrol edin. Asagidakiler uygulanmalidir:
1301 < 1302.

Hata izleme
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Bakim

Bu bolumin icindekiler

Bu bolimde 6nleyici bakim talimatlari yer almaktadir.

Guvenlik

kilavuzun ilk sayfalarinda yer alan Glivenlik bélimindeki talimatlari okuyun.

f UYARI! Cihazlar tizerinde herhangi bir bakim iglemi gergeklestirmeden dnce bu
Gulvenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya 6lum ile sonuglanabilir.

Bakim araliklan

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa strlci ¢ok az bakim gerektirir. Tabloda,
ABB tarafindan 6nerilen rutin bakim araliklari yer almaktadir.

Bakim Aralik Talimat

Kondansatorlerin yenilenmesi Depolandiginda her iki yilda bir | Bkz. Kondansatérier, sayfa 108.

Sogutma faninin degistiriimesi Her bes yilda bir Bkz. Fan sayfa 107.
(kasa tipleri R1...R2)

Fan

Sirdcinin sogutma faninin Gmri minimum 25 000 calisma saatidir. Gergek 6mdir,
surdcunun kullanimi ve ortam sicakligina gore degigir.

Fan arizasi, fan yataklarindan gelen sesin artmasindan anlasilabilir. Srtcl bir
prosesin kritik bir bdlimUnde galistiriliyorsa, bu belirtiler ortaya ¢gikmaya baslar
baslamaz fan degisiminin gergeklestiriimesi tavsiye edilir. Degistirilecek fanlar
ABB’den temin edilebilir. Belirlenmis ABB yedek parcalari disinda baska parca
kullanmayiniz.

Bakim
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Fanin degistiriimesi (R1 ve R2)

Sadece R1 ve R2 kasa boyutlarinda fan bulunmaktadir; RO kasa boyutunda dogal
sogutma bulunmaktadir.

1. Surlcuyd durdurun ve AC glc kaynagiyla baglantisini kesin.
2. Suricude NEMA 1 secenegi varsa basligi ¢ikarin.

3. Bir tornavida kullanarak fan tutucuyu siriict kasasindan ¢ikarin ve menteseli fan
tutucuyu 6n kenarindan hafifce yukari dogru kaldirin.

Fan kablosunu klipsten kurtarin.
Fan kablosunu gikarin.
Fan tutucuyu menteselerinden c¢ikarin.

Fani, fan tutucu ile birlikte ters sekilde takin.

© N o o A

Yeniden eneriji verin.

\ S ; ..E ’ ‘.’1';
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Kondansatorler

Yenileme

Surdcu iki yil boyunca depolandiysa kondansatorler yenilenmelidir. Seri
numarasindan Uretim tarihinin nasil 6grenilecedi hakkinda bilgi igin 78 numarali
sayfadaki tabloya basvurun. Kondansatérlerin yenilenmesi hakkinda bilgi igin bkz.
Kondansatér yenileme kilavuzu [3AFE64059629 (ingilizce)].

Kontrol paneli

Temizleme

Kontrol panelini temizlemek i¢in yumusak nemli bir bez kullanin. Ekran camini
gizecek sert temizleyicilerden kaginin.

Bakim
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Teknik veriler

Bu bolumin icindekiler

Bu boélimde degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi teknik spesifikasyonlar ve
ayrica CE ve diger isaretler icin gereksinimleri yerine getirme kosullari yer
almaktadir.

Nominal Degerler

Akim ve gug¢

Akim ve gug degerleri agsagida verilmektedir. Simgeler, tablonun alt kisminda
aciklanmaktadir.

Tip Girig Cikig Kasa
ACS150- 12,1dak/ tipi
hn Ly 10dak I2maks PN
x=E/U A A A A kW HP
1-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6.1 24 3.6 4.2 0,37 0.5 RO
01x-04A7-2 11,4 4.7 71 8.2 0,75 1 R1
01x-06A7-2 16,1 6.7 10,1 11,7 1.1 1.5 R1
01x-07A5-2 16,8 7.5 1,3 13,1 1.5 2 R2
01x-09A8-2 21,0 9.8 14,7 17,2 2.2 3 R2
3-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 3.6 24 3.6 4.2 0,37 0.5 RO
03x-03A5-2 5.0 3.5 5.3 6.1 0,55 0,75 RO
03x-04A7-2 6.7 4.7 71 8.2 0,75 1 R1
03x-06A7-2 9.4 6.7 10,1 1,7 1.1 1.5 R1
03x-07A5-2 9.8 7.5 11,3 13,1 1.5 2 R1
03x-09A8-2 11,8 9.8 14,7 17,2 2.2 3 R2
3-faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2.2 1.2 1.8 2.1 0,37 0.5 RO
03x-01A9-4 3.6 1.9 2.9 3.3 0,55 0,75 RO
03x-02A4-4 4.1 24 3.6 4.2 0,75 1 R1
03x-03A3-4 6.0 3.3 5.0 5.8 1.1 1.5 R1
03x-04A1-4 6.9 4.1 6.2 7.2 1.5 2 R1
03x-05A6-4 9.6 5.6 84 9.8 2.2 3 R1
03x-07A3-4 11,6 7.3 11,0 12,8 3 3 R1
03x-08A8-4 13,6 8.8 13,2 15,4 4 5 R1

00353783.xIs E

Teknik veriler
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Simgeler
Giris
I surekli rms girig akimi
Cikis
LN kesintisiz rms akim1.%50 asin yike her on dakikada bir dakika boyunca izin

veriimektedir.

> 1dakiodak ~ Maksimum (%50 agin yik) akima her on dakikada bir dakika boyunca izin
verilmektedir.

bmaks maksimum c¢ikis akimi. Startta iki saniye siiresince, diger durumlarda surucu
sicakhiginin izin verdigi sireyle.

Py tipik motor guict. Kilowatt glic nominal degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin gogunda
gegerlidir. Kilowatt glic nominal degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin gogunda
gegerlidir.

Boyutlandirma

Akim nominal degerleri, bir gerilim araligindaki besleme geriliminden bagimsizdir. Tabloda belirtilen
nominal motor glicline ulagmak igin, striiciinin nominal akimi nominal motor akimindan yliksek veya
ona esit olmasi gerekir.

Not 1: izin verilen maksimum motor giicii 1.5 - Py ile sinirlandiriimigtir. Eger limitin izerine gikilirsa,
motor ve akim otomatik olarak sinirlandirilacaktir. Fonksiyon siriiciiniin giris kdprisini agiri
ylklemeye karsi korur.

Not 2: Degerler, 40°C (104°F) ortam sicaklgi igin gegerlidir.

Deger kaybi
Kurulum tesisinin ortam sicakligi 40°C (104°F) Uzerine cikarsa veya ylkseklik 1000 metreyi (3300 ft)
gecerse yuk kapasitesi azalir.

Sicakliga bagli nominal deder kaybi

+40°C...+50°C (+104°F...+122°F) sicaklik araliginda nominal ¢ikis akimi her ek 1°C (1,8°F) igin %1
duser. Cikis akimi, nominal disus degeri tablosunda verilen akimin disis faktori ile garpiimasiyla
hesaplanir.

Ornegin ortam sicakh@i 50°C (+122°F) oldugunda nominal diiglis degeri faktéri %100 - 1 °% -10°C =
%90 veya 0.90. Cikig akimi bu durumda 0,90 - /5 olur.

Yiikseklige baglh nominal deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000...2000 m (3300...6600 ft) zerindeki yuksekliklerde her 100 m (330 ft) icin
deger kaybi %1'dir.

Anahtarlama frekansina gére nominal deger kaybi

Eger 8 kHz anahtarlama frekansi (bkz. parametre 2606) kullanilirsa:
* I,y degerini RO igin %75 veya R1...R2 i¢in %80'e dislrin ve

» Sdrdcinin dahili sicakhdi 110°C'yi gectiginde anahtarlama frekansini azaltan parametrenin 2607
SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON) olmasini saglayin. Daha fazla bilgi icin, bkz. 2607 parametresi.

Eger 12 kHz anahtarlama frekansi (bkz. parametre 2606) kullanilirsa:
* RO igin /5y degerini %50'ye veya R1...R2 icin %65'e dusurin ve ortam sicakligini 30°C'ye (86°F)
dislrin ve

» Sdrdcunin dahili sicakhdi 100°C'yi gegtiginde anahtarlama frekansini azaltan parametrenin 2607
SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON) olmasini saglayin. Daha fazla bilgi icin, bkz. 2607 parametresi.
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Asagidaki tablo nominal yiikteki ana devre ile minimum (I/O kullanimda degil) ve
maksimum yUk (tim dijital girisler acik durumda ve fan kullanimda) altindaki kontrol
devresinin 1s1 yayillimini belirtmektedir. Toplam isi yayilimi ana devre ve kontrol
devrelerindeki I1s1 yayllimlarinin toplamidir.

Tip Is1 yayilimi Hava akisi
ACS150- Ana devre Kontrol devresi
x=E/l Nominal Iy ve Ly Min Maks
w BTU/Hr w BTU/Hr w BTUMr | m%saat | ft¥/dak

1-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 25 85 6.3 22 12,3 42 - -

01x-04A7-2 46 157 9.6 33 16,0 55 24 14

01x-06A7-2 71 242 9.6 33 16,0 55 24 14

01x-07A5-2 73 249 10,6 36 171 58 21 12

01x-09A8-2 96 328 10,6 36 171 58 21 12
3-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A4-2 19 65 6.3 22 12,3 42 - -

03x-03A5-2 31 106 6.3 22 12,3 42 - -

03x-04A7-2 38 130 9.6 33 16,0 55 24 14

03x-06A7-2 60 205 9.6 33 16,0 55 24 14

03x-07A5-2 62 212 9.6 33 16,0 55 21 12

03x-09A8-2 83 283 10,6 36 171 58 21 12
3-faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 11 38 6.7 23 13,3 45 - -

03x-01A9-4 16 55 6.7 23 13,3 45 - -

03x-02A4-4 21 72 10,0 34 17,6 60 13 8

03x-03A3-4 31 106 10,0 34 17,6 60 13 8

03x-04A1-4 40 137 10,0 34 17,6 60 13 8

03x-05A6-4 61 208 10,0 34 17,6 60 19 11

03x-07A3-4 74 253 14,3 49 21,5 73 24 14

03x-08A8-4 94 321 14,3 49 21,5 73 24 14

00353783.xIs E

Teknik veriler



112

Gug kablosu boyutlari ve sigortalar

Nominal akimlar (/) i¢in kablo boyutlari ve bunun yani sira giris besleme
kablosunun kisa devre korumasi igin karsilik gelen sigorta tipleri asagidaki tabloda
gosterilmektedir. Tabloda verilen nominal sigorta akimlari belirtilen sigorta tipleri igin
maksimum degerlerdir. Daha kuglk sigorta degerlerinin kullaniimasi durumunda
sigortanin rms akim degerinin 709 numarali sayfadaki deger tablosunda verilen
nominal /4y akimindan daha blyuk olup olmadigini kontrol edin. %150 gikis guci
gerekiyorsa /4y akimini 1,5 ile garpin. Bkz. bolum Gli¢ kablolarinin segilmesi sayfa

23.

Sigortalarin ¢alisma siiresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin olun.
Calisma suresi, sigorta tipine, besleme sebekesi empedansina ve bunlarin yani sira
besleme kablosunun kesit alani, malzemesi ve uzunluguna baghdir. gG veya T
sigortalarinda 0,5 saniyelik ¢alisma slresinin asiimasi durumunda ultra hizh (aR)
sigortalar genelde ¢alisma sliresini makul bir seviyeye disurecektir.

Not: Daha buyuk sigortalar kullaniimamalidir.

Tip Sigortalar Cu iletkeninin boyutu
ACS150- IEC (500 V) UL (600 V) U1, V1, W1, U2, | BRK+ ve BRK-
x = E/U V2 ve W2
A Tip A Tip mm2 AWG mm2 AWG
(IEC60269)
1-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 gG 10 ULSINfT| 2.5 14 25 14
01x-04A7-2 16 gG 20 ULSINfT| 2.5 14 25 14
01x-06A7-2 20 gG 25 ULSINfT| 2.5 10 2.5 12
01x-07A5-2 25 gG 30 ULSINfT| 2.5 10 2.5 12
01x-09A8-2 35 gG 35 ULSINfT| 6.0 10 6.0 12
3-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 gG 10 ULSINfT| 2.5 14 25 14
03x-03A5-2 10 gG 10 ULSINfT| 2.5 14 25 14
03x-04A7-2 10 gG 15 ULSINfT| 2.5 14 2.5 14
03x-06A7-2 16 gG 15 ULSINfT| 2.5 12 2.5 12
03x-07A5-2 16 gG 15 ULSINfT| 2.5 12 25 12
03x-09A8-2 16 gG 20 ULSINfT| 2.5 12 25 12
3-faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 gG 10 ULSINfT| 2.5 14 25 14
03x-01A9-4 10 gG 10 ULSINfT| 2.5 14 2.5 14
03x-02A4-4 10 gG 10 ULSINfT| 2.5 14 2.5 14
03x-03A3-4 10 gG 10 ULSINfT| 2.5 12 25 12
03x-04A1-4 16 gG 15 ULSINfT| 2.5 12 25 12
03x-05A6-4 16 gG 15 ULSINfT| 2.5 12 25 12
03x-07A3-4 16 gG 20 ULSINfT| 2.5 12 25 12
03x-08A8-4 20 gG 25 ULSINfT| 2.5 12 25 12
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Gl kablolari: terminal boyutlari, maksimum kablo ¢aplari ve sikma

momentleri

Giris besleme, motor kablosu ve fren direnci terminal boyutlari, kabul edilen kablo
caplari ve sikma momentleri asagida verilmektedir.

Kasa Maks U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ ve BRK- PE
tipi kaabllo Terminal (esnek/saglam) Sikma  |Kelepge kapasitesi (som veya telli) Sikma
NEMA 1 igin Min Maks momenti Min Maks momenti
mm | ing mm2 | AWG mm2 AWG | Nm [Ibfing| ™M2 AWG mm2 AWG 1.2 11
RO 16 | 0,63 |0.2/0,25| 24 4.0/6.0 10 0.8 7 1.5 14 25 3 1.2 11
R1 16 | 0,63 |0.2/0,25| 24 4.0/6.0 10 0.8 7 1.5 14 25 3 1.2 11
R2 16 | 0,63 |0.2/0,25| 24 4.0/6.0 10 0.8 7 1.5 14 25 3 1.2 11

00353783.xls E

Boyutlar, agirliklar ve glirultu

Boyutlar, agirliklar ve gurilti asagida her bir koruma derecesi igin ayri tablolar
halinde verilmektedir.

Kasa Boyutlar ve agirhiklar Giriilti
tipi IP20 (pano) / UL agik
H1 H2 H3 w D Agirhik Ses
seviyesi
mm ing mm in¢g mm ing mm ing mm in¢g kg Ib dBA
RO 169 | 6.65 | 202 | 7.95 | 239 | 9,41 70 276 | 142 | 5,59 1.1 24 50
R1 | 169 | 6.65 | 202 | 795 | 239 | 941 | 70 | 276 | 142 | 559 [1.311.21[2.9/26 " 60
R2 169 | 6.65 | 202 | 7.95 | 239 | 9,41 105 | 413 | 142 | 5,59 1.5 3.3 60
N Un =200...240 V: 1.3 kg /2.9 b, Uy =380...480V: 1.2kg /2.6 Ib 00353783.xls E
Kasa Boyutlar ve agirhiklar Giirulti
tipi IP20 / NEMA 1
H4 H5 w D Agirlik Ses
seviyesi
mm ing mm ing mm ing mm ing kg Ib dBA
RO 257 | 10,12 | 280 | 11,02 | 70 276 | 142 | 5,59 1.5 3.3 50
R1 | 257 [ 10,12 280 [ 11,02 70 | 276 | 142 | 559 [1.7/1.62)[3.7/3.5?) 60
R2 257 | 10,12 | 282 | 11,10 | 105 | 4.13 | 142 | 5,559 1.9 4.2 60
2) Uy =200...240 V: 1.7 kg / 3.7 Ib, Uy = 380...480 V: 1.6 kg / 3.5 Ib 00353783.xIs E
Simgeler

IP20 (pano) / UL acik

H1 montaj pargalari ve kelepge plakasi olmadan yikseklik

H2 montaj pargalari varken ve kelepge plakasi olmadan yukseklik
H3 montaj parcgalari ve kelepge plakasi varken yukseklik

IP20 / NEMA 1

H4 montaj pargalari ve baglanti kutusu varken yukseklik

H5 montaj pargalari, baglanti kutusu ve baslik ile yikseklik
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Besleme gerilimi baglantisi

Gerilim (U4)

Kisa devre kapasitesi

Frekans
Dengesizlik

Temel gii¢ faktorii (cos phiq)

Motor baglantisi

200 VAC surucduler igin 200/208/220/230/240 VAC 1 fazl

200 VAC sirlculer igin 200/208/220/230/240 VAC 3 fazli

400 VAC surucduler igin 380/400/415/440/460/480 VAC 3 fazli

Varsayilan olarak konvertér nominal geriliminden %10 sapmaya izin verilmektedir.

IEC 60439-1'e uygun olarak giris besleme baglantisinda maksimum izin verilen muhtemel
kisa devre akimi 100 kA'dir. Suriici, strdcinin maksimum nominal geriliminde
100 kA rms'den fazla simetrik amper saglayamayan bir devrede kullanim igin uygundur.

50/60 Hz £ %5, maksimum degisim orani %17/s
Fazdan faza nominal girig geriliminin maks %3’G.
0.98 (nominal yikte)

Voltaj (U,)

Kisa devre korumasi
(IEC 61800-5-1, UL 508C)
Frekans

Frekans ¢ozunurligi
Akim

Giig limiti

Alan zayiflatma noktasi
Anahtarlama frekansi

Maksimum tavsiye edilen
motor kablosu uzunlugu

0 - U4, 3 fazli simetrik, alan zayiflama noktasinda Umax
Motor cikisi, IEC 61800-5-1 ve UL 508C'ye uygun olarak kisa devreye karsi korumalidir.

Skaler kontrol: 0...500 Hz

0.01 Hz

Bkz. bolim Nominal Degerler sayfa 109.
1.5- Py

10...500 Hz

4, 8 veya 12 kHz

RO: 30 m (100 ft), R1...R2: 50 m (165 ft)

Cikis bobinleri kullanildiginda motor kablosu uzunlugu RO igin 60 m'ye (195 ft) ve R1...R2
icin 100 m'ye (330 ft) kadar uzatilabilir.

Avrupa EMC Ydénergeleriyle uyumluluk amaciyla asagdidaki tabloda 4 kHz anahtarlama
frekansi igin belirtilen kablo uzunluklarini kullanin. Bu uzunluklar, siriicinin dahili EMC
filtresi veya opsiyonel bir harici EMC filtresiyle kullanim igin verilmistir.

4 kHz anahtarlama frekansi | Dahili EMC filtresi Opsiyonel harici EMC filtresi

ikinci gevre 30 m (100 ft) Sonradan eklenecek

(kategori C3 )

Birinci ¢evre - Sonradan eklenecek

(kategori C2 1))

") Bkz. yeni terimler, bslim IEC/EN 61800-3 (2004) ile uyumiuluk sayfa 119.
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Analog girig X1A: 2

Yardimci gerilim X1A: 4
Dijital girisler X1A:7...11
(frekans girisi X1A: 11)

Role gikigi X1B: 12...14

Gerilim sinyali, tek kutuplu
Akim sinyali, tek kutuplu
Cozunurlik
Hassasiyet

Gerilim

Tip

Frekans girigi

Giris empedansi

Tip

Maks. anahtarlama gerilimi
Maks. anahtarlama akimi
Maks. slrekli akim

Fren direnci baglantisi

0(2)...10 V, Ry, > 312 kohm

0 (4)...20 mA, Ry, = 100 ohm

%0.1

%1

24 VDC % %10, maks. 200 mA

Dahili veya harici beslemeli 12...24 VDC
PNP ve NPN

darbe katari 0...16 kHz (sadece X1A: 11)
2.4 kohm

NO + NC

250 VAC /30 VDC
0.5A/30VDC;5A/230 VAC

2Arms

Kisa devre korumasi

(IEC 61800-5-1, IEC 60439-1,

Fren direnci ¢ikigl, IEC/EN 61800-5-1 ve UL 508C'ye uygun olarak kisa devreye karsi
kosullu korumalidir. Dogru sigorta segimi igin lokal ABB temsilcinizle iletisim kurun.

UL 508C) Nominal kosullu kisa devre akimi IEC 60439-1'e ve Kisa devre test akimi UL 508C'ye
uygun olarak 100 kA'dir.
Verim
Sirlict boyutu ve segeneklere bagli olarak nominal gl¢ seviyesinde %95 - 98 arasindadir
Sogutma
Metot RO: Dogal sogutma. R1...R2: Dahili fan, asagidan yukariya akis yoni.

Siiruiciui ¢cevresindeki bos
alan

Koruma siniflari

Bkz. bolim Mekanik kurulum, sayfa 19.

IP20 (pano kurulumu) / UL acik: Standart muhafaza. Kontak ekranlama gereksinimlerini
karsilamak igin surtict bir pano igine kurulmalidir.

IP20 / NEMA 1: Baslik ve baglanti kutusu dahil olmak tzere opsiyonel bir setle

saglanmaktadir.
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Ortam Kosullari

Sirtcunin ortam kosullari sinirlari asagida verilmektedir. Stiriict kontrolli 1sitmali bir
kapali mekanda kullaniimaldir.

Calisma
sabit kullanim igin kurulur

Depolama
koruyucu paket igcinde

Nakliye
koruyucu paket iginde

Kurulum yerinin yiiksekligi

deniz seviyesinin 0 - 2000 m
(6600 ft) Gzerinde

[1000 m (3300 ft) ustindeki

yukseklikler icin, bkz. bélim
Deger kaybi sayfa 110]

Hava sicakligi

-10 - +50°C (14 - 122°F).
Donma olmamalidir. Bkz.
blm. Deger kaybi sayfa 110.

-40/ +70°C (-40 / +158°F)  |-40/ +70°C (-40 / +158°F)

Bagil nem

%0 - 95% Maks. %95 Maks. %95

Yogusmasiz. Korozif gazlarin bulunmasi durumunda maks. izin verilen bagil nem %60'dir.

Kirlilik diizeyleri
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

iletken toz olmamalidir.

IEC 60721-3-3'e gore,
kimyasal gazlar: 3C2 sinifi
kati parcalar: 3S2 sinifi.

ACS150 muhafaza sinifina
uygun temiz hava
kosullarinda kurulmaldir.
Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve
elektrik agisindan iletken
tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

IEC 60721-3-1" gore,
kimyasal gazlar: Sinif 1C2
kati parcalar: Sinif 1S2

IEC 60721-3-2'ye gobre,
kimyasal gazlar: 2C2 sinifi
kati pargalar: 2S2 sinifi

Sintisoidal titregim
(IEC 60721-3-3)

IEC 60721-3-3'e gore test
edilmistir, mekanik kosullar:
Sinif 3M4

2...9Hz, 3.0 mm (0,12 ing)
9...200 Hz, 10 m/s? (33 ft/s?)

Sok
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

- ISTA 1A'ya gore.
Maks. 100 m/s? (330 ft/s2),
11 ms.

ISTA 1A'ya gore.
Maks. 100 m/s? (330 ft/s2),
11 ms.

Serbest diisme

Kullanilamaz 76 cm (30 ing) 76 cm (30 ing)

Malzemeler

Siiriicii muhafazasi

Ambalaj
Elden Cikarma

* PC/ABS 2 mm, PC+%10GF 3 mm ve PA66+%25GF 2 mm, hepsi renkli NCS 1502-Y
(RAL 9002 / PMS 420 C)

+ sicak batirmali ginko kaplamali 1.5 mm celik levha , kaplama kalinligi 20 mikrometre

» haddeden gekilmis aliminyum AISi.
Oluklu karton.

Sirlcu enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin yeniden dénlsimu yapilmasi gereken
ham maddeler icermektedir. Paket materyalleri gevreye uyumlu ve donustirilebilir
Ozelliktedir. TUm metal parcalar dénusturulebilir. Plastik parcalar ya dénusturilebilir, ya da
kontrollii sartlar altinda yerel yonetmelikler uyarinca yakilabilir. DénGstirUlebilir pargalarin
cogu donustirulebilir isaretiyle isaretlenmistir.

Dénustirme yapmak miamkun degilse, elektrolitik kondansatérler ve basili devre panolari
hari¢ tim pargalar toprakla doldurulabilir. DC kondansatérler AB’de tehlikeli atik olarak
siniflandirilacak kursun igeren elektrolit ve basili devre panolar icermektedir. Yerel
kanunlara uygun olarak ¢ikartiimal ve kullaniimalidir.

Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha detayli donlstlirme talimatlari igin litfen
yerel ABB dagitimcinizla baglantiya geginiz.
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Yururlukteki standartlar

Sirlci asagidaki standartlara uygundur:

IEC/EN 61800-5-1 (2003)  Ayarlanabilir frekansh a.c. suriiciler i¢in elektriksel, termik ve galigma glvenligi

gereksinimleri

IEC/EN 60204-1 (1997) + Makine glivenligi. Makinelerin elektrik techizatlari. Bolim 1: Genel gereksinimler.

Degisiklik A1 (1999) Uygunluk gerektiren kosullar: Makinenin nihai montajcisi asagidakilerin kurulumundan

.

.

UL 508C

CE isareti

sorumludur
- acil stop cihazi
- besleme kesme aygiti.

IEC/EN 61800-3 (2004) Ayarlanabilir hizl elektrikli glic strtict sistemleri. Bélum 3: EMC gereksinimleri ve 6zel test

yéntemleri
Guvenlik, Gug¢ Dénusuim Teghizati igin UL Standardi, tglincu baski.

Sirtcinizin gegerli isaretleri igin tip tanimlama etiketine basvurun.

Sdricinin, Avrupa Algak Gerilim ve EMC yénergeleri (93/68/EEC yonergesiyle degistirilen 73/23/EEC
Yonergesi ve 93/68/EEC yonergesiyle degistirilen 89/336/EEC Yonergesi) hikkiimlerine uygun
oldugunu belirtmek amaciyla siriictilerde CE isareti bulunmaktadir.

EMC Yoénergesiyle uyumluluk

EMC Yonergesinde, Avrupa Birliginde kullanilan elektrik ekipmanlarinin bagisiklik ve emisyonlari ile
ilgili kosullar yer almaktadir. EMC Griin standardi [EN 61800-3 (2004)], surictler igin belirtilen
gereksinimleri kargilamaktadir.

EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk

Bkz. sayfa 119.

@ c-Tick isareti

Sirucunizin gegerli isaretleri i¢in tip tanimlama etiketine basvurun.

C-Tick isareti Avustralya ve Yeni Zelanda'da gerekmektedir. Sirliciide bir C-Tick isareti bulundugunda
bu isaret, ilgili standartla (IEC 61800-3 (2004) uyumlu oldugunu belirtir — Ayarlanabilir hizli elektrikli gi¢
surilcusu sistemleri — Bolim 3: 6zel test yontemlerini iceren EMC uriin standardi), Trans-Tasman
Elektromanyetik Uyumluluk Semasi tarafindan Zorunlu Kilinmistir.

Trans-Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi (EMCS), Avustralya iletisim Dairesi (ACA) ve Yeni

Zelanda Ekonomik Gelisim Bakanliginin (NZMED) Radyo Spektrum Yonetim Grubu (RSM) tarafindan
Kasim 2001'de yirurlige konulmustur. Bu semanin amaci, elektrikli/elektronik triinlerden kaynaklanan
emisyonlar i¢in teknik sinirlar belirleyerek radyo frekansi spektrumunu korumaktir.

IEC 61800-3 (2004) ile uyumluluk

Bkz. sayfa 119.
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UL isareti

Sirtcinizin gegerli isaretleri igin tip tanimlama etiketine basvurun.

UL kontrol listesi

Girig besleme baglantisi - Bkz. bolim Besleme gerilimi baglantisi sayfa 114.

Cihaz baglantisinin kesilmesi (baglanti kesme yontemleri) - Bkz. bélim Besleme kesme cihazi
sayfa 21.

Ortam kosullar - Siriiciler, 1sitmall ve kontrollii kapali mekanlarda kullanim igin tasarlanmigtir. Ozel
sinirlar i¢in bkz. Ortam Kosgullari, sayfa 116.

Giris kablosu sigortalari - ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi, Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve
tim yirurlikteki yerel yasarlarla uygun olarak saglanmalidir. Bu gereksinimin karsilanmasi igin bélim
Gli¢ kablosu boyutlari ve sigortalar sayfa 112 iginde verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Kanada'da gergeklestirilecek kurulumlar igin dal devresi korumasi Kanada Elektrik Yasalarina ve
yurlrlikteki tim yerel yasalara uygun olarak saglanmalidir. Bu gereksinimin karsilanmasi igin bélim
Gli¢ kablosu boyutlari ve sayfa 112 iginde verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Gii¢ kablosu segimi - Bkz. bélim Gli¢ kablolarinin secilmesi sayfa 23.

Giic kablosu baglantilari + Baglanti semasi ve sikma momentleri igin, bkz. bélim Gli¢ kablolarinin
baglanmasi sayfa 30.

Asin yiik korumasi - Siriici, Ulusal Elektrik Yasasina (US) uygun olarak asiri yiik korumasi
saglamaktadir.

Frenleme - Siriicude dahili olarak bir fren kiyici bulunmaktadir. Uygun boyutlu fren direngleriyle birlikte
kullanildiginda fren kiyici, strlcinin rejeneratif enerjiyi (normalde ¢ok hizli yavaslayan motorla ilgilidir)
dagitmasini saglar. Fren direnci segimi bolim Fren direnci baglantisi 115 numarali sayfada
anlatiimaktadir.

IEC/EN 61800-3 (2004) Tanimlari

EMC'nin agilimi, Electromagnetic Compatibility (Elektromanyetik uyumluluktur). Elektriksel/elektronik
ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz sekilde calisabilmesidir. Benzer sekilde,
ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger Urlin veya sistemleri bozmamali ve parazite neden
olmamalidir.

Birincil gevre, yasama amaciyla kullanilan binalari besleyen alcak gerilim sebekesine bagh kuruluslar
icermektedir.

ikincil gevre, dogrudan yasama amaciyla kullanilmayan tesisleri besleyen sebekeye bagl kuruluslari
icermektedir.

C2 kategorisi siirtictiler: nominal gerilimi 1000 V altinda olan ve birincil gevrede kullanildiginda sadece
bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye alinmasi gereken suriciiler. Not: Profesyonel terimi,
EMC yonleri de dahil olmak Gzere gi¢ surlict sistemlerini kurmak ve/veya devreye almak igin gereken
becerilere sahip bir kisi veya kurulus anlamina gelmektedir.

C2 kategorisi, 6nceki sinif birincil cevre kisitli dagitimiyla ayni EMC emisyon sinirlarini igermektedir.
EMC standardi IEC/EN 61800-3, artik stricinin dagitimini kisittamamaktadir ancak kullanimi,
kurulumu ve devreye alinmasi tanimlanmaktadir.

C3 kategorisi: nominal gerilimi 1000 V altinda olan, sadece ikincil gevrede kullanim amaciyla
tasarlanmis olan surdciler.

C3 kategorisi, 6nceki sinif ikincil cevre kisitsiz dagitimiyla ayni EMC emisyon sinirlarini icermektedir.

Teknik veriler
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IEC/EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk

Sirtcinin uyumluluk performansi, IEC/EN 61800-3, ikincil gevre gereksinimlerine uygundur (IEC/
EN 61800-3 tanimlari igin bkz. sayfa 7718). IEC/EN 61800-3 emisyon sinirlariyla uyumluluk asagida
anlatilan kosullarla saglanmaktadir.

Birincil gevre (C2 kategorisi siirticiiler)
Daha sonradan eklenecek.

UYARI! Ev ortaminda bu Uriin radyo parazitine neden olabilir, bu durumda ek hafifletme élgimleri
gerekli olabilir.

Ikincil gevre (C3 kategorisi siirtictiler)
Dahili EMC filtresi bagh (EMC'deki vida yerinde) ya da opsiyonel EMC filtresi takili.

Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda agiklanan sekilde secilmesi.
Sdricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

Hp DD~

Dahili EMC filtresiyle: motor kablo uzunlugu 30 m (100 ft) ve 4 kHz anahtarlama frekansi.
Opsiyonel harici filtreyle: motor kablosu uzunlugu xx (sonradan eklenecek) ve 4 kHz anahtarlama
frekansi.

UYARI! C3 kategorisi bir siirlicii, yasama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen algak gerilim genel
sebekesine bagli olarak kullanim igin tasarlanmamistir. Siirlictiniin bu tiir sebekelerde kullaniimasi
radyo frekansi parazitine neden olacaktir.

Not: Sirlcuyu dahili EMC filtresi IT (topraksiz) sistemlerine takili halde monte etmek yasaktir. Aksi
takdirde besleme sebekesi EMC filtre kapasitorleri (izerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da
tehlikeye veya surlicliye zarar gelmesine neden olabilir.

Not: Sirlcuyu, dahili EMC filtresi késede topraklamali TN sistemine bagli halde monte etmek yasaktir,
aksi takdirde surtcu zarar gorebilir.

Teknik veriler



120

Fren direncleri
ACS150 sirtctlerinde, standart olarak dahili fren kiyici bulunmaktadir. Fren direnci,
bu bélimde saglanan tablo ve denklemler kullanilarak segilir.
Fren direncinin segilmesi

1. Uygulama igin gerekli maksimum frenleme glcinl Pryay S€6IN. PRmax »
kullanilan surtcd tipi igin 727 numarali sayfadaki tabloda verilen Pgriax
degerinden daha kig¢ik olmahdir.

2. Denklem 1'i kullanarak R direnci hesaplayin.
3. Denklem 2'yi kullanarak Egp,se €nerjiyi hesaplayin.
4. Asagidaki kosullar karsilanacak sekilde direnci segin:
+ Direncin nominal glicl Pry,ax degerine esit veya daha buyuk olmalidir

+ Direng R degeri, kullanilan strGcd tipi igin tabloda verilen Ry - Rmax degerleri
arasinda olmalidir.

* Frenleme donglsu T sirasinda direng, Erpyise €nerjisini dagitabilmelidir.

Direng secimi icin denklemler:

Eq.1. Uy=200...240V: R= 150000 fon P
qg.1. UN= : = pRmax Rmax
U =380, 415 \: g 450000 Prave
N7 OB """ pRmax | T
615000
Uy=415...480V: R=
pRmax

Eq. 2. Erpuise = Prmax" fon

t
Ed. 3. Prave = Prmax" (;P

Dénldsum igin, 1 HP = 746 W olarak kabul edin.

burada
R = segili fren direnci deg@eri (ohm)
Prmax = frenleme dongusu sirasinda (W) maksimum gug

Prave = frenleme dongusu sirasinda (W) ortalama gug

ERrpulse = tek bir frenleme darbesi (J) sirasinda dirence iletilen glc
ton = frenleme darbesinin uzunlugu (s)

T = frenleme dongulstnin uzunlugunu (s) belirtmektedir.

Teknik veriler
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Tip rMin Rimax PBRmax
ACS150- ohm ohm kw | HP
1-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 70 390 0,37 0.5
01x-04A7-2 40 200 0,75 1
01x-06A7-2 40 130 1.1 15
01x-07A5-2 30 100 15 2
01x-09A8-2 30 70 2.2 3
3-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 70 390 0,37 0.5
03x-03A5-2 70 260 0,55 0,75
03x-04A7-2 40 200 0,75 1
03x-06A7-2 40 130 1.1 1.5
03x-07A5-2 30 100 15 2
03x-09A8-2 30 70 2.2 3
3-faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 200 1180 0,37 0.5
03x-01A9-4 175 800 0,55 0,75
03x-02A4-4 165 590 0,75 1
03x-03A3-4 150 400 1.1 15
03x-04A1-4 130 300 15 2
03x-05A6-4 100 200 2.2 3
03x-07A3-4 70 150 3.0 3
03x-08A8-4 70 110 4.0 5

00353783.xlIs E

Rmin = minimum izin verilen fren direnci
Rnax = maksimum izin verilen fren direnci
Pgrmax = strtictinin maksimum frenleme kapasitesi, gereken frenleme gticini gegmelidir.

direnci kullanmayin. Siricu ve dahili kiyici, distik direng nedeniyle olusan asiri

2 UYARI! Sirtcd igin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren
akimi harcayamazlar.

Direng kurulumu ve kablo baglantisi

Tdm direngler, soguk bir ortamda kurulmalidir.

sicakligi yuksektir. Direngten gelen hava akimi yizlerce derece sicakliktadir. Direnci,

2 UYARI! Fren direnci yakininda yanici malzemeler bulunmamalidir. Direncin ylzey
temasa karsi koruyun.

Sirdci giris kablosu igin kullanilan iletken boyutuna sahip bir ekranl kablo kullanin
(bkz. bolim Gli¢ kablolari: terminal boyutlari, maksimum kablo ¢aplari ve sikma
momentleri sayfa 113). Fren direnci baglantisinin kisa devre korumasi igin bkz.
bdlum Fren direnci baglantisi sayfa 115. Alternatif olarak, ayni gapraz kesit alanina
sahip iki iletkenli ekranli bir kablo da kullanilabilir. Direng kablosunun maksimum
uzunlugu 5 m'dir (16 ft). Baglantilar icin, 30 numarali sayfadaki gti¢ baglanti
semasina basvurun.

Teknik veriler
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Zorunlu devre korumasi

Guvenlik icin asagidaki kurulum gereklidir - bu kurulum, kiyicilarda kisa devre
oldugunda hata durumlarinda sebeke beslemesini keser:

» Sdriclye bir ana kontaktor takin.

+ Kontaktérin kablo baglantilarini yapin boylelikle, direng termik anahtari
acildiginda o da agilacaktir (asiri 1Isinmis bir direng kontaktérin agilmasina neden
olur).

Asagida basit bir kablo baglanti semasi 6rnek olarak verilmistir.

L1 L2 L3

e[| [—
talar Direncin termik anahtari

Lot
>

Parametre ayari

Frenleme direncini kullanmak igin 2005 parametresini 0 (DISABLE) olarak
ayarlayarak suricinin asiri gerilim kontrolini kapatin.

Teknik veriler
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Boyutlar

ACS150'nin boyutsal gizimleri asagida verilmektedir. Boyutlar milimetre ve [ing]
cinsinden verilmigtir.

Boyutlar
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RO ve R1 kasa boyutlari, IP20 (pano kurulumu) / UL agik

R1 ve RO, R1'in Gzerindeki fan haricinde aynidir.

35 mm

RO ve R1 kasa boyutlari, IP20 (pano kurulumu) / UL agik
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Kasa tipleri RO ve R1, IP20 / NEMA 1

R1 ve RO, R1'in Gzerindeki fan haricinde aynidir.
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R2 kasa boyutu, IP20 (pano kurulumu) / UL agik

=
m -
o
Q;{ A
jJ 1
A
gl ] ¢ o B [¢V 6] 6¢d
o [1L°9] 0L
=
= 7 I :
o = == ] .
! jm‘
. pe Ef T
[ W = = ==
I & CR
— Y T~
- e =TT e =
[96 | ] 06 =
(€0 L] 10¢
y Ss ©® e
a2 Bl - F
o - §§l @g%
~r llo
10 - 10
i & ]

L

R2 kasa boyutu, IP20 (pano kurulumu) / UL acik
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Kasa tipi R2, IP20 / NEMA 1
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Kasa tipi R2, IP20 / NEMA 1
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Boyutlar






A IDED
FRirmw

3AFE68576032 Rev A/ EN

GEGCERLILIK TARIHI: 7.12.2005

ABB Elektrik Sanayi A.S.
Otomasyon Uriinleri Balimii
Organize Sanayi B4l. 2. Cad No:16
Yukari Dudullu 81260 Umraniye -
ISTANBUL

Telefon (216) 528 2200
Faks (216) 365 2945
Internet

http://www.abb.com/motors&drives




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)
  /PDFXTrapped /Unknown

  /Description <<
    /FRA <>
    /ENU (Use these settings to create PDF documents with higher image resolution for improved printing quality. The PDF documents can be opened with Acrobat and Reader 5.0 and later.)
    /JPN <FEFF3053306e8a2d5b9a306f30019ad889e350cf5ea6753b50cf3092542b308000200050004400460020658766f830924f5c62103059308b3068304d306b4f7f75283057307e30593002537052376642306e753b8cea3092670059279650306b4fdd306430533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103057305f00200050004400460020658766f8306f0020004100630072006f0062006100740020304a30883073002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d30678868793a3067304d307e30593002>
    /DEU <>
    /PTB <>
    /DAN <>
    /NLD <>
    /ESP <>
    /SUO <>
    /ITA <>
    /NOR <>
    /SVE <>
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice




